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1.1. Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSifwymagania dotycgce wykonania i
odbioru robot zwgzanych z popragefektywndgci energetycznej budynku Szkoty Podstawowej
ZPO w Suchej.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktmeetargowy przy zlecaniu i realizacji
robét budowlano - montawych wymienionych w punkcie 1

1.3. Zakres robot obgtych Specyfikacp

Roboty ktérych dotyczy specyfikacja obejauwszystkie czynnici umazliwiajgce wykonanie i
odbidr robot zgodnie z punktem 1

Niniejsza Specyfikacja Techniczna (ST) zmana jest z wykonaniem nw. robot:

- instalacji centralnego ogrzewania

Prace przygotowawcze do moptanstalaciji centralnego ogrzewania powinna przgagigvg nast
¢pujacej kolejnaci:

- Demonta istniepcej instalacji CO - Wytyczenie tras przewodowso@nach, stropach i
posadzkach

- Wykucie potrzebnych otworéw do monteinstalacji

- Ustalenie miejsc wykonania poééedo przyborow, armatury odcirggj i regulacyjnej
Materiaty uzyskane z demoutanalery posegregowai wywiez¢ do sktadnicy ztomu lub na najbli
zsze (uzgodnione z Inwestorem) miejsce zwatki.

Prace wykonywane spgtem mechanicznym :

-dow0z materiatu i utzenie,

-wykonanie przewiertow i bruzd $cianach i stropach,

Roboty eczne

-utozenie rurocagow,

-wykonanie pajczen,

-wykonanie izolacji,

- monta urzadzen oraz ospretu

-sprawdzenie szczelba polgczen,

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikaeghinicznej (ST)gzgodne z obowgizu;j
acymi Polskimi Normami i Ogokp Specyfikacji Techniczn

1.5. Ogdlne wymagania dotycxce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgodstoz dokumentagj
projektows, ST i poleceniami liyniera.

Rodzaje (typy) urgdzen, osprztu i materiatdbw pomocniczych powinny dygodne z podanymi w
dokumentacji projektowej. Zastosowanie innych r¢azatypdw) urzdzer niz wymienione w
projekcie dopuszczalne jest jedynie pod warunkigsmowadzenia do dokumentacji projektowej
zmian uzgodnionych w trybie ollenym w umowie.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycxe materiatow

Ogolne warunki stosowania materiatdw podano w Sfiegji Technicznej ,Wymagania Ogolne”
2.2. Wymagania szczegoétowe dotygze materiatow

2.2.1. Odbior materiatdow na budowie.

Urzadzenia dostarczane na budoprzez wykonawca powinny bylopuszczone do obrotu i
powszechnego stosowania, posiagdaiadectwo jakéci, wymagane atesty, karty gwarancyjne,
protokoty odbioru technicznego.

Dostarczone na miejsce budowyadzenia nalgy sprawdzé pod wzgédem kompletngi i
zgodndci z danymi wytworcy i wymaganiami oklenymi w dokumentacji oraz przeprowaélzi
ogledziny stanu.
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W przypadku stwierdzenia wad lub nasuyesich sé watpliwosci moggcych mi€ wpltyw na jako
$¢ robot, materiaty nalsy przed ich wbudowaniem podtdbadaniom okrdonym przez dozor
techniczny.

2.2.2. Sktadowanie materiatéw na budowie.

Sktadowanie materiatdbw powinno odbyivsic zgodnie z zaleceniami producentow, w warunkach
zapobiegajcych zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeriwsipliwosci technicznych. Naley
zachowa wymagania wynikajce ze specjalnychatpliwosci materiatdw oraz wymagania w
zakresie bezpiecastwa przeciwpgarowego.

2.2.3. Inne wymagania.

Zastosowane ugglzenia i rozwgzania techniczne musposiada niezlzdne badania i atesty
wymagane normami i przepisamcinie z prob typu.

Wszystkie urgdzenia wykonanegdabrycznie przez wytwoércoéw wdzen. Dostarczanie ich na
budowe odbywa s w stanie zmontowanym, po dokonaniu prob pomamwech i ich wsgpnym
uruchomieniu.

Wymagania szczegotowe dotyce materiatdw zawarto w pkt. 5 ,Wykonanie robot”.

3. PROGRAM ZAPEWNIENIA BEZPIECZE NSTWA | OCHRONY ZDROWIA :

- W trakcie realizacji rob6ot wykonawcgze stosowatgdo wszystkich obowgujaych przepisow
I wymagaw zakresie bezpiecatva i ochrony zdrowia w ramach opracowanego plal@iZB
4.ZABEZPIECZENIE TERENU BuDOWY::

1). Wykonawca jest zobowzany do zapewnienia padku i utrzymania bezpiec#stwa Terenu
Budowy oraz Robot poza placem budowy w okresieniraveealizacji Kontraktu,zado za ka
czenia i odbioru kicowego Robot.

2). Utrzymanie warunkow bezpiecznej pracy i pobytu osgkonugcych czynnéci zwigzane z
budowg i nienaruszalng ich mienia staagcego do pracy a tak zabezpieczenie Teren Budowy
przed dostpem osbb nieupowaionych musi wynika z “Planu Bezpieczestwa i Ochrony
Zdrowia”.

3). Przed przysipieniem do Robdt Wykonawca przedstawi Inspektor@edgeli potrzeba wynika z
planu BIOZ), do zatwierdzenia uzgodniony projeldastizacji ruchu i ewakuaciji, ktéry powinien
by¢ aktualizowany przez Wykonawoa bieaco.

4). Fakt przysipienia do Robot Wykonawca obwe publicznie przed ich rozpogziem w sposob
uzgodniony z Inspektorem oraz przez umieszczenmajajscach i ilgciach okrélonych przez
Inspektora, tablic informacyjnych, ktorych $éebedzie zatwierdzona przez Inspektora. Tablice
informacyjne lgdg utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji
Robat.

5). Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy i Rob6t pozeeptebudowy nie podlega zaptacie i
przyjmuje sg¢, ze jest whczony w Cen Umowng.

6). Tablica informacyjna budowy musi ®ggodna z Rozpogdzeniem Ministra Infrastruktury z
dnia 26 czerwca 2002r. Dz. U. z 2002r. Nr 108, @63,

5. OCHRONA SRODOWISKA W CZASIE WYKONYWANIA ROBOT

1). Wykonawca ma obowkek zn& i stosowa w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy
dotyczice ochronyrodowiska naturalnego. W czasie trwania budowykeigzania Robot,
Wykonawca bdzie:

- Stosowatwszelkie dogte zabezpieczenia w celu ochrony pomiesaez&owych, wody
gruntowe przed skaiem i zanieczyszczeniem oraz zabezpieczy czyrsielatje,

2). Wykonawca podejmie wszelkie uzasadnione krokigmag celu stosowaniezdb przepiso i
norm dotyczych ochronysodowiska na terenie i wokoét Terenu Budowy orazie unika
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uszkodzé lub uchziwosci dla osob lub wisniei spotcznej i innych, a wynikaych ze skania, hat
su lub innych przyczyn powstatch w ngsdtvie jego sposobu dziatnia. Stagsg do tych wymaga
n bedzie miat szczegony wzgl na:

- Lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk,

- Zbieranie i zabezpieczenie wszelkich odpadow progialych i pomontawych, ktoe nalg ski
dowatw oznaczonych kontenerach na odpady,

- Opracowanie zasad utylizacji odpadow niebezpiedzjgje, farby, rozpuszczalniki, materiat
pene i spawalnicze, opakowania specjalne],

3). Sodki ostr@osi i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych ceeug, pytmi lub substancjami
toksycznymi,

- zanieczyszczeniem powietrza pytmi i gazamieggrsti ponad normatywnym,

- skutkami niezabezpieczonego skidowanie i utylizagteriatdbw z demonia

+ moziwoscig powstania pgru materiatow toksycznych i wybuchowych,

6. OCHRONA PRZECIWPO ZAROWA

Wykonawca bdzie przestrzeggprzepisOw ochrony przeciwparowej i lzdzie utrzymywat
sprawny spret przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, nantere
technologicznych pomieszazpomocniczych, w pomieszczeniach biurowych, mielsgic i
magazynach, oraz w maszynach i pojazdach. Szczegdiag: nalezy zwrocik podczas prac
spawalniczych i malarskich zabezpieczenia antykgnego,

Materiaty tatwopalne ¢a sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przegisa
zabezpieczone przed dgsem o0sob trzecich. Wykonawcadzie odpowiedzialny za wszelkie
straty spowodowane parem wywotanym jako rezultat realizacji Robo6t afiveez personel
Wykonawcy.

Wykonawca w szczegoélny sposob przez odpowiedniukitz pracownikoéw wykonujcych prace
spawalnicze, opracuje sposob zabezpieczenia przeeavowego w obiektach wypasanych w
urzadzenia i materiaty fatwopalne, a w trakcie praonsggdaiczych i po ich zak@czeniu na kadej
zmianie zapewni nadzor.

7. MATERIALY SZKODLIWE DLA OTOCZENIA

Materiaty, ktore w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia. Nie
dopuszcza siuzycia materiatdow wywotujcych szkodliwe promieniowanie cegéniu wickszym
od dopuszczalnego. Wszelkie materialty odpadozyéewdo Robot &dg miaty swiadectwa
dopuszczenia, wydane przez uprawgi@unostk, jednoznacznie okétajacy brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatdw seodowisko. Materiaty, ktdéregsszkodliwe dla otoczenia tylko w
czasie Robot, a po zakezeniu Robot ich szkodlivgo zanika (np. materiaty spawalnicze), mog
by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymatgchnologicznych wbudowania.

Jezeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamawvgigj powinien otrzyméazgod: na wycie tych
materiatdw od wiéciwych organow administracji patwowe;.

Jezeli Wykonawca ayt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a icha
ycie spowodowato jakiekolwiek zagmeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Wykonawca.

8. OCHRONA WELASNO SCI PUBLICZNEJ | PRYWATNEJ

Wykonawca odpowiada za ochkoimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne,
takie jak rurocigi, kable itp. oraz uzyska od wtacieli tych urzdzea potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawi@ggo w ramach planu zagospodarowania terenu wiche z
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lokalizacp.

Wykonawca zapewni wégiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeywmninstalacii i
urzadzen w czasie trwania budowy. Wykonawca zobgeainy jest umigci¢ w swoim
harmonogramie rezemczasowy dla wszelkiego rodzaju Robot, ktére maja layykonane w
zakresie przeleenia instalacji i urgdzean podziemnych na Terenie Budowy i powiadémi
Inspektora o zamiarze rozp@cii Robot jak i o fakcie przypadkowego uszkodzeych
instalacji. Wykonawca bezzwitocznie powiadomi Indpek i zainteresowanychzytkownikow
oraz lgdzie z nimi wspotpracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw. Wykonawcachlzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi iggizen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawizggo.

9. DOKUMENTY BUDOWY :

Dziennik budowy -jest wymaganym dokumentem prawnym olgaujacym Zamawiajcego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowvikahca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialéioza prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z olaawjacymi
przepisami spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w Dzienniku Budowydula dokonywane na bigco i bedg dotyczy¢ przebiegu Robot, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteny budowy. Kady wpis w
Dzienniku Budowy bdzie opatrzony datiego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonatesaap
Z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowidkal®wego. Zapisy ¢ila czytelne, dokonane
trwalg technilg, w porzdku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zalaczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyemida oznaczone kolejnym numerem
zalycznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i Inspektora.

Do Dziennika Budowy nafsy wpisywa w szczegOIngi:

- Date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- Date przekazania przez Zamawjago Dokumentacji Projektowej i wykonawczej,

- Uzgodnienie przez Inspektora programu zapewni@ki&gi i harmonogramow Robot,

Terminy rozpocgcia i zakaiczenia poszczegolnych elementow Robot

- Przebieg Robot w uktadzie technologiczny, zalecko@dynacyjne dla wykonawcow bran
wych, trudndci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogprzerw w Robotach,

- Uwagi i polecenia layniera.
- Daty zaradzenia wstrzymania Robot, z podaniem powodu

- Zgiszenia i daty odbiorow Robot zanieych, ulegajcych zakryciu, cgsciowych i kaxowych
odbioréw Robot,
- Wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

-+ Zgock inspektora i kierownika budowy na montarzazen magych wptw na konstrukej
obiektu i kolejné¢ prac montawych oraz zgoeha wszelkie préy mechaniczne, z ktGymaiavsic
dostarczenie energii i odprowadzefigekdéw oraz gazow do atmosfery,

- Stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania Roboét podlggel
ograniczeniom lub wymaganiom szczegonym wazii z warunkami klimatycznymi,

-+ Zgodna¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich apise Dokumentacji
Projektowej,

- Dane dotycze czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtirakcie
wykonywania Robot,
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- Dane dotycze sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot

- Dane dotycze jakaci materiatow, pobierania probek oraz wyniki praepadzonych badez
podaniem, kto je przeprowadzat

« Wyniki préb poszczegdnych elementow budowli z paeiem kto je przeprowadzat

- Inne istotne informacje o przebiegu Robot

Propozycje, uwagi i wygmienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowydprzedtaone
Inspektorowi do ustosunkowanig.sbDecyzje Inspektora wpisane do Dziennika Budowy
Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich g lub zagciem stanowiska.
Wpis dokonany przez Projektanta do Dziennika Budotguje Inspektora do zgjia
stanowiska, poniewaProjektant nie jest jednak stepKontraktu i nie ma uprawniedo
wydawania poleaeWykonawcy Robot, a wpisy Inspektora i WykonawcybBioobligup
Projektanta do zegia stanowiska.

Ksiega Obmiarow - Ksigga Obmiaru stanowi dokument, w ktdrym rejestrugalesciowy postp
kazdego elementu realizowanych roboét. Szczegotowe atymvykonanych robot opracowang s
na bie;gco i pozwalag na rozliczenie faktycznego pept kazdego z elementow Robot.
Obmiary wykonywanych Robot przeprowadzawisposob aiglty w jednostkach przyjych w
Wycenionym Przedmiarze Robdt,

Obmiary robét demontawych i rozbiorkowych potwierdZau Inspektora nadzoru,
Dokumenty laboratoryjne:

Dzienniki laboratoryjne, atesty materiatow, orzetaeo jakdci materiatow, recepty robocze i
kontrolne wyniki bada Wykonawcy lgda gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jaki. Dokumenty te stanowizahcznik do odbioru Robot i winny byudost
pnione na kadezyczenie Inspektora.

Pozostate dokumenty budowy:

Do dokumentéw budowy zaliczacsibwniez nastpujace dokumenty:

- pozwolenie na realizaggadania budowlanego,

- protokot przekazania Terenu Budowy,

« umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
- protokoty odbioru Robat,

- protokot z narad i ustate

- korespondeng¢pa budowie.
10. PRZECHOWYWANIE DOKUMENTOW BUDOWY :
Dokumenty budowy &xlg przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpomeed
zabezpieczonym. W przypadku zaguia jakiegokolwiek dokumentu budowy nayego
natychmiasbdtworzy w formie przewidzianej prawem. Inspektadzie miat staty dogp do
wszystkich dokumentow budowy.
Nalezy tez je udosgpni¢ do wghdu Zamawiajcemu na jegayczenie.

11. DOKUMENTACJA POWYKONAWCZA :

Wykonawca odpowiedzialny jest za prowadzenie nagbeeewidencji wszelkich zmian rozgzan
projektowych, materiatdow oraz wszelkich ogisitw od technologii wykonania robot. Zmiany te
nalezy rejestrowd na rysunkach. Sposob igstotliwos¢ przekazywania dokumentéw
powykonawczych ustala inspektor nadzoru,

12.ODBIOR ROBOT ZANIKAJ ACYCH | ULEGAJ ACYCH ZAKRYCIU .
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Odbior Robot zanikagych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci
wykonywanych Robot, ktére w dalszym procesie reafizulegry zakryciu. Odbior Robot zanikgj
cych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urdaviajgcym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek, bez konieczw hamowania ogolnego pgpu Robot. Odbioru Robot
dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowas¢ danej czsci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem deebizika Budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora.

Odbior kxdzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpi@j jednak ni w ciggu 3 dni od daty zgt
oszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomientgm fakcie Inspektora.

Jaka¢ i ilos¢ Robot ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor na podstawie dokuboverzawierag
cych komplet wynikow badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone poyia/
konfrontacji z DokumentagjProjektowg, SST i uprzednimi ustaleniami.

13.ODBIOR CZESCIOWY ROBOT:

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci Robot w celu zachowania ci
agtosci technologicznej wykonywanych robot. Odbiorg&zowego Robot dokonujeegsivg zasad
jak przy odbiorze kicowym Rob6t.

Przed przysipieniem do robot budowlano —monjawych naléy sprawdzt aktualnasé i wazno

s¢: aktow prawnych, norm (PN), certyfikatow i uzgods branowych. W przypadku konieczno
sci dokonania zmian nalgy powiadomé nadzor autorski.

14.ZARZ ADZAJACY REALIZACJ A UMOWY.
Zamawiajcy (Inwestor) mae dla prawidtowej realizacji zadania umownego plidew¢ zast
pstwo inwestycyjne jako Zagdzapcego realizagj umowy.

15.MATERIALY | URZ ADZENIA.

Wymagania dotycce rodzajow materiatdw znajdusic w czsciach specyfikacji SST,
Stosowanegstylko materiaty nowe, producentéw krajowych i zagicznych posiadage atesty,
certyfikaty i aprobaty techniczne wydane przez adpdnie Instytuty Badawcze — ITB i COBRIT,
wraz z znakiem bezpiearsgtwa wyrobuB lub CE, wg Ustawy z dnia 30 sierpnia 2002roku, Dz. U.
Nr 166, poz.1360, o systemie oceny zgagh&Zastosowane materiaty i wdzenia musgz spetnia

¢ wymagania zawarte w Prawie Budowlanym.

Transport, sktadowanie i przechowywanie materiat@wewnia wykonawca w wtasnym zakresie i
na wtasig odpowiedzialnéé. Miejsce i sposob skladowania uzgadniinspektorem nadzoru.

16.SPRZET.

Stosowany spkz powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilégci warunkom oferty
Wykonawcy.

Sprzt uzywany do robot powinien ldyzgodny z ofert wykonawcy, sprawny technicznie i
przystosowany do stosowania przy wystigcych w technologii wykonania robo6t i obrobki
materialtdbw wskazaniom zawartym w szczegoétowych diexrjach technicznych.

Stosowany spkz powinien by ujety w planie bezpieczZsstwa i ochrony zdrowia i zaakceptowany
przez Inspektora nadzoru.

W czasie obstugi i eksploatacji spiz nalery stosowa przepisy bhp i szczegotowe instrukcje obst
ugi oraz przepisy dozoru technicznego. Sppwinien mi€ aktualne dokumenty eksploatacyjne.
Do wykonania zawartych w specyfikacji techniczngjTSrac nalgy stosowa n/w. sprzt:

- Spawarki elektryczne transformatorowe,
- Zestaw spawalniczy acetylenowo — tlenowy,

- Narzdzia montawe przynalee do systemu rur stalowych — gwintownice elektroma@iczne
stacjonarne i przesoe,
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- Elektronarzzia,
- Pompy cinieniowe nurnikowe do prébgiieniowych,
- Aparatura kontrolno pomiarowa (manometry),

- Przengne drabiny sktadane, podesty mamta, przesuwne rusztowania,

17. TRANSPORT.

Srodki transportowe odpowiadae pod wzgidem typow i iléci powinny by zaakceptowane
przez Inspektora nadzorsrodki i urzdzenia transportu poziomego i pionowego powinny by
sprawne technicznie i przystosowane do transpoyskpujacych w technologii robét monia
owych, izolacji specjalistycznych i rozbiorkowydN. czasie transportu materiatow z demamgta
nalezy stosowa sie do odpowiednich przepiséw bhp.

17.1. Do wykonania zawartych w Specyfikacji Techninej SST prac naléy stosow#& nasie
pujacesrodki transportu:

- Samochdd dostawczy 0,9t,
- Samochdd skrzyniowy 5t,

- Samochdd samowytdowawczy 5t,

18.KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Do obowizkéw wykonawcy natey opracowanie i przedstawienie do aprobaty inspektadzoru
Programu Zapewnienia Jakb, w ktérym przedstawi on zamierzony sposob wykueanyia Robot,
moazliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaragaeijwykonanie Robot zgodnie z
Dokumentagj Projektows, szczegotowymi specyfikacjami SST oraz poleceniamstaleniami
przekazanymi przez Inspektora nadzoru.
18.2. Program Zapewnienia Jakéci powinien zawiera::
A. Czesé ogolna opisujaca:

- organizac wykonania Robot, w tym terminy i sposéb prowadadrobot,

- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robot
- bhp

- wykaz zespotw roboczych, ich kwalifikacje i przygatanie praktyczne,

- wykaz o0s6b odpowiedzialnych za jdko terminowd¢ wykonania poszczegdnych elementow
Robot

- system (sposo6b i procedliproponowanej kontroli sterowania jakm wykonywanych Robot

+ wyposahnie w sprzt i urzadzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratoriumasthego lub
laboratorium, ktbemu Wykonawca zamierza ziguowadzenie bada

- sposob oraz formmgromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapiséw pomiarow, nastaw
mechanizmoéw steragych a take wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i ferpnzekazywania tych informacji Inspektorowi
nadzoru;

B. Cze$¢ szczegodtow opisujaca dla kazdego asortymentu Robot:

- wykaz maszyn i ugzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgimzoraz wyposa
zniem w mechanizmy do sterowania i aoizenia pomiarowo-kontrolne,
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- rodzaje i ilég¢ sodkdw do magazynowania materiatow, 4tzen aparatow itp.
- sposoOb zabezpieczenia i ochrony tadunkow przedgutta wiciwosci w czasie transportu,

- sposoOb pogpowania z materiatmi i robotami nie odpowiaggmi wymaganiom.
Zasady kontroli jakosci Robot

Celem kontroli Robot dalzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigng¢ za
lozong jakos¢ Robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petontrok Robot i jakdci materiatd
W.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontrolgagbpc personel, laboratorium, sptz
zaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezbdne do pobierania prébek i badaateriatow oraz Robo
t oraz udostpni wszystkie atesty i aprobaty dostawcow.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektozermezadac od Wykonawcy przeprowadzenia
bada i sprawdzé w celu zademonstrowaniz poziom ich wykonywania jest zadowalgj.
Wykonawca bdzie przeprowadzgpomiary i badania materiatdw oraz Robot zstatliwoscia
zapewniajcg stwierdzenieze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
Dokumentacji Projektowej i SST. Minimalne wymagaria do zakresu badaich czstotliwosci
sg okreslone w SST, normach i wytycznych. W przypadku, gayzostaty one tam okilene,
Inspektor ustali, jaki zakres kontroli jest koniegzaby zapewwiwykonanie Robét zgodnie z
umowg. Wykonawca dostarczy Inspektoroéwiadectwaze wszystkie stosowane gdzenia i
sprzt badawczy posiad@awazng legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okitajacych procedury bada

Inspektor ledzie miat nieograniczony dagt do pomieszczesktadowania materiatow i wydzen
w celu ich inspekciji. Inspektortzie przekazywat Wykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedocigni¢ciach dotyczcych badanych ugdzen, sprztu, pracy personelu lub
metod badawczych. eli niedocigniccia te lgda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na
wyniki bada.

Inspektor natychmiast wstrzymayeie do Robot badanych materiatéw i dégye do wycia
dopiero wtedy, gdy niedagyni¢cia przez Wykonawgczostag usungte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jak& tych materiatow. Wszystkie koszty zwane z organizagj prowadzeniem
bada Materiatéw i Robot ponosi Wykonawca.

Badania prowadzone przez Inspektora

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, Inspektor jest uprawniony d&aloywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatowradta ich wytwarzania i zapewniona medzie wszelka
pomoc do tego ze strony Wykonawcy i producenta rizébsv.

Inspektor po uprzedniej weryfikacji systemu kontRbbot prowadzonego przez Wykonaybe
dzie ocenia zgodnd¢ materiatdow i Robot z wymaganiami SST na podstawieikow bada
dostarczonych przez Wykonagvc

Inspektor mae na wiasny koszt pobigrarobki materiatéw i prowadzibadania niezaimie od
Wykonawcy. Jeeli wyniki tych bada wykazg, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to
Inspektor poleci Wykonawcy lub zleci niezabemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych
lub dodatkowych bada albo oprze siwytaczenie na wkasnych badaniach przy ocenie zgaino
materiatéw i Robot z DokumentadProjektows i SST. W takim przypadku catkowite koszty powt
ornych lub dodatkowych bafia pobierania prébek poniesione zostanzez Wykonawe
Atesty jakosci Materiatow i Urz adzen

Przed wykonaniem badgakasci materiatow przez WykonawgInspektor mee dopuyci¢ do w
ycia materiaty posiadgge atest producenta stwierdgaj ich peta zgodndé¢ z warunkami
podanymi w SST.
W przypadku materiatéw, dla ktérych atesgywgymagane przez SST,ida partia dostarczona do
Robdt lzdzie posiadaatest okrélajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty specjalistycznectly posiadé atesty wydane przez producenta poparte w razrzeimt
wynikami wykonanych przez niego bad#&opie wynikow tych badabeda dostarczone przez
Wykonawe Inspektorowi.

Specyfikacja zostaiiy sporzgEzona w systemie SEKOSDEC na podstawie standardowe;]

specyfikacji technicznej opracowanej przez OWEOB Promocja Sp. z o.0.
10



Materiaty posiadajce atesty, a ugezenia wane legalizacje, magby¢ badane w dowolnym
czasie. Jeeli zostanie stwierdzona niezgodaach wiasciwosci z SST to takie materiaty lub wrz
dzenia zostanodrzucone.

19. WYKONANIE ROBOT

19.1. Ogdle zasady wykonania robot

Ogole zasady wykonania robot podano w Specyfikeaghnicznej ,Wymagania Ogolne”

19.2. Szczegoblne zasady wykonania robo6t

19.2.1. Wykonanie

Prace powinny byywykonane przez odpowiednio wykwalifikowany perdangastosowaniem wia
sciwych materiatow i urgdzen zaleconych przez dokumentacje projekioRRrzy wykonywaniu
instalacji naley przestrzegawymaga i zalecé& zawartych w opracowaniu: ,Warunki techniczne
wykonania i odbioru rob6t budowlano moimavych. Tom 2. Instalacje sanitarne i przemystowe”
Arkady, Warszawa 1998. Wykonana instalacja nieergiwarzé zagraenia paarowego.
Podczas wykonawstwa stosase do przepisow zawartych w ,Warunki techniczne wydoia i
odbioru instalacji wentylacyjnych”. Zeszyt 5. COBRTInstal, Warszawa, wrzesi€002 oraz w
Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z 06.02.2003prawie bezpiecastwa i higieny pracy
podczas wykonywania robot budowlanych, Dz. U. nR@@3, poz. 401. Wszystkie podwieszenia i
podparcia przewodow instalacji oraz adzex wykona wykonawca wg wiasnego projektu z
uwzgkdnieniem lokalnych warunkéw momavych. Monta urzadzen wykona zgodnie z DTR
urzadzen dostarczasprzez ich producenta.

19.2.2. Roboty demontawe

- Demonta istniegcego pieca olejowego

- Przed przyspieniem do demonta przewodow zaizolowanych nalezdemontowéizolacg
ciepln.

- Rurochgi stalowe nalgy poci¢ palnikami lub tarcz na odcinki dtugéci pozwalagcej na
wyniesienie z budynku i transport.

- Materiaty uzyskane z demoutanalery posegregowai wywiez¢ do sktadnicy ztomu lub na
najblizsze (uzgodnione z Inwestorem) miejsce zwaiki

19.2.3. Monta rurocigow

- Rurochgi stalowe 4czone kda przez skgcanie padczen gwintowanych za pomadksztattekz
eliwnych

- Rurochgi pcv Bczone leda na wcisk, z uszczedkgumows.

- Przed uktadaniem przewodow natesprawdzé trag oraz usugé mazliwe do wyeliminowania
przeszkody, magee powodowa uszkodzenie przewoddow (np<pyr, wystapce elementy zaprawy
betonowej i muru).

- Przed zamontowaniem najesprawdzt, czy elementy przewidziane do zamontowania nie
posiadaj uszkodzé mechanicznych oraz czy w przewodach nie ma zayseczé (ziemia,
papiery i inne elementy). Rueknictych lub w inny sposdb uszkodzonych nie wolagwet.

- Kolejnas¢ wykonywania robot: — wyznaczenie miejscazgoia rur, — wykonanie gniazd i
osadzenie uchwytow, — przecinanie rur, — zaee tulei ochronnych, — utenie rur z
zamocowaniem wsgpnym, — wykonanie pgézen

- W miejscach przé¢ przewodow przezciany i stropy nie wolno wykonywazadnych paczen.
Przefcia przez przegrody budowlane wykdématulejach ochronnych. Wadmprzestrzé micdzy
zewretrzng $ciamg rury i wewretrzng tulei naley wypetnic odpowiednim materiatem
termoplastycznym. Wypetnienie powinno zapewnedynie maliwos¢ osiowego ruchu
przewodu. Dhugéd tulei powinna b¥ wicksza od grubgei sciany.

19.2.4. Materialy stosowane przy wykonywaniu iretflcentralnego ogrzewania

Istiejgca-bez zmian.

19.2.5. Materialy stosowane przy wykonywaniu iretglcentralnego ogrzewania - kottownia
Technologia kotta

1. Uklad magazynowania i podawania paliwa z magazy nu do kotta:

Ukfad z niezaleznym nagarniaczem piérowym poziomym o $rednicy D=4,0 z napedem w pomieszczeniu
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kottowni sterowany z automatyki kotta.

Silnik napedzajacy o mocy dopasowanej do srednicy podajnikéw min. 1,0kW.

Napedy podajnikbw zabezpieczone przecigzeniowo z ukladem powiadomienia automatyki kotla.
Podtgczenie wszystkich napedéw do skrzynki zaciskowej wspétpracujacej z automatyka kotta.

Ukfad zatadunku paliwa do magazynu poprzez kré¢éce pneumatyczne. Projektuje sie w ukladzie
podawania paliwa przy przejsciu przez $ciane oddzielenia P-Poz (pomiedzy kottownig i magazynem
paliwa) system gaszenia podajnika poprzez zawor z glowicg termostatyczng niezalezny od wszystkich
zabezpieczen elektrycznych z uktadem zbiornika gaszgcego (strazak) z monitoringiem poziomu wody
poprzez automatyke kotta.

Minimalna ilos¢ w zbiorniku wody gaszacej 5l.

2. Uktad zabezpieczenia przed cofni eciem ptomienia do pomieszczenia magazynu:

Projektuje sie:

- Bezkontaktowy uklad z pomiarem poziomu paliwa w zasobniku posrednim poprzez brame podczerwieni
poziomu paliwa.

- Zabezpieczenie bezprgdowe w postaci klapy zamykajgcej (w stanie zaniku napiecia zamykanej
sitownikiem mechanicznym o minimalnym momencie 15 Nm z uszczelnieniem odpornym na wysokag
temperature). Minimalny czas zamkniecia w stanie bezprgdowym 20s.

- Niezalezny ukilad zabezpieczenia przed wzrostem temperatury w przestrzeni magazynu termostatem typu

STB wartos¢ nastawy 90°C z powiadomieniem automatyki kotta.

- Niezalezny ukiad zalania zbiornika posredniego z zbiornikbw umieszczonych powyzej z monitoringiem
poziomu wody poprzez zawor termiczny niezalezny od pozostatych zabezpieczen.

3. Podajnik stokera do palnika rusztowego uchylnego

Uktad zabezpieczenia przed cofnieciem plomienia z palnika schodkowego kotta przez ciggly pomiar
temperatury podajnika stokera.

Naped podajnika poprzez przekfadnie z silnikiem U=65 obr/min 250W 1,2A z cigglym pomiarem
przecigzeniowym, mozliwos¢ cofania podajnika w razie blokady z powiadomieniem automatyki kotta.

4. Palnik rusztowy uchylny kotta

Palnik z rusztem zeliwnym poziomym chlodzonym powietrzem:

a) Pierwotnego niezaleznym uktadem doprowadzenia powietrza.

b) Wwtérnego | niezaleznym uktadem doprowadzenia powietrza.

C) Wtornego Il niezaleznym uktadem doprowadzenia powietrza regulowanym wentylatorem
wyciggowym ptynnie na podstawie sygnatu sondy Lambda

d) Caly ukiad pracujgcy w ciggtym podcignieniu mierzonym w czasie rzeczywistym i
wspotpracujgcym z wentylatorem wyciggowym poprzez falownik.

Automatyczne czyszczenie palnika uruchamiane cyklicznie przez automatyke kotta.

Zapton automatyczny przez wentylator gorgcego powietrza 1500W z chtodzeniem uruchamianym
automatyka kotla.

5. Kociot — komora spalania :

Podstawowe paliwo ktére bedzie uzywane moze mie¢ wilgotnosé do 40%

Modut komory spalania monoblok wraz z wymiennikiem ciepta.

Minimalna grubos$é blach po stronie spalin 6 mm. Wylozenie ceramiczne z specjalnego zaroodpornego
materiatu. Monitoring temperatury spalania przez czujnik umieszczony powyzej palnika typ NiCRi o zakresie

20 — 1200°C. monitoring podcisnienia w komorze spalania (zabezpieczenie przed wyciekiem spalin do
pomieszczenia kottowni). Uktad odprowadzenia popiotu do zasobnikéw przy kotle min 2 x 80l za pomocg
dwu niezaleznych podajnikow z napedami umieszczonymi na zewnatrz bloku ponizej ukladu palnika
schodkowego U=45 obr/min 180W 1,5A 230V z zabezpieczeniem przecigzeniowym. Dalej popidl
odprowadzony ma by¢ do zbiornika na zewnatrz budynku o pojemnosci min. 240l

6. Kociot — wymiennik ciepta :

Wymiennik ciepta ptomieniéwkowy w uktadzie pionowym z uktadem automatycznego czyszczenia poprzez
turbulatory wbudowane w ptomieniowki.

Minimalna grubos¢ blach po stronie spalin 6 mm. Monitoring temperatury spalin przez czujnik umieszczony

w czopuchu kotta PT 1000 o zakresie 20 — 600°C. Izolacja wymiennika ciepta kotla wetna mineralna
100mm réwniez od podioza. Monitoring zawartosci tlenu poprzez sonde Lambda w zakresie 0-21%
realizowana przez automatyke kotta. Uklad automatycznego czyszczenia poprzez silnik z napedem
podigczonym do automatyki kotla.

7. Uktad odprowadzenia spalin

Monitorowany czujnikiem podcisnienia w komorze spalania w zakresie 0-100 Pa poziom optymalny
wymagany 35-65 Pa realizowany poprzez niezalezny wentylator wyciggowy 1kW max 2800 obr/min
sterowany przemiennikiem czestotliwosci z automatyki kotta. Srednica przytgczy 250 mm, bez cyklonu
odpylajgcego. Zabezpieczenie przed przegrzaniem w przypadku zaniku zasilania wezownicg schiadzajgca
lub systemem réwnowaznym.
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Zaprojektowane kotty wyposazone sg w uktad pracy w podcisnieniu realizowany poprzez niezalezny
wentylator wyciggowy sterowany przemiennikiem czestotliwosci z automatyki kotta. Srednica przytgcza
czopuchowego komina 250mm,

System odprowadzania spalin wymaga odpowiedniego prowadzenia ze spadkiem w kierunku kotta oraz
izolacji termicznej ze wzgledu na mozliwosé wystgpienia kondensacji w czopuchu oraz pionie kominowym

wiasciwym. Maksymalna mozliwa temperatura spalin nie wiecej niz 150°C Wymagane podcisnienie w
punkcie wigczenia kotta do czopucha to 10-15Pa.

8. Automatyka kotta

Sterownik projektowanego uktadu zapewnia integracje procesu wytwarzania ciepta oraz jego dystrybuciji :
- zarzgdzanie procesem spalania,

- automatyczny zapton, automatyczne wygaszanie kotta

- kontrola podcisnienia w komorze i catym kotle - ptynna regulacja podci$nienia

- kontrola temperatury spalania i odpowiednia regulacja w powigzaniu z czujnikiem lambda

- kontrola sktadu spalin — zawarto$¢ tlenu ptynna i regulacja ilo$cig podawanego paliwa i powietrza

- modulacja mocy kotta 30-100% piynna

- automatyczne odprowadzenie popiotu z modutu palnika

- automatyczne odprowadzenia pytlu z wymiennika ciepta

- zabezpieczenia poprzez termostat bezpieczenstwa STB z nastawg 95°C odcinajacy uktad podawania
paliwa i umozliwiajgcy schtadzanie kotta poprzez pompe kottowa.

- system umozliwiajgcy dostep do parametrow pracy kotta, zmiany nastaw oraz powiadamiajgcy o btedach
pracy instalacji poprzez urzadzenia mobilne i stacjonarne.

- uklad zabezpieczenia powrotu kotta przed temperaturg ponizej 60°C plynny realizowany w czasie pracy
kotta.

- ukiad zabezpieczenia kotla przed zbyt niskim poziomem wody poprzez urzgdzenie ptywakowe blokujgce
funkcje wytwarzania ciepta w kotle ale umozliwiajace ciggte jego odprowadzenie do zasobnika buforowego.

Zarzgdzanie instalacjg akumulacji i dystrybucji ciepta:

- nadzér nad pracg i temperaturg w zasobniku buforowym poprzez automatyczne zalgczenie procesu
wytwarzania ciepta po jego rozladowaniu oraz wylgczeniu kotta gdy zasobnik uzyska odpowiednie
temperatury.

- dowolne wstepne nastawy dla sezonu grzewczego i okresu letniego wymaganych temperatur w buforze.

- funkcja usuwania ciepta z kotta w czasie jego postoju (resztkowego przedostajgcego sie do medium z
wymuréwki ceramicznej kotta)

- automatyczna i niezalezna praca obiegéw grzewczych w funkcji temperatury zewnetrznej i krzywej
grzewczej.

- automatyczna i niezalezna praca obiegéw grzewczych w funkcji czasu pracy w interwale dziennym i
tygodniowym, z obnizeniami nocnymi.

- mozliwos¢ przetgczenia w tryb minimalny oraz z ustalona statg temperaturg zasilania obiegu dowolnie
nastawiana przez uzytkownika

- automatyczna i niezalezna praca obiegu tadowania zasobnika w funkcji czasu pracy w interwale dziennym
i tygodniowym, z obnizeniami nocnymi.

- mozliwo$¢ przetgczenia w tryb minimalny oraz z ustalona statg temperaturg grzania zasobnika nastawiana
przez uzytkownika.

tabela réwnowaznosci:

Jednostka >
B Opis Parametru R6wnowaznosci HEIOES
1 Moc grzewcza kotta kW 120
2 Wymiennik ptomieniéwkowy w uktadzie pionowym z minimum dwoma i Tak
ciggami spalin,
3 Zintegrowany system czyszczenia ptomieniéwek poprzez wbudowany - Tak
system mechaniczny poprzez turbulatory
4 Spalanie paliw o wilgotnosci wzglednej nie mniej niz % 40
5 Moc nominalna osiggana dla paliw, oznaczenia zgodnie z PN-EN i Tak
14961-1-5;
6 zrebki drzewne: M40, P45, A1.0 P16 P31,5 P45A paliwo podstawowe - Tak
7 pellet, : M10, D 6 do 12, A1.0 klasa Al A2 paliwo zastepcze - Tak
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8 Modulacja mocy w zakresie 30 do 100% ptynna w czasie pracy i Tak
urzadzenia.
9 Maksymalna temperatura pracy kotta nie mniejsza niz °C 95
10 Maksymalna temperatura spalin kotla mniejsza niz *** °C 150
11 Maksymalne nadcignienie robocze kotta nie mniej niz 3 bar, bar 3
12 Ruchomy ruszt schodkowy, poziomy / ukosny napedzany sitownikami i Tak
elektrycznymi
13 Automatyczny zapton i wygaszanie kotta w dowolnym uktadzie pracy - Tak
bez koniecznosci podtrzymania ptomienia.
14 . . . . . - Tak
Sterowanie za pomocg zintegrowanego sterownika wspotpracujgcego z
sondg lambda i nadzorujgcego prace wszystkich podzespotéw kotta.
15 Centralny uktad odprowadzenia popiotu slimakami do zasobnikéw i Tak
przy kottowych.
Usuwanie popiotu automatyczne z uktadu palnika, z uktadu
16 A X - Tak
wymiennika ciepta
17 System regulacji lambda poprzez plynng regulacje powietrza w - Tak
procesie spalania w czasie rzeczywistym,
Ciaggta praca w podcisnieniu regulowana w czasie rzeczywistym
18 od ukladu czujnika podci$nienia zainstalowanego w okolicach rusztu - Tak
arealizowana przez uktad wentylatoréw wyciggowych.
Wielkos¢ kotta o wymiarach mozliwych do zabudowy w istniejgcym
pomieszczeniu kotlowni - nalezy umiedci¢ kotly pod istniejgcymi
19 ; . : : ; L - Tak
elementami konstrukcyjnymi pomieszczenia z uwzglednieniem stref
serwisowych zaproponowanych urzgdzen.
Kotly muszg osigga¢ poziomy emisjiisprawnosci dla mocy nominalnej maksymalnej
zgodnie z ponizszymi wytycznymi:
Dla warunkéw normalnych 1013 mbar itemperatury spalin 0°C zawartosci tlenu 10%
20 | Pyt (TSP) mniej niz*** mg/Nm> 12
21 CO mniej niz*** mg/Nm3 29
22 OGC nie wiecej niz*** mg/Nm3 1
23 | Nox_mniej niz *** mg/Nm> 133
24 Sprawnos$¢ dla mocy nominalnej i minimalnej nie mniegj niz *** % 94,5
25 Zasobnik buforowy pojemno$é nie mniej niz | 1500
26 Nagarniacz piérowy nie mniej niz m 4,0

*** _ emisje i parametry kottdbw mierzone dla mocy nominalnej i minimalnej
zrebki drzewne
potwierdzi¢
(2013).

zawartosci
jednostki certyfikujgcej

oraz zastepczego pelet drzewny dla
przez protokét z badania z niezaleznej

19.2.6. Monta przewodow
Przewody wentylacyjne powinny &gamocowane do przegrod budynkow w odlégtamaz
liwiajacej szczelne wykonanie poken poprzecznych. W przypadku goken kotnierzowych
odlegta¢ ta powinna wynosico najmniej 100 mm.

dla paliwa podstawowego
tlenu resztkowego 10% nalezy
zgodnie z 303-5 2012r

Przefcia przewodow przez przegrody budynku mglerykonywa w otworach, ktérych wymiary s
g od 50 do 100 mm wksze od wymiarow zewitrznych przewodow lub przewodéw z izolaciji.
Przewody na catej gruba przegrody powinny kiyobtazone weta mineralry lub innym materiat
em elastycznym o podobnych étavosciach.

Przefcia przewodow przez przegrody oddzielenia przeckapmvego powinny bywykonane w
SposOb nieobrajacy odporndci ogniowej tych przegrod.

Izolacje cieplne przewodow powinny niiszczelne patzenia wzdhiane i poprzeczne, aw
przypadku izolacji przeciwwilgociowej powinnadbgonadto zachowana, na catej powierzchni
izolacji, odpowiednia odporsé na przenikanie wilgoci.
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Izolacje cieplne niewyposane przez producenta w wargtehrongca przed uszkodzeniami
mechanicznymi oraz izolacje nacme na dziatanie czynnikdw atmosferycznych powimmge
odpowiednie zabezpieczenia, np. przez zastosowaitoa na swojej zewtrznej powierzchni.
Materiat podpér i podwiesagpowinna charakteryzowadpowiednia odporrio na koroz¢ w
miejscu zamontowania.

Metoda podparcia lub podwieszenia przewodéw powbwadpowiednia do materiatu
konstrukcji budowlanej w miejscu zamocowania. Oltlég) micdzy podporami lub
podwieszeniami powinna byistalona z uwzgtinieniem ich wytrzymakei i wytrzymataci
przewodow tak aby uggie sieci przewodow nie wptywato na jej szczélnaviasciwosci
aerodynamiczne i nienaruszastidonstrukcji.

Zamocowanie przewodow do konstrukcji budowlanej ipow przenosi obchzenia wynikagce z
ciezarow:

- przewodow;

- materiatu izolacyjnego;

- elementdw instalacji niezamocowanych niezaie zamontowanych w sieci przewodow, np. t
umikow, zaworow itp.;

- elementoéw skiadowych podpér lub podwiesze

- 0soby lub oséb, ktoregla stanowity dodatkowe obgienie przewoddw w czasie czyszczenia lub
konserwaciji.

Zamocowanie przewodow wentylacyjnych powinnd byporne na podwgzory temperatuy
powietrza transportowanego w sieci przewodowlj faka wystpuje.

Elementy zamocowania podpér lub podwidsde konstrukcji budowlanej powinny ntigvspot
czynnik bezpieczestwa réwny co najmniej trzy w stosunku do oblicosvego obcizenia.
Pionowe elementy podwieszeraz poziome elementy podpor powinny éniespotczynnik
bezpieczéstwa rowny co najmniej 1,5 w odniesieniu do gramilastycznéci pod wptywem
obliczeniowego obgienia.

Poziome elementy podwieszepodpor powinny mi€ mazliwosé przeniesienia obliczeniowego
obcigzenia oraz b§ takiej konstrukcji, aby ugcie miedzy ich pojczeniami z elementami
pionowymi i dowolnym punktem elementu poziomegoprieekraczato 0,4 % odlegid micdzy
zamocowaniami elementow pionowych.

Polczenia m¢dzy pionowymi i poziomymi elementami podwiesZzg@odpor powinny mié€wspot
czynnik bezpieczestwa réwny co najmniej 1,5 w odniesieniu do gramiastycznéci pod wpt
ywem obliczeniowego obgienia.

W przypadkach, gdy jest wymagane, abydeenia i elementy w sieci przewodow moghy by
zdemontowane lub wymienione, najeapewnt niezalene ich zamocowanie do konstrukcji
budynku. W przypadkach oddziatywania sit wywotanyohszerzalngcia cieplmn konstrukcja
podpor lub podwieszepowinna umaliwia¢ kompensagj wydtuzen liniowych.

Podpory i podwieszenia w ajtnie maszynowni oraz w odlegid nie mniejszej i 15 m odzrédia
drgaa powinny by wykonane jako elastyczne z zastosowaniem podkiadeateriatow
elastycznych lub wibroizolatoréw.

19.2.7. Otwory rewizyjne i maiwosci czyszczenia instalacii

Czyszczenie instalacji powinno dyapewnione przez zastosowanie otworow rewizyjmych
przewodach instalacji lub demontalementu sktadowego instalacji. Otwory rewizyjmsvinny
umazliwia¢ oczyszczenie wewtrznych powierzchni przewodow, a takurzdzen i elementow
instalacji, jeeli konstrukcja tych urgdzen i elementow nie umdiwia ich oczyszczenia w inny
Sposab.

Wykonanie otworéw rewizyjnych nie powinno obaé wytrzymatcci i szczelnéci przewodow,
jak réwniez wkasndaci cieplnych, akustycznych i przeciwjarowych.

Elementy usztywniage i inne elementy wypogania przewodow powinny lbytak zamontowane,
aby nie utrudniaty czyszczenia przewodow.

Elementy usztywniare wewntrz przewodow o przekroju prostgtkym powinny mié optywowe
ksztalty, najlepiej o przekroju kotowym. Niedopusalne jest stosowanie tam perforowanych lub
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innych elementéw trudnych do czyszczenia.

Nie nalery stosowé wewmtrz przewoddw ostro zakozonychsrub lub innych elementow, ktére
mog powodowa zagraenie dla zdrowia lub uszkodzenie goizen czyszcacych.

Nie dopuszcza siostrych krawdzi w otworach rewizyjnych, pokrywach otworéw i diach
rewizyjnych.

Pokrywy otwordow rewizyjnych i drzwi rewizyjne wdzer powinny s¢ tatwo otwiera.

W przewodach o przekroju kotowymspednicy nominalnej mniejszejh200 mm nalgy stosowa
¢ zdejmowane zZdepki lub trojniki z zalepkami do czyszczeni&V przypadku przewoddow o wi
kszychsrednicach naley stosowa trojniki o minimalnejsrednicy 200 mm,

W przewodach o przekroju prostgiRym naley wykonywa otwory rewizyjne o minimalnych
wymiarach.

przypadku wykonywania otworéw rewizyjnych nanka przewodu, ich wymiary powinny byo
wne wymiarom przekroju poprzecznego przewodu.

Jezeli jeden lub oba wymiary przekroju poprzecznegeepiodu § mniejsze ni minimalne
wymiary otworu rewizyjnego okéone w tablicy 2, to otwor rewizyjny nate tak wykona, aby
jego kroétsza krawdz byta rownolegta do krotszej krgadzi scianki przewodu, w ktorym jest
umieszczony.

W przypadku, gdy przewidujeesdemonta elementu instalacji w celu urdovienia czyszczenia,
powstate] w ten sposob otwory nie powinny loyniejsze ni okreslone w tablicach 1 i 2.

Nalezy zapewnt dostp do otworéw rewizyjnych w przewodach zamontowanyatl stropem
podwieszonym.

Nalezy zapewnt dostp w celu czyszczenia do ngstijgcych, zamontowanych w przewodach urz
adzen:

- zawory, wyczystki;

Powyzsze wymaganie nie dotyczy gdzen, ktére mana tatwo zdemontowaw celu
oczyszczenia.

Jezeli projekt nie przewiduje inaczej, atizy otworami rewizyjnymi nie powinny by
zamontowane wtcej niz dwa kolana lub tuki odcie wickszym niz 45 ", a w przewodach
poziomych odlegtéci miedzy otworami rewizyjnymi nie powinna byieksza nk 10 m.

19.2.8. Monta instalacji centralnego ogrzewania

Instalacja C.O. pozosteje bez zmian.

20.0BMIARY ROBOT

Ogolne zasady Obmiaru Robot - prowadzenie obmigestwniezlgdne dla uméw “obmiarowych”
na roboty budowlane. W umowach ryczattowych obreowadza gijedynie do szacunkowego
okreslenia zaawansowania robot dla potrzeb wystawieaktufy czsciowe).

Obmiar Robot bdzie okrglat faktyczny zakres wykonywanych Robot zgodnieakiDmentacj
Projektowg i SST, w jednostkach ustalonych w Wycenionym Pmziadze Robat.

Obmiaru Robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powrnaéniu Inspektora o zakresie
obmierzanych Robét i terminie obmiaru, co najmnie3 dni przed tym terminem. Wyniki
obmiaru leda wpisane do Ksigi Obmiaru.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych w Przedmiarze Robot lub
gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie InneaWykonawcy od obowgku ukaiczenia
wszystkich Robot.

Btedne dane zostarpoprawione wg instrukcji Inspektora ndrmie. Obmiar wykonanych Roboét b
¢dzie przeprowadzony z ¢gtascig wymagan do celu miesicznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy
lub w innym czasie okéonym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawinspektora.
20.1. Zasady okrélenia ilosci Robét i Materiatow

Sposob pomiaru oraz stosowane jednostkidkjigeSST oraz zasady wyceny obmiaru robot.
20.2. Uradzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Rolyakb
zaakceptowane przez Inspektora. ddzenia i spregt pomiarowy zostandostarczone przez
Wykonawe. Jezeli urzadzenia te lub spez wymagag bada atestujcych, to Wykonawcadualzie
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posiadat wane swiadectwa legalizacji. Wszystkie wdzenia pomiarowedaa przez Wykonawe
utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tnaaRobot.

20.3. Czas przeprowadzenia obmiaréw

Obmiary ledg przeprowadzane przedgsziowym lub kaicowym odbiorem Robot, a taé w
przypadku wysipowania dhaszej, przerwy w Robotach i zmiany Wykonawcy Robot.

Obmiar Robot zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania. Obmiar Robot podlggaj
cych zakryciu przeprowadzarzed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaarzo
nieodzowne obliczeniagda wykonywane w sposob zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebpsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Kgji Obmiaru. W razie braku miejsca szkice mbgc¢ dolaczone w
formie oddzielnego za¢znika do Ks¢gi Obmiaru, ktGrego wzor zostanie uzgodniony z
Inspektorem.

21.0DBIORY ROBOT

21.1. Rodzaje odbioréw Robot

21.2. Przegcie odcinka lub czsci.

Wykonawca mee domagésie, a Inspektor winien wystawSwiadectwo Przejcia w odniesieniu
do:

- Kazdego fragmentu rob6t w odniesieniu do ktérego, W&aniku do Oferty ustalono osobny
czas wykonania;

- Kazdej znacgcej czsci Robot Statych, wynikggpych z technologii wykonywania, ktéra albo
zostata ukaczona i wymaga odbioru i przygotowania do gpsej fazy robot;

- Kazdej czsci Robot Statych, kt@rZamawiagcy lub Inspektor wybrat celem zaja lub
przekazania innemu podwykonawcy w celu Zada@nia catéci zadania.

- Czsci inwestycji przekazywanej dazytkowania przez Zamawigego,

21.3. Odbidr Robaot zanikapcych i ulegapcych zakryciu.

Odbior Robot zanikagych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci
wykonywanych Robot, ktére w dalszym procesie realfizulegry zakryciu. Odbior Robot zanikgj
cych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umrdaviajgcym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek, bez konieczw hamowania ogolnego pgpu Robot. Odbioru Robot
dokonuje Inspektor.

Gotowas¢ danej czsci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem deebzika Budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora. Odb¢dizle przeprowadzony niezwtocznie, niezpo
niej jednak ni w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennikad®wdi powiadomienia o
tym fakcie Inspektora.

Jaka¢ i ilos¢ Robot ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor na podstawie dokubverzawierag
cych komplet wynikow badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone poyia/
konfrontacji z DokumentagjProjektowg, SST i uprzednimi ustaleniami.

21.4. Odbiér czsciowy Robot

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci Robot. Odbioru o
ciowego Robot dokonujeesivg zasad jak przy odbiorze mwym Robot.

21.5. Odbiér kaacowy Robot

Odbior kaxcowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykioad@&obot w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci | wartasci.

Catkowite zakaczenie Robot oraz gotowoddo odbioru kacowego ledzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiagoniem na pimie o tym
fakcie Inspektora. Odbiér koowy Robdt nagpi w terminie ustalonym w Dokumentach
Kontraktowych, licac od dnia potwierdzenia przez Inspektora Zakenia Robot i przygia
dokumentow,

Odbioru kaicowego robét dokonuje komisja wyznaczona przez Xaajgcego w obecriei
Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbigcaj Roboty dokona ich oceny jakoowej na
podstawie przedimnych dokumentow, wynikow bafida pomiaréw, atestow i certyfikatow,
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wizualnej oraz zgodrgi wykonania Robét z Dokumentadprojektow i SST.

W toku odbioru kacowego Robot komisja zapozna girealizaci ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikagych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania Robot
uzupetniagcych i Robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Roba6t unigigcych i Robot poprawkowych w
robotach wykaczeniowych, komisja przerwie swoje czydaia ustali nowy termin odbioru ko
cowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje jakagé¢ wykonywanych Robot w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dektacji Projektowej i SST z uwzgl
dnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu pleEzdstwo
eksploatacji obiektu, komisja dokona pg#t, oceniagc pomniejszog wartag¢ wykonywanych
Robd6t w stosunku do wymag@rzyjetych w dokumentach Kontraktowych.

21.6. Dokumenty do odbioru k@cowego Robot

Podstawowym dokumentem do dokonania odbiomickwego Robotgprotokoty odbioru ké
cowego Robot spogdzonych wg wzoru ustalonego przez Zamayaego. Do odbioru kicowego
Wykonawca jest zobowkany przygotowanastpujgce dokumenty:

- Dokumentagj Projektowg z naniesionymi zmianami potwierdzonymi przez nadadorski,

- Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robot

- Uwagi i zalecenia Inspektora, zwtaszcza przy oddd Roboét zanikagych i ulegajcych
zakryciu i udokumentowanie wykonania Jego zaleoecepty i ustalenia technologiczne,

- Dziennik Budowy i Ks¢gi Obmiaru,

- Wyniki pomiarow kontrolnych oraz baflaoznaczeé laboratoryjnych zgodne z SST i PZJ

- Atesty jak@ciowe wbudowanych materiatéw,

- Opini¢ technologiczg sporadzom na podstawie wszystkich wynikow badgpomiarow zad
czonych do dokumentéw odbioru, a wykonywanych zgodrPZJ i SST,

- Sprawozdanie techniczne,

- Inne dokumenty wymagane przez Zamagdaego.

21.7. Odbidr ostateczny i przekazanie doaytkowania

Odbior ostateczny polega na ocenie wykonanych Robigzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbior
ostateczny édzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad
odbioru kaxcowego.

Przekazanie formalne daytkowania wynika z przepiséw prawa budowlanegocydg
administracyjnych,

22.PRZEPISY ZWI AZANE

PN-92/B-01706 Instalacje wodagowe. Wymagania w projektowaniu

PN-81/B-10700/00 Instalacje wewtrene wodocigowe i kanalizacyjne wymagania i badania przy
odbiorze

PN-74/H-74200 Rury stalowe ze szwem gwintowane

PN-83/M-74001 Armatura przemystowa. Wymagania icvéal.

PN-80/H-74244 Rury stalowe ze szwem przewodowe

PN-80/H-74219 Rury stalowe bez szwu

PN-77/H-04419 Préba szczekod

PN-9ZB-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjnenagania i badania przy odbiorze
PN-85/C-89203 Ksztattki kanalizacyjne z PCV PN-88@205 Rury kanalizacyjne z PCV
PN-92/B-10735 Przewody kanalizacyjne

PN-92/B-01707 Instalacje kanalizacyjne. Wymaganiareyektowaniu

PN-01706/Az1 Instalacje wodagowe. Wymagania w projektowaniu (Zmiana Azl)
PN-EN 10208-1:2000 Rury stalowe przewodowe dla gweglialnych. Rury o klasie wymafg#
PN-EN 12056-1:2002 Systemy kanalizacji grawitagyymewngtrz budynku. Cgs¢ 1.
Postanowienia ogoélne i wymagania
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PN-EN 12056-:2002 Systemy kanalizacji grawitacypwejvrgtrz budynku. Cgs¢ 2: Kanalizacja
sanitarna. Projektowanie uktadu i Obliczenia

PN-EN 12056-:2002 Systemy kanalizacji grawitacypwejvrgtrz budynku. Czs¢ 5: Monta |
badania, instrukcje dziataniazygkowania i eksploatacji

PN-76/B-02440 Zabezpieczenie gnizen cieptej wody aytkowej. Wymagania PN-ISO
4064-2+Ad1:1997 Pomiar aftpsci wody w przewodach. Wodomierze do wody pitnejrzén
Wymagania i instalacyjne

PN-B-10720:1999 Wodogyi. Zabudowa zestawow wodomierzowych w instalacjaodocy
gowych. Wymagania i badania przy odbiorze

PN-93/C-04607 Woda w instalacjach ogrzewania. Wyanayi badania jakai wody.
PN-91/B-02420 Ogrzewnictwo. Odpowietrzenie instalagrzewa wodnych. Wymagania.
PN-82/B-02403 Ogrzewnictwo. Temperatury obliczereaewrtrzne

PN-B-02421:2000 Ogrzewnictwo i cieptownictwo. Izgkacieplna przewodow, armatury i grz
dzen.

Warunki techniczne wykonania i odbioru rurgmw z tworzyw sztucznych. Polska Korporacja
Techniki Sanitarnej, Grzewczej, Gazowej i Klimatygaej - Warszawa 1996

Instrukcja projektowania, wykonania i odbioru inatg rurocggowych z PCV i PE - Wavin,
Systemy kanalizacyjne-Pagzniki Uzytkownika Geberit Geberit HDPE Wytyczne projektovean
instalacji centralnego ogrzewania - COBRTI ,INSTAL1995 Katalogi armatury
Rozporadzenie ministra infrastruktury z dnia 12.04.20Q&zniejszymi zmianami w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadmudynki i ich usytuowanie.
Rozporadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie warunkd@elnicznych, jakim- powinny
odpowiadébudynki i ich usytuowanie (z dnia 12 kwietnia 2002 p&iejszymi zmianami)
Rozporazenie Ministra Budownictwa i Przemyst Materialw Budanych w- sprawie bezpieaze
twa i higieny pracy przy wykonywaniu robét budowdamontawych i rozbidérkowych. Dz. U. Nr
13 z dnia 10.04.1972r.

Instrukcja w sprawie zabezpieczenia przed koroajsskukcji stalowych za pomgpokry
malarskich - KOR-3A. Warunki techniczne wykonana@dbioru robét budowlano-moriawych,
tom | — Budownictwo ogélne. Arkady 1988 r.

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budawd-montaowych, tom Il — Instalacje
sanitarne i przemystowe. Arkady 1988 r.

Warunki techniczne wykonania i odbioru instalacggntylacyjnych — Wymagania- techniczne
COBRTI Instal.

Rozporzazenie Rady Ministrow z dnia 25.02.2981 r. w spragideoru technicznego (Dz. U. Nr 8
z dnia 24.05.1981 r.),

23.PODSTAWA PLATNO $ClI

23.1. Ogolne zasady dotyare ustalania podstawy ptatnéci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w Specyfikacji Technicznej ,Wymagania
Ogolne”

23.2. Szczegolne zasady dotyre podstawy ptatndci

Roboty instalacyjne dla wykonania instalacji ptaspevg ceny obmiaru, ktore zawiera:
—wykonanie robét przygotowawczych

- zakup i dostawa materiatow

- wykonanie prac przygotowawczych

- uktadanie kanatéw wentylacyjnych

- dostosowanie kottowni

- monta kotta, zbiornikdw oraz ospe¢tu kottowni
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