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Nr projektu:  472/ST

Inwestor: Publiczna Szkota Podstawowa
47-100 Szymiszow
ul. Szkolna 2

Faza: PROJEKT WYKONAWCZY

Temat: Poprawa efektywnosci energetycznej budynku Sali gimnastycznej
przy PSP w Szymiszowie przy ul. Szkolnej 6

Nazwy i kody
Nazwy i kody

DZIAL ROBOT:
- 45000000 -7 - Roboty budowlane

GRUPA ROBOT

- 45200000 - 9 — Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow budowlanych lub ich czgsci
oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i wodnej

- 45300000 — 0 — Roboty instalacyjne w budynkach

- 45400000 — 1 — Roboty wykonczeniowe w zakresie obiektow budowlanych

KLASA ROBOT:

- 45220000 — 5 — Roboty inzynieryjne i budowlane

- 45260000 — 7 — Roboty w zakresie wykonywania pokry¢ i konstrukcji dachowych i inne podobne roboty s
pecjalistyczne

- 45310000 — 3 — Roboty instalacyjne elektryczne

- 45330000 — 9 - Roboty instalacyjne wodno-kanalizacyjne i sanitarne

- 45410000 - 4 - Tynkowanie

- 45420000 — 7 - Roboty w zakresie zaktadania stolarki budowlanej oraz roboty ciesielskie

- 45430000 — 0 — Pokrywanie podtog i $cian

- 45440000 - 3 — Roboty malarskie i szklarskie

- 45450000 — 6 - Roboty budowlane, wykonczeniowe pozostale

KATEGORIA ROBOT:

-45111100-9 - Roboty w zakresie burzenia

- 45223821-7 — Elementy gotowe

- 45262310-7 — Zbrojenie

- 45262311-4 — Betonowanie konstrukcji

- 45262500-6 — Roboty murarskie

- 45311100 -1 — Roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznych
- 45262100 — 2 — Roboty przy wznoszeniu rusztowan
- 45312311 — 0 — Montaz instalacji odgromowe;j

- 45315100-9 — Instalacyjne roboty elektryczne

- 45331110-0 — Instalowanie kotlow

- 45431000-7 — Ktadzenie ptytek

- 45432100-5 — Ktadzenie i wyktadanie podtog

- 45442100-8 - Roboty malarskie
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Nr projektu:  472/ST

Inwestor: Publiczna Szkota Podstawowa

47-100 Szymiszow

ul. Szkolna 2
Faza: PROJEKT WYKONAWCZY
Temat: Poprawa efektywnoSci energetycznej budynku Sali gimnastycznej

przy PSP w Szymiszowie przy ul. Szkolnej 6
Czesé: Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robé6t budowlanych
Nr specyf. Nazwa Specyfikacji Strony
OST-00 Czgs¢ ogodlna 6-18
SST-01 Roboty przygotowawcze - rozbiorkowe 19-21
SST-02 Roboty murowe 2224
SST-03 Kotlownia na pellet 25-30
SST-04 Instalacja wentylacji mechanicznej 31-33
SST-05 Instalacja fotowoltaiczna 34-45
SST-06 Instalacja odgromowa 46-54
SST-07 Posadzki 55-56
SST-08 Montaz stolarki drzwiowej 57-59
SST-09 Tynki wewnegtrzne 60-62
SST-10 Roboty malarskie 63-65
SST-11 Roboty rusztowaniowe 66-67
SST-12 Roboty termoizolacyjne 68-71
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INFORMACJE WSTEPNE

0.1. Przedmiot i zakres opracowania.

Przedmiotem niniejszego opracowania jest specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot budowlanych
przewidzianych do realizacji w ramach zamierzenia inwestycyjnego p.t.:

Poprawa efektywnosci energetycznej budynku Sali gimnastycznej przy PSP w Szymiszowie przy

ul. Szkolnej 6

Zakres opracowania jest zgodny z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury w sprawie szczegdtowego zakresu i
formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu
funkcjonalno — uzytkowego.

0.2. Podstawa opracowania.
Niniejsza specyfikacj¢ opracowano w oparciu o :
- Umowg zawarta pomigdzy Zamawiajacym a Przedsigbiorstwem Projektowania BIPROMAG-1 Sp. z
0.0. w Gliwicach,
- Projekty wykonawcze z przedmiarami robot obejmujace branze architektoniczno-konstrukcyjna,
elektryczna , instalacyjna opracowane w 2020 r przez projektantow firmy BIPROMAG 1 Sp. z o.0.
w Gliwicach
- Katalog p.t.,,Wspolny Stownik Zamowien”
- Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury w sprawie szczegoélowego zakresu i formy dokumentacji
projektowej , specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot budowlanych oraz programu
funkcjonalno — uzytkowego (Dz. U. z dnia 16.09.2004 r)
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CZESC OGOLNA

I. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
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OST 00 SPECYFIKACJA TECHNICZNA CZESC OGOLNA

1.0. INFORMACJE OGOLNE

1.1. Nazwa zaméwienia nadana przez Inwestora.

Gminny Zarzad Obstugi Jednostek Strzelce Opolskie - Inwestor projektowanego zamierzenia

budowlanego nadata zamoéwieniu nastgpujaca nazwe: pt. ,,Poprawa efektywnosci energetycznej budynku PSP w
Szymiszowie przy ul. Szkolnej 6

1.2. Przedmiot i zakres rob6t budowlanych.

W zakres projektowanej inwestycji wchodza:

1) Roboty przygotowawcze obejmujace:

a) roboty rozbiorkowe w pomieszczeniu kottowni i sktadu opatu

2) Roboty ogoélnobudowlane i inzynieryjne obejmujace
a) roboty budowlane w zakresie:

- Sciany dziatowe]j w kottowni

- docieplenia $cian zewngtrznych i $cian w gruncie

- docieplenie dachu czgsci niskiej ptytami welny mineralnej
3) Roboty instalacyjne obejmujace:

- instalacj¢ technologiczna kottowni

- instalacjg¢ fotowoltaiczna

- instalacj¢ odgromowa

4) Roboty budowlane wykonczeniowe obejmujace:

- drzwi

- Scianki dzialowe

- posadzki

- tynki i oktadziny $cian

- malowanie S$cian

1.3. Opis prac towarzyszacych i robot tymczasowych.

Prace towarzyszace obejmuja:

a) wykonanie nizej] wymienionych badan powykonawczych (nalezy do Wykonawcy) :
- szczelnosci instalacji technologicznej kottowni

- skutecznosci zerowania instalacji elektrycznych

- skutecznos$ci dziatania przewodéw wentylacji grawitacyjnej

1.4. Istniejacy stan zagospodarowania
1.4.1. Lokalizacja inwestycji.

Objete niniejszym projektem budowlanym obiekt budowlany usytuowany jest na dziatce o nr ewid.. 110/22
zlokalizowanej w Szymiszowie przy ul. Szkolnej 6.
Wrhascicielem dziatek jest Gmina Strzelce Opolskie.

1.4.2. Istniejaca zabudowa nadziemna i podziemna.
Aktualnie na terenie zagospodarowywanych dziatek znajduja sig: budynek szkoty, plac przedwejsciowy, chodniki,
droga dojazdowa.
Przez dziatki przebiegaja n/w elementy infrastruktury podziemnej:
- przylacze wodociagowe
- przylacze teletechniczne
- przylacze elektryczne
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1.5 KODY I NAZWY WG WSPOLNEGO SEOWNIKA ZAMOWIEN
Nazwy i kody

Nazwy i kody

DZIAL ROBOT:
- 45000000 -7 - Roboty budowlane

GRUPA ROBOT

- 45200000 - 9 — Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow budowlanych lub ich czgsci
oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i wodnej

- 45300000 — 0 — Roboty instalacyjne w budynkach

- 45400000 — 1 — Roboty wykonczeniowe w zakresie obiektow budowlanych

KLASA ROBOT:

- 45220000 — 5 — Roboty inzynieryjne i budowlane

- 45260000 — 7 — Roboty w zakresie wykonywania pokry¢ i konstrukcji dachowych i inne podobne roboty s
pecjalistyczne

- 45310000 — 3 — Roboty instalacyjne elektryczne

- 45330000 -9 - Roboty instalacyjne wodno-kanalizacyjne i sanitarne

- 45410000 - 4 - Tynkowanie

- 45420000 — 7 - Roboty w zakresie zaktadania stolarki budowlanej oraz roboty ciesielskie

- 45430000 — 0 — Pokrywanie podtog i §cian

- 45440000 - 3 — Roboty malarskie i szklarskie

- 45450000 — 6 - Roboty budowlane, wykonczeniowe pozostale

KATEGORIA ROBOT:

-45111100-9 - Roboty w zakresie burzenia

- 45223821-7 — Elementy gotowe

- 45262310-7 — Zbrojenie

- 45262311-4 — Betonowanie konstrukcji

- 45262500-6 — Roboty murarskie

- 45311100 -1 — Roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznych
- 45262100 — 2 — Roboty przy wznoszeniu rusztowan
- 45312311 — 0 — Montaz instalacji odgromowe;j

- 45315100-9 — Instalacyjne roboty elektryczne

- 45331110-0 — Instalowanie kotlow

- 45431000-7 — Ktadzenie ptytek

- 45432100-5 — Ktadzenie i wyktadanie podtog

- 45442100-8 - Roboty malarskie

1.6. Okreslenia podstawowe.
Uzyte w OST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:

1.6.1. Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami opatrzony pieczgcia

organu wydajacego, wydany zgodnie z obowiazujacymi przepisami , stanowiacy urz¢dowy dokument
przebiegu robot budowlanych, shluzacy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku
wykonywania robdt, rejestrowania dokonywanych odbiorow, przekazywania polecen i innej korespondencji
technicznej pomigdzy Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego, Wykonawca i Projektantem.

1.6.2. Inspektor Nadzoru Inwestorskiego - osoba posiadajaca odpowiednie wyksztalcenie techniczne i
praktyke zawodowa , oraz uprawnienia budowlane , wykonujaca samodzielnie funkcje techniczne w
budownictwie , ktorej Inwestor powierza nadzoér nad realizacja obiektu budowlanego. Reprezentuje on
interesy inwestora na budowie i wykonuje biezaca kontrolg jako$ci i iloSci wykonanych robot, bierze
udzial w sprawdzianach i odbiorach robot zakrywanych i zanikajacych , jak rowniez przy odbiorze
gotowego obiektu.

1.6.3. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcg , posiadajaca odpowiednie wyksztatcenie
techniczne , praktyk¢ zawodowa oraz uprawnienia budowlane, wykonujaca samodzielnie funkcje
techniczne w budownictwie upowazniona do kierowania robotami budowlanymi i do wystgpowania
w imieniu Wykonawcy w sprawach realizacji kontraktu.

1.6.4. Projektant - upowazniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji techniczne;j.

1.6.5. Certyfikat zgodnosci - jest to dokument wydany przez notyfikowana jednostkg certyfikujaca,
potwierdzajacy , ze wyrdb 1 proces jego wytwarzania sa zgodne ze zharmonizowana specyfikacja
techniczna.
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Deklaracja zgodno$ci - o$wiadczenie producenta lub jego upowaznionego przedstawiciela ,
stwierdzajace na jego wylaczna odpowiedzialno$¢ , ze wyrdb jest zgodny ze zharmonizowana
specyfikacja techniczna.
Dokumentacja projektowa - sluzaca do opisu przedmiotu zamowienia na wykonanie robot
budowlanych, dla ktorych jest wymagane pozwolenie na budoweg - sklada si¢ w szczegoélnosci z:
projektu  budowlanego, projektow wykonawczych , przedmiaru robdt 1 informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.
Dokumentacja powykonawcza budowy - sklada si¢ z dokumentacji budowy z naniesionymi
zmianami w projekcie budowlanym i wykonawczym , dokonanymi w trakcie wykonywania robot, a
takze geodezyjnej dokumentacji powykonawczej i innych dokumentow.
Europejskie zezwolenie techniczne - oznacza aprobujaca ocena techniczng zdatnosci produktu do
uzycia, dokonana w oparciu o podstawowe wymagania w zakresie robot budowlanych, przy uzyciu
wlasnej charakterystyki produktu oraz okre§lonych warunkéw jego zastosowania i uzycia.
Geodezyjna ewidencja sieci uzbrojenia terenu - uporzadkowany zbior danych przestrzennych i
opisowych sieci uzbrojenia terenu, a takze informacje o podmiotach wladajacych siecia.
Geotechniczne warunki posadowienia obiektoéw budowlanych - zespdl czynnosci zmierzajacych do
okres$lenia przydatnosci gruntéw na potrzeby budownictwa oraz parametrow geotechnicznych podloza
gruntowego , wykonywanych w terenie i laboratorium.
Grupy , klasy , kategorie robot - nalezy przez to rozumie¢ grupy, klasy, kategorie okreslone w
rozporzadzeniu nr 2195/2002 z dnia 5.11.2002 r w sprawie Wspodlnego Stownika Zamoéwien (Dz. U. 1340 z
16.12.2003 r.
Instrukcja techniczna obstugi (eksploatacji) - opracowana przez projektanta lub dostawcg urzadzen
technicznych 1 maszyn , okreslajaca rodzaje i1 kolejnos¢ Iub wspodtzaleznos¢ czynnosci obshugi ,
przegladow 1 zabiegow konserwacyjnych , warunkujacych ich efektywne i bezpieczne uzytkowanie.
Instrukcja techniczna obstugi (eksploatacji) jest roéwniez skladnikiem dokumentacji powykonawczej
obiektu budowlanego.
Istotne wymagania - oznaczaja wymagania dotyczace bezpieczenstwa , zdrowia 1 pewnych innych
aspektow interesu wspolnego jakie m,aja spelnia¢ roboty budowlane.
Normy europejskie - oznaczaja normy przyjgte przez Europejski Komitet Standaryzacji (CEN) oraz
Europejski Komitet Standaryzacji Elektrotechnicznej (CENELEC) jako ,standardy europejskie (EN)”
Iub ,,dokumenty harmonizacyjne (HD)” , zgodnie z ogélnymi zasadami dziatania tych organizacji.
Obmiar robot - pomiar wykonanych robdt budowlanych , dokonywany w celu weryfikacji ich ilosci
w przypadku zmiany parametrow przyjgtych w przedmiarze robot, albo obliczenia wartosci robot
dodatkowych, nie objgtych przedmiarem.
Odbiodr czgsciowy (robot budowlanych) - nieformalna nazwa odbioru robdt ulegajacych zakryciu, a
takze dokonywanie prob i sprawdzen instalacji, urzadzen technicznych. Odbiorem czg$ciowym nazywa
si¢ takze odbior czgSci obiektu budowlanego wykonanego w stanie nadajacym si¢ do uzytkowania,
przed zgloszeniem do odbioru calego obiektu budowlanego, ktory jest traktowany jako ,,0dbior
koncowy”.
Odbiér gotowego obiektu budowlanego - formalna nazwa czynno$ci , zwanych tez ,,odbiorem
koncowym” , polegajacym na protokolarnym przyjgeiu (odbiorze) od Wykonawcy gotowego obiektu
budowlanego przez osobg lub grupg osob o odpowiednich kwalifikacjach zawodowych, wyznaczona
przez Inwestora, ale nie begdaca Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego na tej budowie. Odbioru
dokonuje si¢ po zgloszeniu przez Kierownika Budowy faktu zakonczenia robot budowlanych, tacznie
z zagospodarowaniem 1 uporzadkowaniem terenu budowy 1 ewentualnie terenéw przyleglych ,
wykorzystywanych jako plac budowy, oraz po przygotowaniu przez niego dokumentacji
powykonawczej.
Przedmiar robdt - to zestawienie przewidzianych do wykonania robdt podstawowych w kolejnosci
technologicznej ich wykonania , ze szczegdlowym opisem lub wskazaniem podstaw ustalajacych
szczegolowy opis oraz wskazanie szczegolowych specyfikacji technicznych wykonania i odbioru
robot budowlanych, z wyliczeniem 1 zestawieniem iloSci jednostek przedmiarowych robot
podstawowych.
Roboty podstawowe - minimalny zakres prac, ktére po wykonaniu sa mozliwe do odebrania pod
wzgledem ilosci 1 wymogdéw jakoSciowych oraz uwzgledniaja przyjgty stopien scalenia robot.
Wspdlny Stownik Zamoéwien - jest systemem klasyfikacji produktoéw , ustug i robot budowlanych ,
stworzonych na potrzeby zamowien publicznych. Sklada si¢ ze stownika gtownego oraz stownika
uzupelniajacego. Obowiazuje we wszystkich krajach Unii Europejskiej. Zgodnie z postanowieniami
Rozporzadzenia 2151/2003, stosowanie kodow CPV do okreslenia przedmiotu zamowienia przez
zamawiajacych z owczesnych Panstw Cztonkowskich UE stato sig¢ obowigzkowe z dniem 20.12.2003 r
Polskie Prawo zamoéwien publicznych przewidzialo obowiazek stosowania klasyfikacji CPV
poczawszy od dnia akcesji Polski do UE tzn. od 1.05.2004 r
Wyrob budowlany - nalezy przez to rozumie¢ wyréb w rozumieniu przepisow o wyrobach
budowlanych, wytworzony w celu wbudowania , wmontowania , zainstalowania lub zastosowania w
sposob trwaly w obiekcie budowlanym wprowadzony do obrotu jako wyrdb pojedynczy lub jako
zestaw wyrobow.
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1.6.23. Odpowiednia (bliska ) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami , a
jesli przedzial tolerancjami nie zostal okre$lony - z przecigtnymi tolerancjami , przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.6.24. Polecenia Inspektora Nadzoru Inwestorskiego wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inspektora w formie pisemnej , dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwiazanych z
prowadzeniem budowy.

1.6.25. Przetargowa dokumentacja projektowa - czgs¢ dokumentacji projektowej , ktora wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bgdacego przedmiotem robot.

1.6.26. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.6.27. Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako terenu budowy.

1.7.  Ogodlne wymagania dotyczace robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonywanych robot, oraz bezpieczenstwo wszelkich czynnosci.

1.7.1.  Przekazanie terenu budowy.

Inwestor w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi oraz dwa egzemplarze dokumentacji
projektowej, dwa komplety ST oraz informacje BIOZ.

Na Wykonawey spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong przekazywanych mu punktow pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i
utrwali na wilasny koszt.

1.7.2. Dokumentacja projektowa.
Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegolowych warunkach umowy.

1.7.3.  Zgodno$¢ robodt z dokumentacja projektowa i STT.

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inspektora
stanowia cz¢$¢ umowy, a wymagania okreSlone w cho¢by jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy
tak jakby zawarte bylty w calej dokumentacji.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomié Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, ktory podejmuje decyzje o
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na piSmie sa wazniejsze od wymiaré6w okreslonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i SST beda uzywane za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszczone sa odchylenia w ramach okreslonego przedzialu tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw
budowli musza wykazywa¢ zgodno$§¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga
przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku , gdy materiaty lub roboty nie bgda w pelni zgodne z dokumentacja projektowa lub SST i
wplynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementéw budowie, to takie materialy zostana zastgpione innymi, a
elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.7.4.  Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowyi wykonczenia robot Wykonawca begdzie utrzymywaé teren budowy w stanie bez
wody stojacej oraz begdzie podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do
przepisow i norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bgdzie unikaé
uszkodzen lub uciazliwosci dla osob lub dobr publicznych i innych , a wynikajacych z nadmiernego hatasu,
wibracji zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dzialania.

1.7.5.  Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowe; .

Wykonawca begdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat
realizacji robot przez personel Wykonawcy.

1.7.6.  Ochrona witasnosci publicznej i prywatnej.

Wykonawca begdzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatanie uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi 1 wurzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajacego
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Jesli teren budowy przylega do terendw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowac¢ roboty w
sposob powodujacy minimalne niedogodno$ci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dzialalnoscia.

1.7.7. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow.

Wykonawca bedzie stosowa¢ sig¢ do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych przy
transporcie materialdow 1 wyposazenia na 1 z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie niezbgdne
zezwolenia 1 uzgodnienia od wlasciwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw (
ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie powiadamiat Inspektora) Inspektor moze poleci¢ ,
aby pojazdy nie spehiajace tych warunkow zostaly usunigte z terenu budowy.

Pojazdy powodujace nadmierne obciazenie osiowe nie beda dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment
budowy w obrgbie terenu budowy Wykonawca bgdzie odpowiadal za naprawe wszelkich robot w ten sposob
uszkodzonych , zgodnie z poleceniami Inspektora.

1.7.8.  Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy.

W szczegélnosci Wykonawca ma obowiazek zadba¢ , aby personel nie wykonal pracy w warunkach
niebezpiecznych , szkodliwych dla zdrowia oraz nie spehiajacych odpowiednich wymagan sanitarnych
Wykonawca zapewni i begdzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace , socjalne oraz sprzgt i
odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢ ,ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okreSlonych powyzej nie podlegaja
odrgbnej zaplacie i sa uwzglednione w cenie kontraktowej.

Kierownik budowy zgodnie z art. 2la ustawy Prawo Budowlane, jest zobowiazany sporzadzi¢ lub zapewnié
sporzadzenie (przed rozpoczgciem budowy), planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia zwanego planem bioz
na podstawie ,,Informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia” sporzadzona przez projektanta ,,Plan
bioz” nalezy opracowa¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23.06.2003 r w sprawie
informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz.
U. Nr 120 poz. 1126), uwzgledniajac réwniez wymagania okre§lone w rozporzadzeniach Ministra Infrastruktury
z dnia 6.02.2003 r w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz.
U. Nr 47 poz. 401) oraz Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997 r w sprawie og6lnych
przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169 poz. 1650)

1.7.9.  Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca bedzie zobowiazany do :

* przedstawienia Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego projektu zagospodarowania placu budowy i
uzyskania jego akceptacji

* oznakowania i utrzymania porzadku na placu budowy,

*  wlasciwego, zgodnie z projektem zagospodarowania, skladowania materiatow i elementéw budowlanych,

* utrzymania w czystosci drog publicznych i ulic przy placu budowy, szczegélnie w okresie wywozu ziemi
z wykopow

1.7.10. Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrong robdt i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do roboét od
daty rozpoczgcia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego.

Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposéb , aby budowla drogowa lub jej elementy byly w
zadawalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedbal utrzymanie , to na polecenie Inspektora powinien
rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej nizw 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.7.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszelkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy , regulaminy i wytyczne , ktore sa w jakimkolwiek sposob zwiazane z wykonywanymi
robotami i bgdzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.
Wykonawca begdzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypehienie
wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w
odniesieniu do sprzgtu, materialow lub urzadzen uzytych lub zwiazanych z wykonaniem robot i w sposob
ciagly bedzie informowac¢ Inspektora Nadzoru Inwestorskiego o swoich dziataniach, przestawiajac kopie
zezwolen 1 inne odno$ne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postgpowania , obciazenia i wydatki wynikte z
lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkéw ,
kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inspektora
Nadzoru.
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1.7.13. Rownowazno$¢ norm i zbioréw przepisow prawnychGdziekolwiek w dokumentach kontraktowych
powotane sa konkretne normy i przepisy , ktore spetnia¢ maja materiaty , sprzgt i inne towary oraz
wykonane i zbadane roboty, bgda obowiazywa¢ postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego
wydania powotanych norm i przepisow o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku
gdy powotane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢
rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny lub wyzszy poziom wykonania niz
powotane normy lub przepisy , pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia.

1.7.14. Zaplecze Wykonawcy.
Wykonawca zobowiazany jest zabezpieczy¢ sobie , pomieszczenia biurowe, sprzg¢t transport oraz inne
urzadzenia towarzyszace.

2.0 MATERIALY.

2.1. Wymagania ogoélne dotyczace wlasciwosci materialow i wyrobéw.

Przy wykonywaniu rob6t budowlanych moga by¢ stosowane wylacznie wyroby budowlane o wlasciwosciach
uzytkowych umozliwiajacych prawidlowo zaprojektowanym i wykonanym obiektom budowlanym spelnienie
wymagan podstawowych, okreslonych art. 5 ust. 1 pkt. 1 ustawy Prawo Budowlane - dopuszczone do obrotu i
powszechnego lub jednostkowego stosowania w budownictwie.

Wykonawca robot powinien przedstawi¢ Inspektorowi szczegodlowe informacje o zrdédle produkcji, zakupu
wyrobow budowlanych i urzadzen przewidywanych do realizacji robot — wilasciwie oznaczonych ,
posiadajacych certyfikat na znak bezpieczenstwa , certyfikat zgodnosci, deklaracje zgodnosci z Polska Norma ,
a takze inne prawnie okreslone dokumenty. Kierownik budowy jest obowigzany przez okres wykonywania
robot budowlanych przechowywaé dokumenty stanowiace podstawg ich wykonania, a takze o$wiadczenia
dotyczace wyrobow budowlanych jednostkowo zastosowanych w projekcie budowlanym.

Jezeli dokumentacja projektowa przewiduje zastosowanie materialdow pochodzenia miejscowego , Wykonawca
przedstawi Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego wszystkie wymagane dokumenty pozwalajace na korzystanie
z tego zrodta oraz okreslajace parametry techniczne tego materiatu.

2.2. Wymagania ogoélne zwiazane z przechowaniem, transportem, warunkami dostaw, skladowaniem i
kontrola jakoSci materialéw i wyrobdéw.

Wykonawca zapewni wtasciwe skladowanie i zabezpieczanie materiatow na placu budowy. Tymczasowe
miejsca skladowania powinny by¢ okreslone w projekcie zagospodarowania placu budowy lub uzgodnione z
Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego. Skladowane materialy, elementy i urzadzenia powinny by¢ dostgpne
Inspektorowi Nadzoru w celu przeprowadzenia inspekcji.

Przed wbudowaniem dhuzej skladowanych 1 urzadzen konieczna jest akceptacja Inspektora nadzoru
Inwestorskiego.

2.3. Materialy i wyroby dopuszczone do obrotu i stosowania w budownictwie.

*  Wykonawca jest odpowiedzialny, aby wszystkie materialy , elementy budowlane i urzadzenia wbudowane ,
montowane lub instalowane w trakcie realizacji robot budowlanych odpowiadaty wymaganiom okreslonym w
art. 10 ustawy Prawo budowlane oraz w szczegdtowych specyfikacjach technicznych

*  Wykonawca, uzgodni z inspektorem nadzoru inwestorskiego sposob i termin przekazania informacji o
przewidywanym uzyciu podstawowych materiatow oraz elementéw konstrukcyjnych do wykonania robot, a
takze o aprobatach technicznym lub certyfikatach zgodnosci.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom.

Materiaty i elementy budowlane dostarczone przez Wykonawcg na plac budowy, ktore nie uzyskaja akceptacji
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, powinny by¢ niezwlocznie usunigte z placu budowy. W uzasadnionych
przypadkach Inspektor Nadzoru Inwestorskiego w uzgodnieniu z projektantem oraz Zamawiajacym
(Inwestorem) moze pozwoli¢ Wykonawcy na wykorzystanie materialow lub elementéw budowlanych nie
odpowiadajacych wymaganiom okreSlonym w dokumentacji projektowej oraz specyfikacjach technicznych.
Konieczna jest w tym przypadku zmiana cen tych materiatow lub elementow.

Kazdy rodzaj robot w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane przez

Inspektora materialy , elementy budowlane lub urzadzenia, Wykonawca wykonuje na

wlasne ryzyko i ponosi petna odpowiedzialno$¢ techniczng i kosztowa.

2.5. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa i specyfikacje techniczne przewiduja wariantowe stosowanie
materiatéw 1 elementow budowlanych oraz urzadzen w wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru Inwestorskiego i autora projektu o
proponowanym wyborze.

Inspektor po uzgodnieniu z autorem projektu oraz Zamawiajacym , podejmuje odpowiednia
decyzjge. Wybrany i zaakceptowany przez Inwestora materiat (element budowlany lub
urzadzenie) nie moze by¢ ponownie zmieniany bez jego zgody.
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3. SPRZET.
Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu ktory, nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakos¢ wykonywanych robot.
Sprzgt uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadaé
pod wzglegdem typow i ilosci wskazaniom zawartych w SST, lub w projekcie organizacji
robot, zaakceptowanych przez Inspektora. W przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach,
sprzgt powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Liczba i wydajno$¢ sprzgtu powinna gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okre§lonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora.
Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajgty do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi
jego uzytkownika.
Wykonawca bgdzie konserwowac sprzgt jak rowniez naprawia¢ lub wymienia¢ sprzgt niesprawny. Jezeli
dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed
uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzgt , po akceptacji Inspektora nie moze by¢ pozniej zmieniony bez jego
zgody.
Jakikolwiek sprzet, maszyny , urzadzenia i1 narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkdéw umowy,
zostang przez Inspektora zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich S$rodkéw transportu, ktére nie wptyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wiasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot  zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na o$ i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie
spelniajace tych warunkow moga by¢ dopuszczone przez Inspektora , pod warunkiem przywrocenia stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco , na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WELASCIWOSCI WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

5.1. Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa lub kontraktem, za ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa 1 wymaganiami specyfikacji technicznych , projektem organizacji robot oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okres§lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na
pismie przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Nastgpstwa bledu popelnionego przez Wykonawcg w wytyczeniu
obiektu i wyznaczeniu robot beda poprawione przez Wykonawcg¢ na wiasny koszt, zgodnie z wymaganiami
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Sprawdzenie wytyczenia robot przez Inspektora nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢. Decyzje Inspektora Nadzoru Inwestorskiego dotyczace akceptacji wyboru
materiatéw, elementow budowlanych, elementow robdt, wyboru sprzgtu i innych ustalen odnoszacych si¢ do
wykonywanych robot beda oparte na wymaganiach okreslonych w umowie, dokumentacji projektowej, specyfikacji
technicznej, a takze w normach. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor bgdzie bral pod uwage wyniki badan
materiatow 1 robdt, uwzgledni rozrzuty wystgpujace przy produkcji i badaniach materialow, wyniki badan
naukowych oraz inne czynniki, ktére maja wplyw na rozwazany problem.

Polecenia Inspektora Nadzoru Inwestorskiego przekazane Wykonawcy beda spelniane nie pozniej niz w
wyznaczonym czasie, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.
Wykonawca zapewni uprawnionego geodetg, ktory w razie potrzeby bgdzie stuzyl pomoca Inspektorowi Nadzoru
Inwestorskiego przy sprawdzaniu lokalizacji i rzgdnych wyznaczonych przez Wykonawcg. Wykonawca zabezpieczy
sie¢ punktow odwzorowania zatozona przez geodete.

5.2 Projekt organizacji budowy
Wykonawca opracuje (lub zapewni opracowanie) projekt organizacji robot.
Projekt organizacji budowy obejmuje m. in.:
1) szczegodlowe zestawienie ilosci robot z charakterystyka techniczna,
2) metody i systemy wykonania robot z uwzglednieniem sSrodkow realizacji jak: materiaty, maszyny i
urzadzenia pomocnicze, zatrudnienie i in.,
3) harmonogramy wykonania robot, pracy urzadzen,
4) plany zatrudnienia,
5) zapotrzebowanie i harmonogramy dostaw materiatow i prefabrykatow,
6) instrukcje montazowe i bhp
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5.3 Likwidacja placu budowy
Wykonawca jest zobowiazany do likwidacji placu budowy i pelnego uporzadkowania terenu wokot budowy.
Uprzatnigcie terenu budowy stanowi wymaog okreslony przepisami administracyjnymi o porzadku.

6. KONTROLA, BADANIA ORAZ ODBIOR WYROBOW I ROBOT BUDOWLANYCH

6.1 Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg robot, jakosci materiatéw i elementéw, zapewni odpowiedni
system kontroli oraz mozliwosci pobierania probek i badania materiatdéw i robot. W przypadku gdy wykonawca
posiada certyfikat ISO 9001, jest zobowiazany do opracowania programu i planu zapewnienia jakosci zgodnie z
wymaganiami certyfikatu.

Wykonawca bgdzie prowadzil pomiary i badania materiatdéw oraz robot z czgstotliwoscia gwarantujaca, ze roboty
wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i specyfikacjach technicznych.
Wymagania co do zakresu badan ich czgstotliwosci sa okreslone w szczegofowych specyfikacjach technicznych. W
przypadku, kiedy rodzaj i ilo§¢ badan nie zostaly okreslone w szczegdétowych specyfikacjach, zostang one ustalone
przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Jezeli wykonawca dysponuje wlasnym laboratorium, dostarcza Inspektorowi §wiadectwa, ze wszystkie urzadzenia i
sprzgt badawczy posiadaja wazna legalizacj¢ i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedurg badan.
Inspektor Nadzoru Inwestorskiego bedzie mial nicograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych w celu
dokonywania ich inspekgji.

W przypadku zlecenia przez Wykonawcg wykonania do specjalistycznego laboratorium Inspektor Nadzoru moze
wymagaé¢ dokumentow potwierdzajacych uprawnienia danego laboratorium do wykonywania konkretnych badan.

6.2 Pobieranie probek
Probki do badan bgda pobierane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem
wytypowane do badan.

6.3. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku , gdy
normy nie obejmuja jakich kolwiek badan wymaganych w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo
inne procedury , zaakceptowane przez Inspektora.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan Wykonawca powiadomi Inspektora o rodzaju , miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawil na pismie ich
wyniki do akceptacji Inspektorowi.

6.4. Raport z badan.

Wykonawca bgdzie przekazywaé Inspektorowi kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej , nie pdzniej
jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) bgda przekazywane Inspektorowi na formularzach wedtug dostarczonego przez niego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Inspektor jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatbw w miejscu ich
wytwarzania / pozyskiwania a Wykonawca i producent materialdow powinien udzieli¢ mu nie zbgdnej
pomocy.
Inspektor dokonujac weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawcg poprzez migdzy
innymi swoje badania , begdzie ocenia¢ zgodno$¢ materialow i robot z wymaganiami SST na podstawie
wynikow wiasnych badan kontrolnych jak i wynikow badan dostarczonych przez Wykonawecg.
Inspektor powinien pobiera¢ probki materiatow 1 prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj
koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne , to Inspektor oprze sig
wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i robot z dokumentacjg projektowa i
SST.
Moze roéwniez zleci¢, sam lub poprzez Wykonawceg przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan
niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania
probek poniesione zostana przez Wykonawcg.

Certyfikat i deklaracje.
Inspektor moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy , ktore posiadaja ;
a) certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi
na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasnosciowych przepisow i dokumentéw technicznych.
b) deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
- Polska Norma lub
- aprobata techniczna , w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie
sa objgte certyfikacja okreslona w pkt. a
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W przypadku materiatéw , dla ktoérych w/w dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do
robot bedzie posiadac¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemyslowe musza posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan bgda dostarczone przez Wykonawceg
Inspektorowi. Jakiekolwiek materiaty , ktore nie spehiaja tych wymagan bgda odrzucone.

6.7. Dokumentacja budowy.
Dokumentacja budowy , zgodnie z art. 3 pkt. 13 ustawy Prawo Budowlane obejmuje :

* ¥ ¥ !

pozwolenie na budowg wraz z zalaczonym projektem budowlanym,
dziennik budowy ,
protokoty odbioréw czgsciowych i koncowych
ksiazke obmiaréow robot
certyfikaty na znak bezpieczenstwa, deklaracje zgodnosci z Polska Norma Iub aprobaty techniczne,
protokoty koniecznosci dotyczace robot dodatkowych i kosztorysy na te roboty.

6.7.1.  Dziennik budowy.

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Inwestora i Wykonawcg w okresie
od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego.

Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami spoczywa na
Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy i nazwiska opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby , ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska sluzbowego. Zapisy beda czytelne ,
dokonane trwata technika, w porzadku chronologicznym, bezpos$rednio jeden pod drugim , bez przerw.
Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zalacznika
1 opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegolnosci:

- dat¢ przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat¢ przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

- dat¢ uzgodnienia przez Inspektora programu zapewnienia jakosci i harmonogramoéw robot,

- terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegdlnych elementow robot,

- przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okres i przyczyny przerw w robotach,

- uwagi i polecenia Inspektora

- daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgloszenie 1 daty odbioréw robot zanikajacych iulegajacych zakryciu, czgSciowych i ostatecznych odbiorow
robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- dane dotyczace czynno$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania
robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jakoSci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem |,
kto je przeprowadzit,

- wyniki prob poszczegoélnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzit,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy , wpisane do dziennika budowy beda przedtozone Inspektora
do ustosunkowania sig.

Decyzje Inspektora wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjgcia lub
zajgciem stanowiska.

Wpisy projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektor do ustosunkowania sig.

Projektant nie jest jednak strona umowy i nie ma uprawnien wydawania polecen Wykonawcy robot.

6.7.2. Ksiazka obmiarow.

Ksiazka obmiardéw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego z elementow
robot. Obmiar wykonywanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w
kosztorysie i wpisuje do ksiazki obmiarow.

6.7.3. Dokumenty laboratoryjne.

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodno$ci lub certyfikaty zgodnosci materiatow, orzeczenia o jakosci
materiatdow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda ogrodzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia zaltaczniki do odbioru robét. Winny by¢ udostgpnione na
kazde zyczenie Inspektora.
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6.7.4. Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych powyzej nastepujace dokumenty:
- pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego lub zgloszenie robot,
- protokoty przekazania terenu budowy,
- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
- protokoty odbioru robot,
- protokoty z narad i ustalen,
- korespondencjg na budowie.

6.8. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inspektora i przedstawiane do wgladu na zyczenie
Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét.

Ogolne zasady obmiaru robot dotycza uméw z wynagrodzeniem kosztorysowym Wykonawcey.

Obmiar robo6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja projektowa i SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora o zakresie obmierzanych robot i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksiazki obmiarow.

Jakich kolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloSciach podanych w §lepym kosztorysie lub gdzie indziej w
SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Blgdne dane zostana poprawione wg
instrukcji Inspektora na pismie.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czgstoScia wymagang do celu miesigeznej platnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawcg i Inspektora

Obmiaru wykonanych robot dokonuje Kierownik budowy.

7.2. Urzadzenia i sprzet pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego.

Urzadzenia i sprzg¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawcg. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja
badan atestujacych to Wykonawca bgdzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia po miarowe bgda przez Wykonawcg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania
robot.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary begda przeprowadzane przed czgSciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robdt, a takze w
przypadkach wystgpowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajace przeprowadza si¢ w czasie ich wykonania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgda wykonane w sposdb zrozumiaty i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci beda uzupeliane odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
karcie ksiazki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do
ksiazki obmiarow, ktoérego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem.

7.4. Zasady okreslenia ilo$ci robot i materialow.

Dhugosci pomigdzy wyszczegélnionymi punktami begda obmierzone poziomo, wzdhuz linii osiowej i podawane
w [m]. Jezeli szczegdtowe specyfikacje techniczne nie wymagaja dla okreslonych robot inaczej, objetosci
beda wyliczone w [m?], powierzchnie w [m?], a sprzet i urzadzenia w [szt.]. Przy podawaniu dlugosci ,
objetosci i powierzchni stosuje si¢ doktadno$¢ do dwoch znakéw po przecinku.

[los¢, ktore maja by¢ obmierzane wagowo, beda wazone w kilogramach lub tonach.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Rodzaje odbioru robét.
W zaleznos$ci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
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8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.
Odbidr robodt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci wykonywanych robot,
ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.
Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu begdzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogoélnego postgpu robot.
Odbioru roboét dokonuje Inspektor.
Gotowos¢ danej czgsci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora. Odbioér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie p6zniej jednak niz w ciagu 3 dni od
daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora.

Jakos¢ 1 ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor na podstawie dokumentow zawierajacych komplet
wynikow badan laboratoryjnych w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa,
SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czeSciowy
Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonywanych czg$ci robot. Odbioru cze§ciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robot dokonuje Inspektor.

8.4. Odbiodr ostateczny robot.

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot.

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich ilosci, jakosci 1
warto$ci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora.

Odbidr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy , liczac od dnia potwierdzenia
przez Inspektora zakonczenia robot i przyjgcia dokumentéw, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecno$ci Inspektora ,
Wykonawcy 1 Projektanta. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentoéw, wynikéw badaf i pomiardw i ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacja
projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna sig z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupehiajacych i robot poprawkowych.
W przypadku niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robdt uzupetniajacych komisja przerwie swoje
czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Do odbioru obiektu budowlanego Wykonawca jest zobowiazany przygotowacé nastgpujace dokumenty:
1. o§wiadczenie kierownika budowy o zgodno$ci wykonania obiektu budowlanego z projektem budowlanym i
warunkami pozwolenia na budowg, o doprowadzeniu do nalezytego stanu i porzadku terenu budowy, a
takze w razie korzystania z ulicy, sasiedniej nieruchomosci, budynku lub lokalu,
Dokumentacje powykonawcza tj. dokumentacjg¢ projektowa (projekt budowlany, projekt wykonawczy oraz
inne projekty specjalistyczne) z naniesionymi zmianami dokonanymi w trakcie wykonania robot
dzienniki budowy i ksiazki obmiaréw (oryginaty).
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodne z SST
deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnos$ci wbudowanych materialow zgodnie z SST
pinie technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw zalaczonych do
dokumentoéw odbioru wykonanych zgodnie z SST
geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza robot
kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej. W przypadku, gdy wg
komisji, roboty pod wzglgdem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego
komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione wg ustalonego przez
Zamawiajacego schematu.
Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

N

8.4.3.0dbiodr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwiazanych z usuni¢ciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w
punkcie 8.4 “Odbiodr ostateczny”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostk¢ obmiarowa ustalong dla
danej pozycji kosztorysu ofertowego..
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Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez
wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglgdniaé wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajace sig na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowe;.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:

robocizng¢ bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

warto$¢ uzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,
* warto$¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami,
koszty posrednie , zysk kalkulacyjny i ryzyko
podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami .
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
Rozliczenia za wykonane roboty dokonane bgda na podstawie faktur wystawionych przez wykonawce i
akceptowanych przez Inwestora Nadzoru Inwestorskiego.
Przejsciowe faktury sa wystawiane przez Wykonawce 1 akceptowane przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego na podstawie ,,Wykazu robot wykonanych czg$ciowo”. Zasady rozliczania i ptatnosci za
wykonane roboty moga by¢ takze okreslone w umowie.

*
*

*
*

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1. Dokumentacja projektowa.

Jednostka autorska dokumentacji projektowej jest Przedsigbiorstwo Projektowania Bipromag 1 Sp. z 0.0. w
Gliwicach

Zestawienie dokumentacji:

Lp Nazwa projektu Nr proj.
1 PROJEKT WYKONAWCZY
Poprawa efektywno$ci energetycznej budynku 472/B

Sali gimnastycznej przy PSP w Szymiszowie przy
ul. Szkolnej 2

Czes¢ :
1. Architektoniczna — termomodernizacja
przegrod

2. Wymiana kotla centralnego ogrzewania

3. Wentylacja mechaniczna Sali gimnastycznej

4. Instalacja fotowoltaiczna
II | Przedmiar na wykonanie robot
- | docieplenia $cian i czg$ci dachu 472/B-K
- zwiazanych z wymiang kotta centralnego ogrzewania 472/S1-K
- wentylacji mechanicznej Sali gimnastycznej 472/S2-K
- robot zwiazanych z instalacja fotowoltaiczna 472/E-K
III | Kosztorys inwestorski na wykonanie robot
- | docieplenia $cian i czg$ci dachu 472/B-K-1
- zwiazanych z wymiang kotta centralnego ogrzewania 472/S1-K-1
- wentylacji mechanicznej Sali gimnastycznej 472/S2-K-1
- robot zwiazanych z instalacja fotowoltaiczna 472/E-K-I

10.2. Normy, akty prawne i inne dokumenty.
Akty prawne - ustawy

1. Dz. U.2019r poz. 1186 Obwieszczenie Marszatka Sejmu Rzeczypospolitej Polskiej z dnia 21 maja 2019 r
w sprawie ogloszenia jednolitego tekstu ustawy — Prawo budowlane

2. Dz. U. 2019 r poz. 1843 Obwieszczenie Marszatka Sejmu Rzeczypospolitej Polskiej z dnia 11 wrzesnia
2019 r w sprawie ogloszenia jednolitego tekstu ustawy — Prawo zamdwien publicznych

3. Dz. U. 20201 poz. 215 Obwieszczenie Marszatka Sejmu Rzeczypospolitej Polskiej z dnia 9 stycznia 2020 r
w sprawie ogloszenia jednolitego tekstu ustawy o wyrobach budowlanych

4. Dz. U. 2019 r poz. 1372 Obwieszczenie Marszatka Sejmu Rzeczypospolitej Polskiej z dnia 12 czerwca
2019 r w sprawie ogloszenia jednolitego tekstu ustawy — o ochronie przeciwpozarowe;j

5. Dz. U.2019r poz. 667 Obwieszczenie Marszatka Sejmu Rzeczypospolitej Polskiej z dnia 15 marca 2019 r
w sprawie ogloszenia jednolitego tekstu ustawy o dozorze technicznym
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Dz. U. 2019 r poz. 1396 Obwieszczenie Marszatka Sejmu Rzeczypospolitej Polskiej z dnia 19 lipca 2019 r
w sprawie ogloszenia jednolitego tekstu ustawy — Prawo Ochrony Srodowiska
Dz. U. 2020 r poz. 470 Obwieszczenie Marszatka Sejmu Rzeczypospolitej Polskiej z dnia 3 marca 2020 r w
sprawie ogloszenia jednolitego tekstu ustawy o drogach publicznych
Dz. U. 2019 r poz. 155 Obwieszczenie Marszatka Sejmu Rzeczypospolitej Polskiej z dnia 13 grudnia
2019 r w sprawie ogloszenia jednolitego tekstu ustawy o systemie ocenty zgodnosci

Akty prawne - rozporzadzenia

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa 21.02.1995 r w sprawie rodzaju i
czynnosci opracowan geodezyjnych obowiazujacych w budownictwie (Dz. U. nr 25 poz. 133)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002 r w sprawie warunkow technicznych jakim
powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 75, poz. 690)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2.12.2002 r w sprawie systemdw oceny zgodnosci
wyrobow budowlanych oraz sposobu ich oznaczenia znakowaniem CE (Dz. U. Nr 209, poz. 1779)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2.12.2002 r w sprawie okreslenia polskich jednostek
organizacyjnych upowaznionych do wydawania europejskich aprobat technicznych, zakresu i formy
aprobat oraz trybu ich udzielania lub zmiany (Dz. U. Nr 209, poz. 1780)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6.02.2003 r w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robdt budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z  dnia 23.06.2003 r w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz. 1126)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23.06.2003 r w sprawie rodzajow obiektow
budowlanych, do uzytkowania ktérych mozna przystapi¢ po przeprowadzeniu przez wlasciwy organ
obowiazkowej kontroli (Dz. U. Nr 120, poz. 1128)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2.09.2004 r w sprawie szczegdtowego zakresu i
formy dokumentacji projektowej , specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robot budowlanych
oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. Nr 202, poz. 2072)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11.08.2004 r w sprawie sposobow deklarowania wyrobow
budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. Nr 198, poz. 2041)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27.08.2004 r zmieniajace rozporzadzenie w sprawie
dziennika budowy, montazu i rozbiodrek, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajacego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 198, poz. 2042)

Inne dokumenty
BHP na budowie. WEKA, Wydawnictwo Informacji Zawodowej Warszawa 2001 r
Korzeniewski W: Nowe warunki techniczno-budowlane. POLCEN Warszawa 2004 r
Poradnik techniczny inspektora nadzoru inwestorskiego. Warszawskie Centrum Postgpu Techniczno-
Organizacyjnego PZITB Oddziat Warszawski
Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych (tom I, IT, III, IV, V) Arkady
Warszawa 1989-1990
Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych. Instytut Techniki Budowlanej
Warszawa 2003
Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci i instalacji. Centralny Osrodek Badawczo-Rozwojowy
Techniki Instalacyjnej INSTAL Warszawa 2001 r
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CZESC SZCZEGOLOWA

I. SZCZEGQLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH.

ROZDZIAL 1
ROBOTY BUDOWLANE W ZAKRESIE PRZYGOTOWANIA TERENU POD BUDOWE
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SST-01. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE - ROZBIORKOWE

1.Wstep

1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej szczegodlowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
rozbiorkowych realizowanych w ramach inwestycji okreslonej w OST-00 ,,Cz¢$¢ ogolna” pkt. 1.1.

1.2. Zakres stosowania ST.
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robot objetych SST.

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu wykonanie n/w
rozbidrek wystepujacych w terenie.

W zakres tych robot wchodza:

1) wyburzenie czg$ci $cianki dziatowej pomigdzy kotlownia a sktadem opatu

2) oczyszczenie terenu z materiatu z rozbiorki,

3) wywoéz gruzu z terenu rozbiorki

1.4. Okreélenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami i wytycznymi.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania roboét, ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa , SST i
poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

2. Materialy
Dla robdt wg SST-02. materialy nie wystepuja.

3. Sprzet
Do rozbidrek moze by¢ uzyty dowolny sprzet przeznaczony do wykonywania tego typu prac.

4. Transport.

Transport materiatéw z rozbiorki moze si¢ odbywaé dowolnymi $rodkami transportu, ktory spetnia warunki
okreslone w SST-00 ,,Czes$¢ ogdlna” pkt. 4

Przewozony tadunek zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem. Rozebrane elementy stalowe pochodzace z
rozbiorki nalezy ztozy¢ w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru.

5.  Wykonanie robot.
5.1. Roboty przygotowawcze.
Przed przystapieniem do robdt rozbidrkowych nalezy:

- teren oznakowa¢ zgodnie z wymogami BHP

- zdemontowa¢ wszelkie istniejace instalacje w miejscach wykonywania rozbiorek.
W miar¢ mozliwo$ci materialy rozbiorki nalezy sktadowa¢ bezposrednio do stalowych kontenerow, a materialy
nadajace si¢ do ponownego uzycia nalezy skladowaé¢ w miejscu uzgodnionym z Inspektorem Nadzoru
Inwestorskiego.

5.2. Roboty rozbiérkowe.

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r. (Dz. U. Nr 47 poz. 401)
w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych.

Usuniecie gruzu nalezy wykonywac przy pomocy koszy zsypowych bezposrednio do ustawionych kontenerow
stalowych.

6. Kontrola jakosci robot.

Kontrolg jakosci robot rozbiorkowych dokonuje Inspektor Nadzoru Inwestorskiego wpisem do Dziennika Budowy.
Kontrola obejmuje:

-spos6b wykonywania rozbiorki

-rodzaj i jako$¢ wykonanych zabezpieczen

7. Obmiar robot

Jednostkami obmiarowymi sa:

Rozbiorki elementow betonowych i zelbetowych - m’
Rozbidrka §cian - m? i m®

Rozbiorki posadzek - m* i m’

Demontaz drzwi i o$cieznic - szt. i m?
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8. Odbiér robét.
Wszystkie roboty objgte SST-02 podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych.
Odbidr robot nalezy przeprowadzi¢ w oparciu o OST-00 ,,Cze$¢ ogolna” pkt. 8.

9. Podstawa platnosci.
Wg zasad og6lnych ujgtych w OST-00 pkt.9

10. Przepisy zwigzane
Nie wystepuja.
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SST-02 ROBOTY MUROWE.

1.0. WSTEP.

1.1. Przedmiot szczegélowej specyfikacji technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot w
ramach inwestycji okreslonej w OST-00 ,,Czg§¢ ogolna” pkt.1.1

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotna czg$¢ dokumentacji technicznej przy realizacji i odbiorze robot
wymienionych w p. 1.1

1.3.  Zakres robot objetych specyfikacja techniczna.

Zakres niniejszej specyfikacji obejmuje wszelkie czynno$ci umozliwiajace i majace wykonanie robét murowych
obiektu okreslonego w pkt. 1.1.tzn.:

- Scianki dziatowe wewngtrzne

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z definicjami zawartymi w odpowiednich normach i wytycznych oraz
okresleniami podanymi w OST-00 ,,Czg$¢ ogdlna” pkt.1.4

1.5 Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robodt, bezpieczenstwo wszystkich czynnos$ci na terenie
budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inspektora
nadzoru.

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w OST-00 ,,Czes¢ ogdlna” pkt.1.5

2.0. MATERIALY.

2.1. Wymagania ogdlne

Wszystkie materiaty stosowane do wykonania rob6t musza by¢ zgodne z wymaganiami niniejszej SST i

dokumentacji projektowe;.

Do wykonania rob6t moga by¢ stosowane wyroby budowlane spelniajace okreslone w ustawie o:

- Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (tekst jednolity: Dz. U. z 2003r.Nr 207, poz. 2016; z p6zniejszymi
zmianami),

- O wyrobach budowlanych z dnia 16 kwietnia 2004 r. (Dz. U. Nr 92, poz. 881),

- O systemie oceny zgodnosci z dnia 30 sierpnia 2002 r(Dz. U. z 2002r. Nr 166, poz.1360, z p6zniejszymi
zmianami).

Na Wykonawcy spoczywa obowiazek posiadania dokumentacji wyrobu budowlanego wymaganej przez w/w Ustawy

lub Rozporzadzenia wydane na podstawie tych ustaw.

Do wykonania robot okreslonych w pkt. 1.3 nalezy stosowa¢ n/w materiaty:

Cegta pelna
Zaprawy budowlane, w ktérych w sktad wchodzi: kruszywo, wapno, cement i woda

Woda wg PN-EN 1008:2004
Do przygotowania zapraw stosowa¢ mozna kazda wodg zdatna do picia, oraz wodg z rzeki lub jeziora. Niedozwolone
jest uzycie wad $ciekowych, kanalizacyjnych, bagiennych oraz wod zawierajacych tluszcze organiczne oleje i mut.
Piasek wg PN-EN 13139:2003
Do zapraw murarskich nalezy stosowac¢ piasek rzeczy lub kopalniany.
Piasek winien spelnia¢ wymagania obowiazujacej normy przedmiotowej a w szczegolnosci:
a) nie zawiera¢ domieszek organicznych
b) mie¢ frakcje réznych wymiardw:
-piasek drobnoziarnisty 0,25-05 mm
-piasek $rednioziarnisty 0,5-1,0 mm
-piasek gruboziarnisty 1,0-2,0 mm

Zaprawy budowlane cementowo-wapienne.

- Marka i sklad zaprawy powinny by¢ zgodne z wymaganiami normy panstwowej PN-85/B-04500

- Przygotowanie zapraw do robot murowych i tynkarskich powinno by¢ wykonane mechanicznie.

- Zaprawg nalezy przygotowa¢ w takiej ilosci, aby mogla by¢ wbudowana mozliwie jak najszybciej od jej
przygotowania tj. ok. 3 godzin.

- Do zapraw cementowo-wapiennych nalezy stosowa¢ cement portlandzki z dodatkiem popiotéw lotnych kl. 25 i
35 oraz cement hutniczy kl. 25pod warunkiem, ze temperatura otoczenia w ciagu 7-miu dni od chwili zuzycia
zaprawy nie bedzie nizsza niz +5°C.
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- Do zapraw cementowo-wapiennych nalezy stosowa¢ wapno sucho gaszone lub gaszone w postaci ciasta

wapiennego otrzymanego z wapna niegaszonego, ktére powinno tworzy¢ jednolita i jednobarwng masg, bez

grudek niegaszonego wapna 1 zanieczyszczen obcych. Sklad objgtosciowy zapraw nalezy dobierac
doswiadczalnie, w zalezno$ci od wymaganej marki zaprawy oraz rodzaju cementu i wapna.

Orientacyjny stosunek objgtosciowy sktadnikoéw zapraw

Dla zaprawy marki 30
cement ciasto wapienne piasek
1 1 6
1 1 7
1 1,7 5
cement wapno hydratyzowane piasek
1 1 6
1 1 7

Orientacyjny stosunek objgtosciowy sktadnikow zapraw

Dla zaprawy marki 50

cement ciasto wapienne piasek
1 0,3 4
1 0,3 4,5
cement wapno hydratyzowane piasek
1 0,3 6
1 0,5 7

Zaprawy stosowane do murowania powinny mie¢ konsystgcje ggstoplastyczna w granicach zaglgbienia stozka
pomiarowego 6-8 mm

3.0. SPRZET I MASZYNY.

Pion murarski, fata murarska , poziomica uniwersalna , tata kierujaca warstwomierz narozny , sznur murarski ,
przecinak murarski , skrzynia do zaprawy , kielnia murarska , czerpak blaszany , rusztowania warszawskie.
Zastosowany sprzet powinien spetnia¢ warunki okreslone w OST-00 ,,Cze$¢ ogolna” pkt. 3

4.0. TRANSPORT.

Samochody skrzyniowe. Podczas transportu materialty powinny by¢ zabezpieczone prze utrata statecznosci i
uszkodzeniami. Zastosowane $rodki transportu powinny spetnia¢ warunki okreslone w OST-00 ,,Cze$¢ ogdlna” pkt.
4

5.0. WYKONANIE ROBOT
5.1.  Sciany dziatowe
Roboty nalezy prowadzi¢ w oparciu o zasady ogolne zawarte w OST-00 ,,Czgs$¢ ogdlna” pkt. 5
Mury nalezy wykonywa¢ warstwami z zachowanie prawidtowego wiazania i grubosci spoin, do pionu i sznura, z
zachowaniem zgodnosci z rysunkiem, co do odsadzek i uskokéw. Mury nalezy wznosi¢ réwnomiernie na calej
dhugosci. Materialy zabudowywane powinny by¢ czyste i wolne od kurzu.
Wneki i bruzdy instalacyjne wykonywa¢ jednoczes$nie ze wznoszeniem muréw. Roboty prowadzi¢ w temperaturze
powyzej 0°C. Grubo$¢ spoin 12 mm pozioma , 10 mm pionowa. Dopuszczalne odchytki wymiarowe powinny
wynosic:

- dla spoin poziomych +5 i 2 mm

- dla spoin pionowych = 5 mm
Spoiny powinny by¢ doktadnie wypetnione zaprawa. Powierzchnie §cian przeznaczone do tynkowania nie nalezy
wypetia¢ zaprawa spoin.
Sciany wykonywa¢ z zachowaniem zasad normalnego wiazania na pelne spoiny o grubo$ciach jak podano wyzej.
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6.0. KONTROLA, BADANIE WYROBOW I ROBOT.
Sprawdzenie cegiel , pustakéw , bloczkow: wymagana klasa , wymiary 1 ksztalt , liczba szczerb i pgknigc,
odpornos¢ na uderzenia, sprawdzenie przelomu ze zwrdceniem uwagi na zawarto$¢ margla, nasigkliwos¢.
Zaprawa winna by¢ przygotowana mechanicznie, stosowa¢ piasek rzeczny lub kopalniany. Sktad objgtosciowy
zaprawy dobiera¢ doswiadczalnie, konsystencja wg stozka pomiarowego 6 + 8. Dopuszczalne odchytki wymiarow
dla mur6éw nalezy przyjac:

Rodzaj odchylek Dopuszczalne odchylki dla muréw w
mm
z cegly
mury mury
spoinowane | niespoinow

1. 2 3

0. Zwichrowania i skrzyzowania powierzchni murow:

na dlugosci 1 m <3 <6

na catej powierzchni $Sciany pomieszczenia <10 <20

2. Odchylenia od pionu powierzchni i krawgdzi:

na wysokosci 1 m <3 <6

na wysokosci 1 kondygnacji <6 <10

na calej wysokosci Sciany <20 <

3. Odchylenia od kierunku poziomego goérnej powierzchni kazdej warstwy

muru:

na dlugosci 1 m <1 <2

na catej dlugosci budynku <15 <30

Odchylenia od kierunku poziomego goérnej powierzchni ostatniej warstwy
muru pod stropem

na dlugosci 1 m <1 <2

na catej dlugosci budynku <10 <20

Odchylenie przecinajacych si¢ powierzchni muru od kata przewidzianego w
projekcie (najczesciej prostego)

na dlugosci 1 m <3 <6

na catej dlugosci Sciany -

6. Odchylenie wymiaréw otworow w S$wietle o$ciezy dla otwordw o

wymiarach:

do 100 cm szerokos¢ +6, -3
wysoko$¢ +15,-10

powyzej 100 cm szerokos¢ +10, -5
wysoko$¢ +15,-10

7.0. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT.
Wg wymagan wspolnych zawartych w OST-00 ,,Czg$¢ ogolna” pkt. 7
Jednostka obmiarowa jest m* wykonanego muru i m’ wykonanego komina.

8.0. SPOSOB OBMIARU ROBOT
Roboty objgte ST odbiera inspektor na podstawie dokumentacji projektowej i przepisow zwiazanych ujgtych w OST-
00 ,,Czs$¢ ogdlna” pkt. 8
9.0. PODSTAWA PLATNOSCI
Wg zasad okreslonych w OST-00 ,,Cze$¢ ogolna” pkt. 9
Placi si¢ w jednostkach okre$lonych w pkt 7.
Cena obejmuje
- Dostawe materiatow i sprz¢tu na stanowisko pracy
- Wykonanie $cian, narozy, przewodow wentylacyjnych i spalinowych
- Ustawienie i rozebranie potrzebnych rusztowan
- Przygotowanie zaprawy
- Oczyszczenie miejsca pracy z resztek materiatow
10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-68/B-10020 Roboty murowe z cegly. Wymagania i badania przy odbiorze

PN-65/B-14503 Zaprawy budowlano-cementowe

PN-B12011:1997 Wyroby budowlane ceramiczne. Cegly kratowki

PN-B12050:199 Wyroby budowlane ceramiczne

PN-EN13139:2003 Kruszywa do zaprawy

PN-b-300004:1900 Cement portlandzki

PN-EN 197-1:2002 Cement. Sklad, wymagania i kryteria zgodno$ci dotyczace cementu powszechnego
uzytku

PN-63/B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne
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SST-03 KOTLOWNIA NA PELLET

1.0. WSTEP

1.1. Przedmiot opracowania

Przedmiotem opracowania jest specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét dla wykonania robot zwigzanych
z wymiang istniejacego kotta na kociot na biomasg (pellet) w ramach zadania pn.

,,Poprawa efektywnosci energetycznej budynku Sali gimnastycznej przy PSP nr 4 w Strzelcach Opolskich

ul. 1-go Maja”

1.2.  Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczna

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji szczegdtowej dotycza prowadzenia prac przy realizacji robdt okreslonych
w pkt 1.1 i obejmuja:
- roboty przygotowawcze,
- roboty montazowe kottowni na pelet
- montaz kotta
- proby szczelnosci instalacji w kottowni
- rozruch kottownia
- izolacje termiczne
- roboty budowlane

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi Normami Technicznymi
(PN i EN-PN), Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Rob[] Budowlano — montazowych tom II
Instalacje sanitarne i przemystowe”(WTWiOR)

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za realizacjg robot zgodnie z :

- dokumentacja projektowa,

- specyfikacja techniczna ,

- poleceniami nadzoru autorskiego 1 inwestorskiego ,

- ,,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru roblJ budowlano-montazowych tom II Instalacje sanitarne i
przemystowe”

Rozporzadzenie Min. Infrastruktury z dnia 12.04.2002r ,,W sprawie warunkow technicznych , jakim powinny
odpowiada¢ budynki ich usytuowanie”

PN-87/B-02411 - , Kotlownie wbudowane na paliwa state”

PN-91/B-02413 - ,,Zabezpieczenie instalacji ogrzewan wodnych systemu otwartego”

PN-91/B-02420 - ,,Odpowietrzenie instalacji ogrzewan wodnych.”
— Odstepstwa od projektu moga dotyczy¢ jedynie dostosowania instalacji do wprowadzonych zmian konstrukcyjno-
budowlanych, lub zastapienia zaprojektowanych materiat| przez inne materiaty lub elementy o zblizonej
charakterystyce i trwatosci. Wszystkie zmiany i odstgpstwa od zatwierdzonej dokumentacji technicznej nie moga
powodowac obnizenia parametrow kotlowni.

Roboty montazowe nalezy realizowa¢ zgodnie z ,,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robét budowlano-
montazowych tom II Instalacje sanitarne i przemystowe”, Polskimi Normami, oraz innymi przepisami dotyczacymi
kottowni gazowych wbudowanych.

Organizacja robot budowlanych:

Czas i sposob prowadzenia robot nalezy uzgodni¢ z Inwestorem.

1.5. Nazwy i kody CPV robét:

Montaz instalacji:
45331110-0 Instalowanie kotlow

2.0. MATERIALY

Wszystkie materiaty i urzadzenia uzyte do wykonania kottowni musza posiada¢ aktualne polskie aprobaty techniczne
Iub odpowiadaé Polskim Normom. Wykonawca uzyska przed zastosowaniem wyrobu akceptacjg inspektora nadzoru.
Odbior techniczny materiatéw i urzadzen powinien by¢ dokonywany wedtug wymagan i w sposob okreslony
aktualnymi normami.

2.1. Kotlownia

Materialami i urzadzenia stosowanymi przy wykonaniu robét bgdacych przedmiotem niniejszej SST sa:
- rury stalowe czarne bez szwu

- ksztaltki stalowe czarne

- zawory kulowe



Strona 26
- urzadzenia i uzbrojenie wskazane w dokumentacji

2.2. Kanal nawiewny

- kanal wentylacyjny z blachy stalowej ocynkowane;j
- czerpnia $cianna

- kratka wentylacyjna

3.0. SPRZET I MASZYNY

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jakosé
wykonywanych robot. Sprzgt uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadaé
pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartych w SST, programie zapewnienia jakosci lud projekcie
organizacji robot.

Wykonawca dostarcz Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymaganie przepisami.

4.0. TRANSPORT
Samochodowy i reczny.

5.0. WYKONANIE ROBOT

5.1. Montaz kotla SAS BIO SOLID 48kW

Kociot 0 mocy nominalnej 48kW przystosowany do spalania w trybie automatycznym paliwa statego. Paliwem
zastosowawyczym jest biomasa w postaci granulatu drzewnego — pelety klasy Al wg normy EN 14961-2 lub PN-EN
ISO 17225-2:2014-07p. Kociot posiada korpus wodny stalowy wykonany jako konstrukcja spawana z trojciagowym
wymiennikiem w poziomym i pionowym uktadzie kaset. Wewngtrzne przegrody wymiennika ciepta wykonane sa ze
stali kotlowej gat. P265GH o grubo$ci 6mm, zewngtrzny korpus plaszcza wodnego wykonany jest ze stali
konstrukcyjnej gat. S235JR o grubosci 4mm. Kociot spelnia wymagania dla klasy 5 (wg normy PN-EN 303-5:2012)
oraz okreslone w Rozporzadzeniu Komisji (UE) 2015/1189 z dnia 28 kwietnia 2015r. w sprawie wykonania
dyrektywy Parlamentu Europejskiego i Rady 2009/125/WE w odniesieniu do wymogow dotyczacych ekoprojektu dla
kottow na paliwa stale, a takze posiada wysoka sprawnos$¢ nie mniejsza niz 92%. Parametry te sq potwierdzone
swiadectwem, wydanym przez akredytowane laboratorium badawcze.

Kociot przeznaczony jest do montazu w wodnych instalacjach centralnego ogrzewania systemu
otwartego/zamknigtego (pod warunkiem zabezpieczenia zgodnie z obowiazujacymi przepisami/normami). Kociot
wyposazony jest w samoczyszczacy palnik peletowy, modulowany w zakresie 30+100% mocy, do automatycznego
spalania peletu o $rednicy 6+~8mm.

Kociot funkcjonuje wykorzystujac dziatanie zespotu sktadajacego si¢ z elementéw: zasobnika opatu oraz podajnik
paliwa z podwojnym $limakiem i kanatem przesypowym (mechaniczne zabezpieczenie przed cofaniem ptomienia do
zasobnika opatu), palenisko nadmuchowe wyposazonego w zespdt ruchomy rusztowin (automatyczne czyszczenie),
wentylator ttoczacy powietrze do paleniska oraz elektroniczny regulator temperatury — sterownik. Zastosowany
wentylator wraz z systemem kontroli przeptywu powietrza AIR FLOW CONTROL pozwala na precyzyjna regulacje
ilosci powietrza, a w razie potrzeby dodatkowo na korektg dawki paliwa. Nowatorski palnik wykonany jest ze stali
nierdzewnej, a zastosowany system automatycznego czyszczenia paleniska pozwala na ciagla pracg kotla.
Dodatkowo palnik wyposazony jest w zapalarkg ceramiczna do samoczynnego zaptonu, fotokomoérke do kontroli
stanu pracy palnika oraz czujnik temperatury na rurze podajacej paliwo jako kolejny element zabezpieczajacy.
Sterownik zamontowany na kotle posiada kolorowy dotykowy wyswietlacz z mozliwoscia aktualizacji
oprogramowania przy pomocy gniazda USB. Jednoczesnie regulator kotta mam mozliwo$¢ sterowania praca czterech
pomp obiegowych, dwoch zaworéw mieszajacych, posiada wbudowany modut Ethernet (mozliwo$¢ regulacji pracy
kotta oraz niektorych parametroéw instalacji poprzez Internet), sterowanie pogodowego (czujnik zewngtrzny na
wyposazeniu kotla). W razie potrzeby istnieje mozliwos¢ podiaczenia regulatora pokojowego (wyposazenie
dodatkowe).

Parametry kotta:

- nominalna moc kotta 48kW

- zakres mocy 14,4+-48kW

- klasa efektywnosci energetycznej A"

- poj. wodna 168dm’

- max. dopuszczalna temp. robocza 85°C

- max. ci$nienie 1,5bar

- poj. zasobnika opatu 295dm’

- §rednica czopucha 220mm

- min. przekroj przewodu kominowego 8280mm

- min. wysoko$¢ komina 9m

- wymagany ciag spalin za kottem 0,30mbar

- szeroko$¢: 1250mm

- glebokosé: 1370mm

- wysokos$¢é: 1600mm

- zasilanie/powrot Gy, 2”
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5.2. Czujnik poziomy peletu

Czujnik ST-67 TECH poziomu peletu

Opis dziatania

Czujnik ST-67 przeznaczony jest do kontroli poziomu biopaliw statych (pellet, owies, kukurydza itp.) zaréwno w
zasobnikach kottow opatowych jak i we wszelkiego rodzaju silosach zbozowych, gdzie maksymalny rozstaw
czujnikéw pomiarowych nie przekracza 3,5m.

Aby kontrola przebiegata poprawnie konieczne jest dostarczenie do zbiornika wylacznie suchego paliwa. Zasada
dziatania urzadzenia oparta jest na ustaleniu poziomu biopaliwa statego za pomoca odpowiednio rozstawionych
czujnikdéw pojemnosciowych. W momencie, gdy poziom biopaliwa w zbiorniku obnizy si¢ ponizej dolnego czujnika,
urzadzenie podaje sygnal napigciowy (230V) do silnika zewngtrznego podajnika, do momentu, gdy zasobnik zapehi
si¢ do poziomu gornego czujnika. Takie dziatanie powoduje state cykliczne uzupeianie braku paliwa w zbiorniku
bez dodatkowej ingerencji cztowieka.

Funkcje realizowane przez sterownik:
-utrzymywanie ilosci pelletu na statym poziomie poprzez cykliczne uzupehianie jego brakow.
-ustalanie poziomu za pomoca odpowiednio rozmieszczonych czujnikow.

Wyposazenie sterownika:

-kabel sieciowy z wtyczka zamontowany fabrycznie, dtugos¢ 2,5m

-kabel zasilajacy silnik podajnika zewngtrznego, dtugos¢ 2m

-dwa czujniki (pojemnosciowe) zamontowane fabrycznie, kazdy o dtugosci 2m
-urzadzenie sterujace

Czujnik zasilany jest napigciem 230V/50Hz

5.3. Montaz rurociagéw grzewczych

1. Catos¢ prac zwiazanych z wykonaniem rurociagéw wykonaé zgodnie z wytycznymi zawartymi w warunkach
Technicznych Wykonania i Odbioru Robot Budowlano — Montazowych T. II Instalacje sanitarne i
przemystowe oraz w opracowaniach COBRTI INSTAL - Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Instalacji
Ogrzewczych zeszyt nr 6

2. Rurociagi grzewcze prowadzi¢ po Scianie

3. Niezbedne podpory state i ruchome oraz podwieszenia rurociagéw montowac do przegrod ($cian) lub stropdw w
minimalnych rozstawach podanych ponizej, lub ggsciej jezeli wymaga tego sytuacja. Rozstawy podano w
ponizszej tabelce. Dotycza one rur z czynnikiem grzewczym o temp. 70 + 90 °C

Srednica Przewd6d montowany
zewngtrzna pionowo poziomo
rury stalowej m m
DN 15 2,0 1,5
DN 20 2,0 1,5
DN 25 2,9 2,2
DN 32 3.4 2,6
DN 40 3,9 3,0
DN 50 4,6 3,5
DN 65 4,9 3,8

4. Sposob rozwiazania i rozmieszczenia podpor i podwieszen powinien zapewniac:

- latwy montaz przewodow

- zabezpieczenie przed powstaniem nadmiernych naprgzen i odksztatcen

- zabezpieczenie przed stykaniem sig z przegroda budowlana

- zabezpieczenie przed przenoszeniem drgan na konstrukcj¢ budowlana
Rurociagi stalowe (wykonane z rur stalowych czarnych) taczy¢ przez spawanie gazowe i tukowe co najmniej w
klasie W3
Kontrola powierzchni ztaczy spawanych (gazowo i tukowo) w 100%
Kontrola wewngtrznych wad spawow — 25%, metoda radiograficzna lub ultradzwigkowa (protokoty badan
zalaczy¢ do dokumentacji powykonawczej)
Kontrolg spawow przeprowadzi¢ wg PN — 75/M — 69703, PN — 85/M — 69775, PN - M — 69772, PN - M —
69777, PN - 72/M - 697701 PN —M — 70055
Rury instalacyjne przez przegrody budowlane prowadzi¢ w rurach ochronnych wypelnionych materialem
plastycznym

© ®©® No o

5.4. Montaz armatury (odcinajacej, regulacyjnej itp. w instalacji grzewczej)
1. Rodzaje armatury wystgpujacej w instalacji grzewczej:



2.

3.
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- odcinajaca
- zaporowa
- regulacyjna
Rodzaje potaczen armatury:
- gwintowane
- komnierzowe
Zamocowanie armatury powinno :
- chroni¢ armaturg przed przenoszeniem naprgzen wynikajacych z naprezen termicznych
- chroni¢ rurociagi przed przenoszeniem napr¢zen powstajacych podczas zamykania i otwierania
armatury
- uniemozliwi¢ przemieszczanie przewodu wraz z armatura

5.5 Montaz naczynia wzbiorczego

1. Naczynie wzbiorcze przeponowe mocowa¢ wg zalecen producenta zawartych w Dokumentacji Techniczno —
Ruchowej

2. Lokalizacja naczynia wzbiorczego pokazana na rys. w dokumentacji projektowe;j

3. Podczas wykonywania wszelkich prob szczelno$ci na instalacjach grzewczych naczynie musi by¢ bezwzglednie
odlaczone

5.6 Montaz pomp

1. Pompy zastosowane w uktadach kottowym jak i c.o. mocowa¢ jak i przeprowadzi¢ rozruch wg zalecen
producenta zawartych w Dokumentacji Techniczno — Ruchowej

2. Pompy wirowe hermetyczne (obiegowe, tadujace) montowaé na prostych odcinkach rurociagéw tak, aby o$
silnika byta w potozeniu poziomym (montaz pomp S$cisle wg zalecen producenta). Nie wolno w czasie prob
dopusci¢ do suchobiegu pompy. Po kazdym napetnieniu zladu, przed uruchomieniem pomp nalezy je
odpowietrzyc.

3. Przed i za pompa montowac armatur¢ odcinajaca.

4. Po stronie ssawnej na rurociagu przed pompa zabudowac filtr mechaniczny

5. Uktady pomp pracujacych w uktadach rownolegltych, wyposazy¢é w zawory zwrotne montowane na przewodach

tlocznych

5.7. Plukanie instalacji
Instalacje rurowa pluka¢ woda z sieci wodociagowej przy catkowicie otwartych zaworach odcinajacych i
regulacyjnych. Warunkiem przystapienia do operacji plukania jest pozytywny wynik prob szczelnosci

5.8. Izolacje termiczne rurociagéw grzewczych

1.

2.
3.

Izolowanie rurociagdw grzewczych rozpoczaé dopiero po uzyskaniu pozytywnych wynikow z
przeprowadzonych prob szczelnosci oraz podpisaniu stosownego protokotu.

Izolacje termiczne wykona¢ z welny mineralnej na tasmie aluminiowej.

Grubos¢ izolacji zgodnie z zataczona ponizej tabelka:

Srednica rurociagu 130°C 80°C 60°C
Dn 20 40 mm 25 mm 20 mm
Dn 25 40 mm 25 mm 20 mm
Dn 40 50 mm 25 mm 20 mm
Dn 50 50 mm 25 mm 20 mm
Dn 65 50 mm 40 mm 30 mm
Dn 80 50 mm 40 mm 30 mm

Wykonanie i odbior izolacji termicznych wg PN —77/M — 34030 i PN — B — 02421; 2001

. Oznaczenia

Przewody, armatura i urzadzenia po wykonaniu izolacji termicznych nalezy oznaczy¢ zgodnie z og6lnie
przyjetymi zasadami podanymi w projekcie z uwzglgdnieniem uwag zawartych w instrukcji obstugi instalacji
C.0.

Oznaczenia nalezy wykona¢ na poszczegdlnych przewodach, armaturze i urzadzeniach

Oznaczenia wykona¢ w miejscach dostgpu, zwigzanych z uzytkowaniem i obstuga tych elementow instalacji i
urzadzen

5.10. Zabezpieczenie antykorozyjne elementéw stalowych

1.

Podpory i wszystkie inne elementy stalowe (nie ocynkowane) zabezpieczy¢ przed korozja przez czyszczenie do
min. III st. czystosci, malowanie farba antykorozyjna i nawierzchniowa. Minimalna gr. warstwy pokrycia
antykorozyjnego 80 [Im. Rodzaj farby podano w proj. technicznym

Stosowa¢ si¢ do norm PN — 70/H - 97051 i PN —71/H—-97053
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6.0. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Proby szczelnosci instalacji grzewczych nisko i wysoko — parametrowych

Proéby szczelnosci instalacji grzewczych wysokoparametrowych

1. Proby szczelnosci instalacji grzewczych wysokoparametrowych wykona¢ cisnieniem 2,4 Mpa wg opisu w
projekcie oraz z wytycznymi zawartymi w warunkach Technicznych Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlano —
Montazowych T. II Instalacje sanitarne i przemystowe, normy PN-81/B-02650 i przepisami DT-UC-90/ZS/06

2. Z prob szczelnosci sporzadzi¢ protokot i zataczy¢ do dokumentacji powykonawczej

Proéby szczelnosci instalacji grzewczych niskoparametrowych

1. Proby szczelnosci instalacji grzewczych wykonaé (przy odtaczonym naczyniu wzbiorczym) zgodnie z
wytycznymi zawartymi w warunkach Technicznych Wykonania i Odbioru Robét Budowlano — Montazowych
T. II Instalacje sanitarne i przemystowe, oraz normy PN-81/B-02650 jak réwniez przepisami DT-UC-90/ZS/06.

2. Dla wszystkich elementdw instalacji ci$nienie proby wynosi 0,9 Mpa.

3. Prdby szczelnosci dla obiegu kotlowego i dla kazdego obiegu grzewczego wykonywaé odrebnie (przy
zaslepionych zaworach koncowych).

4. Z poszczegdlnych prob szczelnosci sporzadzi¢ odrebne protokoty i zataczy¢ do dokumentacji powykonawczej

7.0. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT
Wedlug wskazan wspolnych zawartych w OST-00 ,,Czg$¢ ogdlna” pkt. 7

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Wedlug wskazan wspolnych zawartych w OST-00 ,,Czg$¢ ogodlna” pkt. 8

1. Odbidr techniczny koncowy moze by¢ przeprowadzony po spetnieniu nastgpujacych warunkow:
- zakonczeniu wszystkich prac montazowych, tacznie z wykonaniem izolacji termicznych
- przeprowadzenie uruchomienia i wykonaniu pomiarow
- badania odbiorcze czgsciowe i migdzyoperacyjne zakonczone wynikami pozytywnymi
- dokonaniu ruchu prébnego
2. Przy odbiorze technicznym koncowym nalezy przedstawi¢ nastgpujace dokumenty:
- dziennik budowy
- protokoly odbioréw cz¢$ciowych i badan odbiorczych
- dokumenty wymagane dla urzadzen podlegajacych odbiorom dozoru technicznego
- instrukcje obshugi i gwarancje wbudowanych wyrobow

9.0. ROZLICZENIE ROBOT

Wedtug wskazan wspolnych zawartych w OST-00 ,,Czg$¢ ogdlna” pkt. 9.
Cena obejmuje :

- przygotowanie instalacji do wymiany kotta

- wymiana kotla i wykonanie wszystkich wymaganych instalacji

- oczyszczenie miejsca pracy z resztek materialow

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
Wykaz NORM i Rozporzadzen:

PN-EN 12828+A1:2014-05 Instalacje ogrzewcze w budynkach - Projektowanie wodnych instalacji centralnego
ogrzewania

PN-EN 12831-1:2017-08 Charakterystyka energetyczna budynkow - Metoda obliczania projektowego obciazenia
cieplnego - Czg$¢ 1: Obciazenie cieplne, Modul M3-3

PN-EN ISO 17225-2:2014-07 Biopaliwa state -- Specyfikacje paliw i klasy -- Czgs$¢ 2: Klasy peletow drzewnych
PN-EN 14961-6:2012 Biopaliwa state -- Specyfikacje paliw i klasy -- Czg$¢ 6: Pelety niedrzewne do zastosowan
nieprzemystowych

PN-87/B-02411 Ogrzewnictwo. Kotlownie wbudowane na paliwo stale. Wymagania

PN-89/B-10425 Przewody dymowe, spalinowe i wentylacyjne murowane z cegly

PN-C-04607:1993 Woda w instalacjach ogrzewania- Wymagania i badania dotyczace jakosci wody

PN-EN 303-5:2012 Kotty grzewcze -- Cz¢$¢ 5: Kotly grzewcze na paliwa stale z rgcznym i1 automatycznym zasypem
paliwa o mocy nominalnej do 500 kW -- Terminologia, wymagania, badania i oznakowanie

PN-90/B-01430 Ogrzewnictwo. Instalacje centralnego ogrzewania. Terminologia PN-orzewnictwo

Warunki Techniczne wykonania i odbioru instalacji ogrzewczych. Seria wydawnicza : Wymagania techniczne COBRTI
INSTAL. Zeszyt 6. Warszawa, maj 2003 r.

PN - 70/H - 97051 Ochrona przed korozja. Przygotowanie powierzchni stali, staliwa i zeliwa do
malowania. Ogélne wytyczne

PN - 71/H - 97053 Ochrona przed korozja. Malowanie konstrukcji stalowych. Ogolne wytyczna

PN - 79/H- 97070 Ochrona przed korozja. Pokrycia lakierowe. Wytyczne ogdlne

PN - 77/M — 34030 Izolacja cieplna urzadzen energetycznych. Wymagania i badania
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PN — EN 1254-1: 2002 (U) Miedz i stopy. Laczniki instalacyjne.
Cze$¢ 1: Laczniki instalacyjne do rur miedzianych z koncowkami do lutowania
kapilarnego migkkiego i twardego
PN — EN 1254-3: 2002 (U) Miedz i stopy. Laczniki instalacyjne.
Czgs$¢ 3: Laczniki do rur z tworzyw sztucznych z koncowkami do zaciskania

PN-ISO 7-01: 1995 Gwinty rurowe polaczen ze szczelnoscia uzyskiwana na gwincie. Wymiary, tolerancje i
oznaczenia.

PN-ISO 228-1: 1995 Gwinty rurowe polaczen ze szczelnoscia uzyskiwana na gwincie. Wymiary, tolerancje i
oznaczenia.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002 Dz. U. Nr 75 poz. 690 (z pdzniejszymi zmianami) w
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie

Rozporzadzenie Ministra Rozwoju i Finanséw z dnia | sierpnia 2017 r. (z pézniejszymi zmianami) w sprawie
wymagan dla kottéw na paliwo state

Rozporzadzenie Komisji (UE) 2015/1189 z dnia 28 kwietnia 2015 r. w sprawie wykonania dyrektywy Parlamentu
Europejskiego i Rady 2009/125/WE w odniesieniu do wymogoéw dotyczacych ekoprojektu dla kotlow na paliwo state

Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r (Dz.U. Nr 106/00 poz. 1126, Nr 109/00 poz. 1157, Nr 120/00 poz. 1268,
Nr 5/01 poz. 42, Nr 100/01 poz. 1085, Nr 110/01 poz. 1190, Nr 115/01 poz. 1229/01 poz. 129/01 poz. 1439, Nr 154/01
poz. 1800, Nr 74/02 poz. 676, Nr 80/03 poz. 718)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 w sprawie warunkéw technicznych jakim powinny
odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U. nr 75/02 poz. 690, Nr 33/03 poz. 270)

Rozporzadzenie Rady Ministréw z dnia 9 listopada 1999 r. w sprawie wykazu wyrobéw wyprodukowanych w Polsce, a
takze wyrobow importowanych do Polski po raz pierwszy, mogacych stwarza¢ zagrozenia albo stuzacych ochronie lub
ratowaniu zycia, zdrowia lub §rodowiska, podlegajacych obowiazkowi certyfikacji na znak bezpieczenstwa i oznaczania
tym znakiem oraz podlegajacych obowiazkowi wystawienia przez producenta deklaracji zgodnosci(Dz.U. nr 5/00

poz. 53)

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki, Pracy i polityki Spolecznej z dnia 2 kwietnia 2003 r w sprawie wymagan w
zakresie efektywnosci energetycznej (Dz.U. nr 79/03 poz. 714 )
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SST-04 INSTALACJA WENTYLACJI MECHANICZNEJ
1. Wstep
1.1. Przedmiot szczegélowej specyfikacji technicznej (SST)
Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
w zakresie instalacji wentylacji mechanicznej w ramach zadania okreslonego w OST-00 ,,Czg$¢ ogdlna” pkt. 1.1.

1.2.  Zakres stosowania SST
SST jest stosowana jako istotna czg$¢ dokumentacji technicznej przy przygotowaniu, realizacji i odbiorze
robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace wykonanie instalacji
wentylacji mechanicznej w sali gimnastycznej.

Niniejsza SST zwiazana jest z wykonaniem nastgpujacych robot:

- instalacja centrali wentylacyjnej nawiewno-wywiewnej wraz z automatyka i konstrukcja wsporcza

- wykonanie i instalacja przewodéw wentylacyjnych,

- obudowa przewodow wentylacyjnych w Sali gimnastycznej.

1.4. Ogélne wymagania.

Wykonawca jest odpowiedzialny za realizacje¢ robot zgodnie z dokumentacja projektowa , specyfikacja
techniczna, poleceniami nadzoru autorskiego i inwestorskiego oraz zgodnie z ,,Warunkami technicznymi
wykonania 1 odbioru rob6t budowlanych - tom II Instalacje sanitarne i przemystowe”, ,,warunkami
technicznymi wykonania i odbioru instalacji wentylacyjnych” COBRTI INSTAL polskimi normami i innymi
przepisami dotyczacymi omawianej instalacji.

2. MATERIALY

Do wykonania instalacji wentylacji mechanicznej moga by¢ stosowane wyroby producentow krajowych i
zagranicznych , posiadajace polskie aprobaty techniczne lub odpowiadajace polskim normom. Wykonawca
przed zastosowaniem wyrobu powinien uzyskaé aprobatg inspektora nadzoru. Odbidr techniczny materiatow
powinien by¢ dokonywany wg wymagan aktualnych norm.

2.1. Urzadzenia.

centrala wentylacyjna nawiewno-wywiena wyposazonag w przepustnice, filtr powietrza,wywiewnik ciepta,
nagrzewnicg elektryczna, wentylatory,

kratki wentylacyjne

2.2. Przewody
przewody wentylacyjne, okragte z blachy stalowej, ocynkowanej,
siatka stalowa do ostony przewodow.

3. SPRZET.

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania takiego sprzg¢tu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na
jakos¢ wykonywanych robot, zarowno w miejscu tych robot jak tez przy wykonywaniu czynnosci
pomocniczych oraz w czasie transportu i przetadunku.

4. TRANSPORT.
Urzadzenia powinny by¢ transportowane w opakowaniach i zabezpieczone przed przemieszczaniem sig.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Montaz urzadzen.

Wszystkie urzadzenia dostarczone sa w stanie zmontowanym lub przystosowanym do montazu wg instrukcji
dostawcy, przygotowane do zainstalowania w miejscach okreslonych w projekcie technicznym.

Instalacje urzadzen nalezy prowadza¢ zgodnie z ich dokumentacjami techniczno —ruchowymi —nalezy ich
zada¢ od dostawcoOw urzadzen.

5.2. Montaz przewodow
Przewody i ksztattki z blachy stalowej, ocynkowanej dostarczone sa na plac budowy w stanie gotowym do
zmontowania. Montaz nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacja projektowa.

5.3. Badania i uruchomienie instalacji.

- sprawdzenie zgodnosci instalacji urzadzen z ich dokumentacjami techniczno-ruchowymi i z projektem
wykonawczym catej instalacji,

- sprawdzenie szczelno$ci instalacji,

- wykonanie probnego rozruchu obejmujacego:
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- pomiary wstgpne,
- sprawdzenie wydajno$ci i spigtrzenia wentylatorow,
- regulacje uktadéw automatycznego sterowania,
- sprawdzenie temperatury nawiewanego powietrza,
- sprawdzenie nat¢zenia hatasu w pomieszczeniach.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

- Kontrola jakosci robdt zwiazanych z wykonaniem instalacji wentylacji mechanicznej powinna by¢
przeprowadzona w czasie wszystkich faz robot zgodnie z wymaganiami Polskich Norm i ,,Warunkami
technicznymi wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych. Tom II Instalacje sanitarne i
przemystowe”.

- Kazda dostarczona partia materialow powinna by¢ zaopatrzona w $wiadectwo kontroli jakosci
producenta.

- Wyniki przeprowadzonych badan nalezy uzna¢ za dodatnie, jezeli wszystkie wymagania dla danej fazy
robot zostaty spelnione. Jesli ktorekolwiek z wymagan nie zostalo spelnione, nalezy dana fazg robot
uzna¢ za niezgodna z wymaganiami normy i po dokonaniu poprawek przeprowadzi¢ badanie ponownie.

7. OBMIAR ROBOT
Ogodlne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w specyfikacji technicznej ,,Czg$¢ ogdlna” OST-00

8. ODBIOR ROBOT.

e Odbioru robot polegajacych na wykonaniu instalacji wentylacji mechanicznej nalezy dokona¢ zgodnie z
,»Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych. Tom II Instalacje
sanitarne i przemystowe”.

e QOdbiory migdzyoperacyjne nalezy przeprowadzi¢ w stosunku do nast¢pujacych robot:

- przejScia w $cianach dla przewodoéw wentylacyjnych,

- otynkowanie §cian w miejscach przej$¢ przewodow,

- poprawnos¢ instalacji urzadzen.

e 7 odbioré6w migdzyoperacyjnych nalezy spisa¢ protokdt stwierdzajacy jako$¢ wykonania oraz
przydatnosci robot i elementéw do prawidlowego montazu.

e Po przeprowadzeniu prob przewidzianych dla danego rodzaju robot nalezy dokonaé¢ koncowego odbioru
technicznego instalacji wentylacji mechaniczne;.

e Przy odbiorze koncowym powinny by¢ dostarczone nastgpujace dokumenty:

- dokumentacja projektowa z naniesionymi na niej zmianami i uzupelienia w trakcie wykonywania robot,

- dziennik budowy,

- dokumenty dotyczace jakosci urzadzen i materiatow,

- protokoty odbiorow technicznych czg§ciowych,

- protokot przeprowadzenia proby szczelnosci.

e Przy odbiorze koncowym sprawdzié:

- zgodno$¢ wykonania z dokumentacja projektowa oraz ewentualnymi zapisami w dzienniku budowy
dotyczacymi zmian i odstgpstw od dokumentacji projektowe;j,

- protokoty z odbioréw czesciowych i realizacj¢ postanowien usunigcia usterek,

- aktualno$¢ dokumentacji projektowej (czy przeprowadzono wszystkie zmiany i uzupelnienia),

- protokotu badan szczelno$ci instalacji.

9. PODSTAWA PLATNOSCL

Ogdlne wymagania dotyczace platnosci podano w SST-00 ,,Czg$¢ ogolna”

Platno$¢ bedzie realizowana za ilo$¢ szt. zamontowanych urzadzen i ilos¢ m* blachy do budowy przewodow
wentylacyjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

»Warunki techniczne wykonania 1 odbioru instalacji wentylacyjnych” Wymagania techniczne COBRITI
INSTAL, zeszt nr 5, Warszawa 2002 r

- PN-EN 1505: 2001 Wentylacja budynkow - Przewody proste i ksztattki wentylacyjne
z blachy o przekroju prostokatnym - Wymiary

- PN-EN 1506: 2001 Wentylacja budynkow - Przewody proste i ksztattki wentylacyjne
z blachy o przekroju kotowym - Wymiary

- PN-B-01411: 1999 Wentylacja i klimatyzacja - Terminologia

- PN-B-03434: 1999 Wentylacja - Przewody wentylacyjne - Podstawowe Wymagania i
badania

- PN-B-76001: 1996 Wentylacja - Przewody wentylacyjne - Szczelnos¢ Wymagania i

badania



PN-B-76002: 1976

PN-EN- 1751: 2001

PN-EN 1886: 2001

ENV 12097: 1997

PrPN-EN 12599

PrEN 12236
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Wentylacja -  Potaczenia urzadzen , przewodow i  ksztaltek
wentylacyjnych blaszanych
Wentylacja budynkéw - Urzadzenia wentylacyjne koncowe —

Badania aerodynamiczne przepustnic regulacyjnych i zamykajacych.
Wentylacja budynkow - Centrale wentylacyjne i klimatyzacyjne -
Wrhasciwosci mechaniczne.

Wentylacja budynkéw - Sie¢ przewodéw — Wymagania dotyczace
czgsci  sktadowych sieci przewodow ulatwiajacych konserwacje
sieci przewodow

Wentylacja budynkéw - Procedury badan i1 metody pomiarowe
dotyczace odbioru wykonanych instalacji wentylacji i klimatyzacji
Wentylacja budynkéw - Podwieszenia 1 podpory przewodow -
Wymagania wytrzymalosciowe.
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SST-05 INSTALACJA FOTOWOLTAICZNA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
podlogowych wykonywanych w ramach zadania okre§lonego w OST-00 pkt. 1.1

1.0. Zakres opracowania

e Moduly fotowoltaiczne montowane na dachu budynku

e dobdr aparatury w postaci rozdzielnic DC oraz AC wraz z zabezpieczeniami;

e wewngtrzne i zewngtrzne trasy kablowe na potrzeby systemu fotowoltaicznego;
Zakres robot zwiazanych z budowa instalacji fotowoltaicznej:

Lp. | Nazwa Wspdlny Stownik Zamoéwien CPV
45231400-9
45232200-4
1 Budowa sieci i instalacji DC i AC 45314300-4
45315300-1
45315600-4
) Montaz szafy kablowo-pomiarowej i inwerterow | 45310000-3
DC/AC 45315100-9
45310000-3
3 Instalacja  monitoringu, sterowania 1 automatyki | 45311100-1
inwerterow 45315100-9
45317000-2
4 Instalacja polaczen wyréwnawczych 45317000-2
5 Pokrywa dachéw panelami ogniw stonecznych 45261215-4
6 Stoneczny moduty fotoelektryczne 09331200-0
7 Roboty konstrukcyjne 45223200-8

1.1. WYKONANIE PRZEDMIOTU ZAMOWIENIE

Przedmiot zamoéwienia powinien by¢ wykonany z uwzglednieniem wszystkich uwarunkowan podanych w niniejszej

specyfikacji oraz projekcie wykonawczym. Prace zwigzane z wykonaniem przedmiotu zamoéwienia musza by¢

realizowane w uzgodnieniu z innymi wykonawcami. Nalezy uwzgledni¢ mozliwos¢ sukcesywnego udostgpnienia
frontu robot oraz réwnolegte wykonywanie prac z innymi wykonawcami. Wykonawcy maja obowiazek
koordynowac realizacjg prac.

1.2. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sa zgodne z wlasciwymi obowiazujacymi przepisami,

wlasciwymi zharmonizowanymi Polskimi lub Europejskimi Normami, w szczegolnosci:

e aparatura rozdzielcza i sterownicza - ogdlna nazwa aparatow elektrycznych, a takze zespot tych aparatow ze
zZwigzanym wyposazeniem, wewnetrznymi potaczeniami, osprz¢tem, obudowami i konstrukcjami wsporczymi -
stuzacych do taczenia, sterowania, pomiaru, zabezpieczen i regulacji pracy obwodow elektrycznych;

e instalacja elektryczna - zesp6t odpowiednio polaczonych przewodow i kabli wraz ze sprzgtem i osprzgtem
elektroinstalacyjnym, a takze urzadzeniami oraz aparatami - przeznaczony do przesytlu, rozdziatu,
zabezpieczenia i zasilania odbiornikow energii elektryczne;j;

e rozdzielnica - zespot odpowiednio dobranej i wzajemnie potaczonej aparatury rozdzielczej, zabezpieczeniowej,
laczeniowej i pomiarowo-kontrolnej, usytuowany w szafce wolnostojacej, przysciennej lub wngkowej - z jednej
strony potaczony ze ztaczem doprowadzajacym energi¢ elektryczna z sieci, a z drugiej - wewngtrznymi liniami
zasilajacymi.

e system fotowoltaiczny - autonomiczny zespdt do wytwarzania energii elektrycznej, sktadajacy si¢ z paneli
fotowoltaicznych, ktoéry za posrednictwem inwerterow przetwarza energi¢ stonecznag na elektryczna i oddaje ja
do sieci energetyczne;j.

e tablica rozdzielcza - zespdt odpowiednio dobranej i1 wzajemnie polaczonej aparatury rozdzielczej,
zabezpieczeniowej, taczeniowej i1 pomiarowo-kontrolnej, usytuowany w szafce wiszacej, nasciennej lub
wnegkowej - z jednej strony potaczony ze ztaczem doprowadzajacym energig elektryczna z sieci, a z drugiej -
instalacjami odbiorczymi.

1.3. Ogélne wymagania dotyczace Robét
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robdt i ich zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowa,

Specyfikacja Techniczng i poleceniami Przedstawiciela Inwestora, Inspektora Nadzoru oraz sposob ich prowadzenia
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zgodny z obowiazujacymi normami i przepisami przestrzegajac przepisow BHP, bezpieczenstwa p.poz. oraz
bezpieczenstwa ruchu.

2. MATERIALY

2.0. Uwagi dotyczace stosowanych materialow

W specyfikacji oraz opisie w projekcie wykonawczym podano rozwiazania i wymagania zaakceptowane przez

Zamawiajacego. Wszelkie nazwy wilasne produktow i1 materiatdw przywotane w specyfikacji, projekcie

wykonawczym stuza okresleniu pozadanego standardu wykonania i1 okresleniu wlasciwosci i wymogow

technicznych zatozonych w dokumentacji technicznej dla danych rozwiazan. Dopuszcza si¢ zamienne rozwigzania

(w oparciu, na produktach innych producentow) pod warunkiem spetnienia wszystkich ponizszych warunkow:

e Spelnienia co najmniej tych samych wtasciwosci technicznych

e Przedstawieniu zamiennych rozwiazan na pismie (dane techniczne, atesty, dopuszczenia do stosowania) na etapie
przetargu

e Uzyskaniu akceptacji Gtéwnego Projektanta dla zamiennych, réownowaznych rozwiazan na etapie przetargu.

e Uzyskaniu akceptacji inwestora, projektanta i inspektora nadzoru po przedstawieniu wyczerpujacych parametrow
technicznych i wizualnych proponowanych rozwiazan.

2.1. Ogolne wymagania

Wszystkie zakupione przez Wykonawcg materialy, dla ktérych normy PN i BN przewiduja posiadanie zaswiadczenia
o jakosci lub atestu, powinny by¢ zaopatrzone przez producenta w taki dokument. Przy budowie instalacji
elektrycznych wewngtrznych i zewngtrznych nalezy stosowa¢ materialy elektryczne zgodne z Dokumentacja
Projektowa i ST, a takze winny mie¢ certyfikaty CE.

2.2. Podstawowe wymagania dotyczace rozdzielnic
Napigcie izolacji rozdzielnic powinno by¢ dostosowane do najwigkszego napigcia znamionowego instalacji.

Rozdzielnice powinny zapewnia¢ poprawna i bezpieczng pracg instalacji iurzadzen elektrycznych w obiekcie,
zaciski rozdzielnic powinny by¢ dostosowane do przekrojow i $rednic przewodow, rurek oraz uchwytow
stosowanych podczas roboét. Rozdzielnice powinny by¢ wyposazone w szyny, zaciski N i PE i przystosowane do
uktadu sieciowego TN-S. Przewody ochronne powinny by¢ oznaczone kombinacja barw zoltej i zielone;.
Rozdzielnice powinny by¢ przystosowane do wprowadzenia kabli i przewodow od gory na zaciski przytaczeniowe.
Rozdzielnicg nalezy wykonaé¢ w oparciu o calo$ciowy, prefabrykowany system. Wszystkie konce przewodoéw
wpinane pod zaciski aparatow powinny by¢ oznakowane oznacznikami. Rozdzielnice powinny posiadaé
oznakowania wykonane w sposob wyrazny, jasny i w kolorze kontrastowym z kolorem rozdzielnic. Nalezy
na rozdzielnicach umiesci¢ oznakowanie ostrzegawcze. Rozdzielnice nalezy wyposazy¢é w aktualny schemat
elektryczny umieszczony w dostgpnym miejscu.

2.3. Wymagania dotyczace materialéw, ich przechowywania i skladowania
Wykonawca jest zobowiazany do przedstawienia Inspektorowi nadzoru szczegétowych informacji oraz

odpowiednich aprobat technicznych lub §wiadectw badan laboratoryjnych do zatwierdzenia. Wykonawca powinien
dostarczy¢ i wykorzysta¢ wylacznie nowe, wczesniej nie uzywane materiaty i elementy konstrukcyjne.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu, gdy beda potrzebne do robodt, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos¢ 1 whasciwosci do robdt i byty dostgpne do kontroli
przez Inspektora nadzoru. Miejsca czasowego sktadowania materiatow beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy
w punktach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.

Wszystkie uzyte w dokumentacji projektowej nazwy materiatow i urzadzen, ich typy i symbole, a znajdujace si¢ w
opisie technicznym, na rysunkach lub w Specyfikacjach Technicznych Wykonania i Odbioru Roboét, sa przyjete ze
wzgledéw poziomu szczegdtowosci wykonania w zakresie spetnienia Polskich Norm, obliczen techniczno-
eksploatacyjnych oraz uktadéw instalacyjnych z nimi powigzanych.

3. SPRZET

3.0. Wymagania dotyczace stosowanego sprze¢tu

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci zawartych w projekcie organizacji robot, zatwierdzonym przez Inspektora
nadzoru. Liczba i wydajno$¢ sprzgtu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej i wskazaniami okreslonymi przez Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym umowa.
Sprzet bedacy whasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania robdt musi by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Bedzie spetnial normy ochrony srodowiska i przepisy jego uzytkowania.
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Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Jezeli dokumentacja projektowa przewiduje mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem
sprzgtu. Wybrany sprzgt po akceptacji Inspektora nadzoru nie moze by¢ pdézniej zmieniany bez jego zgody.
Liczba i1 wydajno$¢ sprzgtu powinna gwarantowaé wykonanie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym kontraktem. Montaz
dokona¢ przy uzyciu sprz¢tu specjalistycznego do tego typu robot.
4. TRANSPORT
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie wplyna niekorzystnie na
jakos¢ 1 wlasciwosci przewozonych materiatow.

5. INSTALACJA
Nalezy zwroci¢ uwagg, aby wszystkie urzadzenia podtaczone do instalacji odpowiadaty normom przedmiotowym.

Jezeli w instalacji wspolpracuja urzadzenia réznych producentow, dostawcy tych urzadzen powinni dostarczy¢
deklaracje producentow o kompatybilnosci urzadzen lub informacja taka powinna by¢ zawarta w certyfikacie
jednostki certyfikujace;.

5.1. Okablowanie
Kable powinny spelnia¢ wymagania producenta lub dostawcy wyposazenia. Szczeg6lna uwage nalezy zwrdci¢ na

obcigzalno$¢ pradowa oraz tlumienie sygnatow danych. W zakresie rodzajow kabli iich stosowania nalezy
przestrzegac zalecen postanowien krajowych.

5.1.1. Zabezpieczenie przed uszkodzeniem mechanicznym

Kable powinny by¢ uktadane w miejscach wystarczajaco bezpiecznych (korytka kablowe, szyby kablowe, kanaly
kablowe, drabiny kablowe). Wytrzymato$§¢ mechaniczna kabli powinna by¢ adekwatna do sposobu i miejsca
montazu. W razie potrzeby nalezy zastosowac $rodki dodatkowej ochrony mechanicznej.

5.1.2. Montaz paneli fotowoltaicznych
Montaz, instalacja i uruchomienie modulow stonecznych wymaga zaawansowanej wiedzy specjalistycznej i

doswiadczenia, dlatego moga je wykonywac tylko specjalisci (np. elektrycy), ktdrzy posiadaja udokumentowane
odpowiednie przygotowanie.

Podczas instalacji i konserwacji modutéw stonecznych nalezy przestrzega¢ obowiazujacych przepisow i wskazoéwek
bezpieczenstwa z zakresu montazu urzadzen i instalacji elektrycznych oraz przepisow wiasciwych zaktadow
energetycznych dotyczacych réwnoleglej pracy sieciowej instalacji pradu stalego. Przed instalacja nalezy sprawdzic,
czy modut stoneczny nie ma uszkodzen mechanicznych. Nie mozna montowac uszkodzonych modutéw stonecznych
(np. modutow z pgknigtymi elementami szklanymi, uszkodzeniami tylnego szkta). Uszkodzenie tylnego szkta moze
mie¢ powazne skutki (rozwarstwienie, zagrozenie zycia i zdrowia). Modut sloneczny nalezy koniecznie rozstawiaé¢
tak, aby unika¢ zacienienia (przez pewien czas jak rowniez czgSciowo, np. przez poddasza, drzewa), poniewaz moze
to spowodowac uszkodzenia modutéw stonecznych (np. powstawanie punktéw nagrzewania i wynikajace z tego
niebezpieczenstwo pozaru), awarig generatora fotowoltaicznego i utrat¢ mocy.

Roztaczanie przewodow z pradem stalym moze powodowaé powstawanie tukéw elektrycznych. Dlatego przed
rozpoczgeiem kazdej pracy przy instalacji stonecznej, w szczegolnosci przed odtaczeniem ztaczek w obwodzie pradu
statego, nalezy odlaczy¢ falownik od sieci napigcia przemiennego. Modutow stonecznych nie mozna instalowaé
w poblizu tatwopalnych substancji, gazow lub oparéw. Nigdy nie mozna przekracza¢ maksymalnego dopuszczalnego
catkowitego napigcia systemowego falownika. W tym celu na podstawie ujemnego wspolczynnika temperatury
modutéw stonecznych nalezy obliczy¢ réwniez napigcie jatowe calego systemu przy minimalnej dopuszczalnej
temperaturze (patrz tabliczka znamionowa modutu). Modul sloneczny nalezy traktowac¢ jak produkt szklany i pod
zadnym pozorem - w pojemniku transportowym ani w stanie zamontowanym - nie mozna na nim nic stawia¢ (np.
skrzynek z narzgdziami) ani na niego wchodzi¢, poniewaz moze to spowodowaé widoczne i niewidoczne
uszkodzenia (np. mikropgknigcia w ogniwach i m.in. przedwczesny spadek mocy). W module nie wolno wiercic¢
otworow, przybija¢ ich gwozdziami ani spawac. Modutéw stonecznych nie wolno przytrzymywac ani transportowac
na kablach przytaczeniowych ani na puszce przytaczeniowej. Modutéw stonecznych nigdy nie mozna zostawiaé
swobodnie lezacych lub bez zabezpieczenia. Nalezy przestrzega¢ wskazoéwek bezpieczenstwa producentéw innych
komponentéw instalacji stoneczne;.

Nie zezwala sig na skupianie $wiatla stonecznego na modutach za pomoca luster lub soczewek.

Moduly fotowoltaiczne nalezy mocowa¢ tak, aby byly odporne na wszystkie spodziewane obcigzenia i
oddziatywania warunkéw atmosferycznych.
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Moduty fotowoltaiczne nalezy montowac¢ bez napr¢zen mechanicznych oraz w celu skompensowania rozszerzalnosci
materiatu w wyniku wahan temperatury w odlegto$ci minimalnej 5 mm do najblizszego modutu.
Przy zmianie podparcia konstrukcji nalezy si¢ upewni¢, ze do potaczen Srubowych kabli w puszkach
przytaczeniowych nie moze przedostac si¢ woda deszczowa ani skroplona.
Modutu PV nie mozna ustawia¢ w nagromadzonej wodzie ani w skroplinach.
Mozna podtacza¢ tylko identyczne moduly stoneczne takiego samego typu i z taka sama klasa mocy. Nalezy
pamigtaé, aby w przypadku potaczenia szeregowego modulow nie przekroczy¢ maksymalnego dopuszczalnego
napigcia systemowego. Nalezy przestrzega¢ zaleznosci temperatury napigcia modutow stonecznych, poniewaz w
szczegolnosci przy niskich temperaturach wzrasta napigcie modutow.
W przypadku rownoleglego podtaczania modutow nalezy zapewnié, aby w liniach podiaczanych réwnolegle zawsze
podtaczy¢ w szeregu taka sama liczbe modutow oraz podja¢ wtasciwe srodki z zakresu ochrony przed przepigciami
(np. zabezpieczenie linii). Nalezy pamigtac, aby nie przekracza¢ podanej obcigzalnos¢ pradu zwrotnego IR (wedlug
obowiazujacego arkusza danych). W zwyklych warunkach modut fotowoltaiczny moze wygenerowaé wyzszy prad
i/lub wyzsze napigcie niz podano w znormalizowanych warunkach kontroli. W celu okreslenia wartosci
pomiarowych napigcia podzespotéw, kabli, wielkosci bezpiecznikoéw i pomiaru sterownikéw podiaczanych
do wyj$cia modutéw fotowoltaicznych nalezy warto$¢ I, podana na module pomnozy¢ przez wspdtczynnik
bezpieczenstwa 1,4 oraz U, podana na module pomnozy¢ przez wspolczynnik bezpieczenstwa 1,2.

6.0. INSTALOWANIE
Postanowienia ogélne
Wykonawca instalacji przed przystapieniem do rob6t powinien:
e zapoznac si¢ z projektem i ewentualne uwagi zgtosi¢ jednostce projektowej;
e zapozna¢ si¢ z dokumentacja instalacji elektroenergetycznych itp. bedacych w posiadaniu inwestora, w celu
uniknigcia ewentualnych kolizji przy prowadzeniu robot.

Montaz systemu powinien by¢ przeprowadzony zgodnie z dokumentacja:
e sporzadzona w taki sposob, aby wykonawca mogt dokona¢ prawidtowego montazu;
e posiadajaca schemat blokowy instalacji, pokazujacy wzajemne potaczenia elementow.

Wykonawca przy prowadzeniu robot powinien:
o stosowac si¢ do wskazowek montazowych urzadzen zawartych w projekcie;
o wszelkie odstgpstwa od dokumentacji uzgadnia¢ z projektantem i osoba petniaca nadzor inwestorski, ktorzy
powinni dokonywa¢ odpowiednich wpiséw do dziennika budowy;
o wszelkie problemy powinny by¢ sygnalizowane osobie prowadzacej nadzor inwestorski a po ich rozwigzaniu
dokumentowane przez naniesienie modyfikacji w egzemplarzu dokumentacji powykonawczej.

5.2. Rozmieszczenie urzadzen
Montaz urzadzen nalezy wykonywa¢ zgodnie z instrukcja producenta. Rozmieszczenie urzadzen powinno by¢

zgodne i sprawdzone z dokumentacja. Wszelkie niezgodno$ci powinny by¢ usuwane w trybie nadzoru autorskiego.
Rozmieszczenie urzadzen powinno uwzgledniaé wszystkie, szczegdlne zagrozenia, jakie moga wystapi¢ w czasie
eksploatacji budynku.
Nalezy zapewni¢ dostgp do paneli PV i innych elementéw i urzadzen dla celéw konserwacyjnych.
Pomieszczenia dla urzadzen sterowniczo-kontrolnych powinny spetnia¢ nastgpujace wymagania (jezeli instrukcje
fabryczne producenta nie stanowia inaczej):

e Temperatura pomieszczenia +20°C;

e Temperatury graniczne w pomieszczeniu +5°C do +30°C;

e Dopuszczalna wilgotnos¢ wzgledna: do 85% w temperaturze +20°C;

e Natgzenie oswietlenia pomieszczenia nie powinno by¢ mniejsze niz 200lx; w czasie obserwacji obrazu
natgzenie to powinno wynosi¢ okoto 1001x.

6. WYKONANIE ROBOT
6.1. Ogélne zasady wykonania robot
Wykonawca przedstawi do akceptacji Projekt Organizacji i Harmonogram Robot uwzgledniajacy wszystkie warunki

w jakich bgdzie wykonana instalacja elektryczna wewngtrzna i zewngtrzna.

6.2. Instalacje
Montaz instalacji powinien by¢ wykonany przez wykwalifikowany personel z zastosowaniem wlasciwych

materiatdow. Przed montazem koryt kablowych wykona¢ trasowanie uwzgledniajac konstrukcje oraz bezkolizyjnos¢ z



Strona 38
innymi elementami. Trasa powinna by¢ prosta umozliwiajaca konserwacj¢ i rozbudowg. Trasy powinny byc¢
prowadzone w liniach poziomych i pionowych. Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich
instalacji elektrycznych oraz sprzgt i osprzgt instalacyjny, powinny by¢ zamocowane do podtoza w sposob trwaty,
uwzgledniajac warunki lokalne i technologiczne.

Potaczenia migdzy przewodami oraz migdzy przewodami i innym wyposazeniem powinny by¢ wykonane w taki
sposob, aby byt zapewniony bezpieczny i pewny styk.
Wszystkie elementy wyposazenia powinny by¢ zainstalowane tak, aby nie zostaty pogorszone projektowane warunki
chtodzenia.
Elementy wyposazenia mogace spowodowaé wzrost temperatury lub powstanie tuku elektrycznego powinny by¢
umieszczone lub oslonigte tak, aby nie powstato ryzyko zapalenia materialow palnych. W przypadku gdy
temperatura jakiejkolwiek odstonigtej czg¢$ci wyposazenia moze spowodowaé poparzenie ludzi, czgsSci te nalezy
umiesci¢ lub ostoni¢ tak, aby uniemozliwi¢ przypadkowy kontakt z nimi.
Instalacja elektryczna powinna by¢ wykonana tak, aby nie wystgpowalo wzajemne szkodliwe oddziatywanie migdzy
ta instalacja, a innymi instalacjami nieelektrycznymi stanowiacymi wyposazenie obiektu.
Urzadzenia odiaczajace powinny by¢ zainstalowane w sposob zapewniajacy odlaczenie instalacji elektrycznej,
obwodow lub poszczegdlnych aparatoéw, gdy jest to wymagane ze wzglgdu na konserwacjg, sprawdzenie, wykrycie
uszkodzenia lub naprawe.
Wyposazenie elektryczne powinno by¢ zainstalowane i rozmieszczone tak, aby zapewni¢ do niego dostgp, gdy jest to
niezbedne, tj.:

e odpowiednia przestrzen dla umozliwienia montazu oraz wykonania przewidywanych zmian i wymiany

poszczegolnych czesci wyposazenia,
o dostgp obstugi do wyposazenia w celu sprawdzenia, przegladu, konserwacji i napraw.

Wszystkie elementy wyposazenia elektrycznego powinny by¢ dobrane do maksymalnych zastosowanych napigé
roboczych (wartos¢ skuteczna dla pradu przemiennego), jak réwniez do mogacych wystapi¢ przepigc.

Wszystkie elementy wyposazenia elektrycznego powinny by¢ dobrane z uwzglednieniem maksymalnych pradow
roboczych (wartos¢ skuteczna pradu przemiennego), ktore moga wystapi¢ w normalnych warunkach eksploatacji
oraz z uwzglednieniem pradéw mogacych wystapi¢ w warunkach zakloceniowych w okreslonym czasie, podczas
ktorego moze by¢ spodziewany przeptyw pradu przet¢zeniowego.

Wszystkie elementy wyposazenia powinny by¢ dobrane tak, aby byly zabezpieczone przed wszelkimi
oddziatywaniami oraz warunkami otoczenia i srodowiska, na ktére moga by¢ narazone.

Gdy w przypadku pojawienia si¢ niebezpieczenstwa zaistnieje konieczno$¢ natychmiastowego wytaczenia zasilania,
urzadzenie wylaczajace powinno by¢ tatwo dostgpne i odpowiednio oznaczone w celu szybkiego jego uruchomienia.
Nalezy zachowa¢ minimalne promienie gigcia zgodnie z PNE i instrukcjami wytworcy.

Nalezy zamocowac¢ kable w sposob zapewniajacy ich uporzadkowane utozenie na drabinkach i w korytkach. Kable
oznaczaC przez zastosowanie opasek kablowych zawierajacych: napigcie, przekrdj kabla i numer linii zasilajace;j.
Przewody powinny by¢ oznaczone zgodnie z PN-90/E-05023.

Opaski oznaczeniowe nalezy umiesci¢ przy koncach kabla, przy odgatezieniach od gléwnego ciagu rozdzielczego,
wzdhuz trasy kabla w odleglosciach nieprzekraczajacych 10 m.

Otwory dla ciagoéw kablowych przez $ciany o zalozonej wytrzymato$ci ogniowej nalezy zabezpieczyé w sposob
zapewniajacy odtworzenie tej wytrzymatosci po przeprowadzeniu kabli; dopuszcza si¢ kazda metodg aprobowana
przez Straz Pozarng - wolno stosowaé wylacznie metody proponowane przez renomowane firmy certyfikowane przez
CNBOP lub inne réwnorzedne.

Aparaty, wylaczniki, przelaczniki, puszki montowa¢ w miejscach podanych w Dokumentacji Projektowe;.

Przewody: uktada¢ na uchwytach indywidualnych lub zbiorczych, odlegltos¢ punktow mocowania musi wynosi¢
maks. 50 cm i zapewnia¢ brak zwiséw przewodow

6.3. Polaczenia elektryczne przewodéw
Nalezy:
e Powierzchnie stykajacych si¢ elementéw torow pradowych oraz przektadek ipodktadek metalowych,
przewodzacych prad, nalezy doktadnie oczysci¢ i wygtadzic,
e Zanieczyszczone styki (zaciski aparatow, przewody i pokryte powloka metalowa ogniowa lub galwaniczna
nalezy tylko zmywac¢ odczynnikami chemicznymi i szlifowac pasta polerska).
Powierzchnie zestykdw nalezy zabezpieczy¢ przed korozja,
Polaczenia nalezy wykonaé¢ spawaniem, $rubami, $rubami lub w inny sposob okreSlony w projekcie
technicznym.
Sruby, nakretki i podktadki stalowe powinny by¢ pokryte galwanicznie warstwa metaliczna,
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e Polaczenie przewidziane do umieszczenia w ziemi nalezy wykonaé za pomoca spawania. Wszelkie potaczenia

elektryczne w ziemi zabezpieczy¢ przed korozja, np.: przez pokrycie lakierem bitumicznym lub owiniecie
tasma

6.4. Prace spawalnicze
Nalezy:
e Prace spawalnicze nalezy prowadzi¢ tak, aby nie zanieczysci¢ elementow izolacyjnych, aparatow i
przewodow odpryskami roztopionego metalu,
e Prace spawalnicze nalezy wykona¢ w odlegtosci bezpiecznej od aparatow i urzadzen zawierajacych olej lub
odpowiednio zabezpieczy¢ te urzadzenia i aparaty.

6.5. Zabezpieczenie antykorozyjne

W zaleznosci od rodzaju zastosowania, wszystkie czesci instalacji musza by¢ w odpowiedni i prawidtowy sposob
zabezpieczone przed korozja. Przed naniesieniem zabezpieczenia antykorozyjnego nalezy przeprowadzi¢
odrdzewianie. Po zamontowaniu nalezy przeprowadzi¢ fachowa naprawg miejsc uszkodzonych. Ocynkowane czgsci
metalowe, ktore przeznaczone sa dla konstrukcji réznych, musza byé we wszystkich miejscach ocynkowane
ogniowo, zgodnie z Normami. Nie wolno przeprowadza¢ prac spawalniczych na miejscach ocynkowanych.
Uszkodzenia i miejsca przecig¢ powinny by¢ zabezpieczone cynkowaniem na zimno.

6.6. Montaz urzadzen rozdzielczych, oszynowania i osprzetu
Nalezy:
e Przed przystapieniem do montazu rozdzielnic nalezy sprawdzi¢ poprawno$¢ wykonania wypoziomowania
posadzki w miejscach ustawiania rozdzielnic,
e Montaz urzadzen rozdzielczych nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z odpowiednimi instrukcjami montazu tych
urzadzen,
o Kable nalezy uktada¢ w sposob zapewniajacy szybka ich identyfikacjg i tatwy dostgp,
e Odgatezienia od szyn gtownych i polaczenia szyn do aparatow nie powinny powodowac¢ niedopuszczalnych
naciagow i naprezen,
e W szynach zbiorczych sztywnych nalezy zastosowa¢ odpowiednie kompensatory,
e Najmniejsze dopuszczalne odstgpy izolacyjne nalezy zachowaé zgodnie z przepisami,
e Stosowa¢ system oznaczen 1 oznacznikow kabli, przewodow, aparatow i urzadzen oraz potaczen
wewngetrznych rozdzielnic i szaf,
e W ogodlnie dostgpnych instalacjach wnegtrzowych nalezy montowaé aparaty zabezpieczajace z pokrywami
ostaniajacymi czgsci pod napigciem,
o Wszystkie aparaty nalezy montowa¢ w potozeniu przewidzianym do pracy przez producenta,
e Wykona¢ (opisa¢) oznaczniki na przewodach i oznaczenia na listwach,
e Wykona¢ potaczenie czgsci metalowych obudow i konstrukcji z przewodem ochronnym PE.

6.7. Instalacje w wykonaniu szczelnym
Nalezy:
e Przy wykonaniu szczelnym wszystkie podejScia do sprzgtu, osprzgtu, odbiornikéw i urzadzen nalezy
uszczelnia¢ za pomoca dtawic,
Srednice dlawic i otworéw uszczelniajacych pierscieni powinny byé dostosowane do $rednicy zewnetrznej
przewodu lub kabla,
Powloke przewodu lub kabla ucia¢ rowno z wewngtrzng Scianka obudowy sprzetu, osprzgtu, aparatu lub
odbiornika, do ktérego wprowadzany jest przewod,
e Po dokreceniu dtawic, uszezelni¢ je dodatkowo,
o Stosowac sprzet 1 osprzet natynkowy/podtynkowy w wykonaniu szczelnym (o stopniu ochrony IP 44).
7. OBMIAR ROBOT
Jednostki obmiarowe: nalezy stosowa¢ ogolnie przyjete w kosztorysowaniu jednostki wyspecyfikowane w formie
tabelarycznej w czgs$ci ogolnej opisujacej zakres i uktad katalogéw KNR odpowiednich branz.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Warunki odbioru robét budowlanych, niezbednych do wykonania instalacji elektrycznych
e Wykonawca robot budowlanych powinien zapoznac si¢ z technologia wykonania prac budowlanych, a takze
stwierdzi¢ przygotowanie robot budowlanych do wykonania prac elektromontazowych,
e Odbior robot budowlanych niezbgdnych do wykonania instalacji elektrycznych odbywa si¢ przed
przystapieniem do wykonywania robot elektrycznych.
e Odbior robot od inwestora (zleceniodawcy) przeprowadza wykonawca robot elektrycznych,
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Zakres 1 termin odbioru robot budowlanych niezbgdnych do wykonania instalacji elektrycznych, oraz stan
budynku (lub jego czgSci) przekazywanego do wykonania instalacji, powinien by¢ zgodny z ustaleniami
zawartymi w umowie o realizacj¢ inwestycji,
Odbiodr powinien by¢ udokumentowany protokotem.

8.2. Odbiodr robot ulegajacych zakryciu lub zanikajacych
Do podstawowych obowiazkow Wykonawcy nalezy zgloszenie Inwestorowi do odbioru robot ulegajacych zakryciu

lub zanikajacych.

8.3. Odbior czesciowy lub odbior etapowy

Odbiorem cz¢$ciowym powinna by¢ objeta czgs¢ obiektu instalacji lub robot, stanowiaca etapowa catosc.
Jako odbidr czgsciowy traktuje si¢ rowniez odbior dotyczacy catoksztattu robot zleconych do wykonania
jednemu spos$rod wykonawcow (podwykonawcy). Odbiér czgsciowy ma na celu jakosciowe i ilosciowe
sprawdzenie wykonanych robot.

Do odbiorow czgsciowych zalicza sig tez odbiory elementow obiektu lub robot przewidzianych do zakrycia, w
celu sprawdzenia jakosci wykonania robot i dokonania ich obmiaru.

Odbidér czesciowy powinien byé przeprowadzony komisyjnie, w obecnosci inwestora (zleceniodawcy).
Wykonawca obowigzany jest zawiadomi¢ i uzgodni¢ z zamawiajacym termin odbioru. Z odbioru robot
ulegajacych zakryciu sporzadza si¢ protokot, ktorego wyniki nalezy wpisa¢ do dziennika budowy (robot), w
tym rowniez wyniki oceny jakosci.

W systemie generalnego wykonawstwa robdt odbioru czgsciowego dokonuje generalny wykonawca od
podwykonawcy, a nastgpnie inwestor od generalnego wykonawcy. Inwestor po uzgodnieniu z generalnym
wykonawca moze przeprowadzi¢ odbidr czg¢Sciowy réwnocze$nie z odbiorem robot od podwykonawcy
przez generalnego wykonawcg. W przypadku bezposredniego wykonawstwa odbidr czgsciowy ogranicza sig
od odbioru robot przez inwestora.

8.4. Rozruch technologiczny
O potrzebie i zakresie rozruchu technologicznego decyduje Zamawiajacy, podejmujac odpowiednie ustalenia w

umowie.

8.5. Praca prébna systemu — proby montazowe
Praca probna systemu/urzadzenia obejmuje ciagly proces sprawdzania i testowania w okreslonym czasie urzadzen i

catego systemu i obejmuje:

nadzor i kontrolg transmisji danych i zasilania urzadzen;

nadzor i kontrolg pracy wszystkich urzadzen i elementéw wchodzacych w sktad systemu;

diagnozg i poréwnanie wynikéw z zalozeniami funkcjonalno - uzytkowymi i organizacyjnymi zawartymi w
dokumentacji technicznej;

korektg bledow programowych;

wymiang elementéw niestabilnych lub napraweg uszkodzonych;

doprowadzenie systemu do petnego rozruchu zgodnie z wymaganiami dokumentacji technicznej;

nadzor i kontrolg transmisji danych i zasilania urzadzen sterujacych oraz urzadzen i elementéw wchodzacych
w sktad systemu;

uruchomienie systemu i proby po montazowe dziatania urzadzen i elementow systemu;

wielokrotne ustawianie urzadzenia we wiasciwym potozeniu przy wykorzystaniu réznych przegubow
kulistych, mocowan justujacych itd. dla osiagnigcia nalezytego (zgodnego z zatozeniami dokumentacji
technicznej systemu i wymaganiami producenta) efektu pracy urzadzenia;

wielokrotne sprawdzenie urzadzen pod wzglgdem prawidlowego ich dziatania wréznych warunkach i
ewentualna korekta ustawien;

proby dzialania urzadzenia pod wzgledem mechanicznym (pewnos¢ mocowan, precyzja dziatania elementow
mechaniki) oraz parametrow elektrycznych i transmisyjnych.

sprawdzenie, czy ekrany linii przesytlowych i urzadzen systemu fotowoltaicznego uziemione sa tylko w
jednym punkcie.

8.6. Programowanie systemow
Programowanie sytemu obejmuje:

podiaczenie urzadzenia programujacego do urzadzen sterujacych (komputer, programator, pulpit
programujacy itp.);
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e sprawdzenie poprawnosci transmisji pomigdzy urzadzeniami programujacymi a urzadzeniem sterujacym;

e programowanie urzadzen sterujacych zgodnie z wymaganiami dokumentacji technicznej i procedurami
zawartymi w oprogramowaniu systemowym;

e programowanie poszczegolnych elementow/urzadzen wchodzacych w sktad systemu zgodnie z dokumentacja
techniczng i warunkami technologicznymi producenta, w tym adresow, parametréw dziatania i transmisji
danych;

e uruchomienie i sprawdzenie poprawnosci dzialania urzadzenia sterujacego;

e uruchomienie i sprawdzenie poprawnosci dziatania poszczegoélnych urzadzen i elementow wchodzacych w
sktad systemu;

e praca probna i testy catego systemu.

e Programowanie — przygotowanie algorytmu pracy urzadzen i systemu zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej i techniczno-ruchowej oraz obstugowej producenta.

Proces przygotowania urzadzen i catego systemu zgodnie z zatozeniami dokumentacji techniczne;:
e zapoznanie si¢ z dokumentacja techniczna systemu w zakresie niezb¢dnym do przygotowania
oprogramowania centrali i poszczeg6lnych elementow systemu;
e testowanie programu;
e wprowadzenie korekt i poprawek;
e ponowne testowanie programu;
e zakonczenie programowania, zapisanie programu na nosniku danych.

8.7. Obowiazki kierownika robét elektrycznych/fotowoltaicznych w zakresie przygotowania instalacji do
odbioru
Kierownik robot elektrycznych w obiekcie budowlanym zobowiazany jest do:

e Zglaszani inwestorowi do sprawdzenia lub odbioru wykonanych robdt ulegajacych w dalszym etapie
zakryciu,

e Zapewnienia wykonania wymaganych przepisami lub ustalonych w umowie o przylaczenie do sieci
elektroenergetycznej prob i odbiorow czgsciowych instalacji oraz zwigzanych z nimi urzadzen przez
zgloszeniem budynku do odbioru,

Przygotowania dokumentacji powykonawczej instalacji elektrycznych w budynku, uzupehionej o wszelkie
pdzniejsze zmiany, jaki zostaly wniesione w trakcie budowy,

Zgloszenia do odbioru koncowego instalacji elektrycznej (zgloszenie powinno zostaé odpowiednio wpisane
do dziennika budowy),

Uczestniczenia w czynnosciach odbioru,

Przekazania inwestorowi o$wiadczenia o zgodno$ci wykonania instalacji elektrycznej z projektem,
warunkami pozwolenia na budowe, warunkami przylaczenia do sieci elektroenergetycznej oraz
obowiazujacymi przepisami i wiedza techniczna.

8.8. Odbior koncowy

e Odbior koncowy od wykonawcy przeprowadza przedstawiciel zamawiajacego (inwestora). Moze on w tym
celu powota¢ komisje odbiorcza ztozona zrzeczoznawcow 1 przedstawicieli uzytkownika oraz
kompetentnych organow.

e Odbidér koncowy powinien by¢ poprzedzony technicznymi odbiorami cz¢$ciowymi (jesli takie przewidziano)
oraz przeprowadzeniem rozruchu technologicznego, jezeli rozruch taki inwestor (zamawiajacy) zlecit
wykonawcy robot,

e Zakonczenie i wyniki wymienionych prac powinny zosta¢ wiasciwie udokumentowane,

e Przed przystapieniem do odbioru koncowego kierownik budowy (gléwny wykonawca robodt) jest
zobowiazany do przygotowania dokumentdéw potrzebnych do nalezytej oceny wykonanych robot,

Do przeprowadzenia odbioru konieczne jest:
e przygotowanie dokumentacji powykonawczej (dokumentacja projektowa z naniesionymi na czysto zmianami
1 uzupetieniami w trakcie wykonywania robot (rowniez elektroniczna),
¢ dokumentacja uzasadniajaca uzupehienia i zmiany wprowadzone w trakcie wykonania robot,
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dziennik budowy (notatki, pisma wyjasniajace i uzgadniajace),
dokumenty dotyczace jakosci wbudowanych materiatow,
protokoty czgsciowych odbioréw robot zanikajacych i1 zakrytych,
protokoly i zaswiadczenia z dokonanych prob po montazowych,
protokoly pomiaréw i badan,
$wiadectwa jakosci 1 dopuszczenia do eksploatacji urzadzen i materialow,
DTR zamontowanych urzadzen.
Kierownik (gléwny wykonawca) robot elektrycznych przygotowuje instalacjg elektryczng oraz niezbgdne
dokumenty do odbioréw,

Przy odbiorze koncowym nalezy:

Sprawdzi¢ zgodno$¢ wykonanych robdét z umowa, projektem wykonawczym, warunkami technicznymi
wykonania, normami, przepisami oraz zasadami wiedzy technicznej,

Sprawdzi¢ udokumentowanie jakosci wykonanych robot odpowiednimi protokotami sprawdzen odbiorczych
oraz ewentualnymi protokotami z rozruchu technologicznego, oceniajac przy tym wykonanie zlecen oraz
ustalen zawartych w protokotach prob i odbioréw migdzyoperacyjnych i czgsciowych,

W przypadku odbioru catosci obiektu stwierdzi¢, czy spetnia on zasady prawidtowej eksploatacji i moze by¢
uzytkowany lub stwierdzi¢ istniejace wady i usterki.

Wymagania ogoélne dotyczace po montazowego odbioru urzadzen zasilajacych:

Zakres badan obejmuje sprawdzenie: izolacji torow gltownych, izolacji torow pomocniczych, dziatania
funkcjonalnego obwoddéw pomocniczych, dziatania mechanicznego tacznikéw, blokad itp., instalacji
ochronne;j,

Badania napigciem probierczym wykonuje si¢ tylko jeden raz. Jezeli producent dostarczyt protokédt z tych
badan, rozdzielnice o napigciu do 1kV — induktorem lub podobnym, sprawdzajac tylko rezystancjg izolacji,
Badania dziatania obwodoéw pomocniczych polegaja na sprawdzeniu prawidlowosci dziatania uktadow
zabezpieczen, sterowania, sygnalizacji, blokad, automatyki i samoczynnego zataczania rezerwy. Badania

nalezy przeprowadzi¢ wedlug programu, ktéry powinien by¢ czgscia dokumentacji eksploatacyjnej,

Badania dziatania mechanicznego tacznikéw, blokad itp. Wykonuje si¢ na napgdach tacznikéw oraz
zwigzanych z nimi blokadach mechanicznych. Nalezy wykona¢ 5 normalnych cykli roboczych (zamknigcie
- otwarcie) kazdego tacznika,

W rozdzielnicach dwucztonowych nalezy wykonac¢ 5 cykli przestawien kazdego cztonu ruchomego - od stanu
pracy do stanu spoczynku (préby) i od stanu spoczynku (préby) do stanu pracy,

Laczniki sterujace wyposazeniem cztonu nalezy zamykac i otwieraé w stanie pracy i w stanie proby. W
trakcie proby trzeba takze sprawdzi¢ prawidtowe dziatanie blokad tego czlonu,

Badania nalezy przeprowadzi¢ wg instrukcji rozdzielnicy. Wyniki badan trzeba zamiesci¢ w protokole.

Z odbioru koncowego powinien by¢ sporzadzony protokét podpisany przez upowaznionych przedstawicieli
zamawiajacego 1 oddajacego wykonany obiekt (lub roboty) oraz przez osoby biorace udziat w czynnosciach
odbioru, stwierdzone ewentualne wady i usterki oraz uzgodnione terminy ich usuni¢cia. W przypadku, gdy
wyniki odbioru koncowego upowazniaja do przyjgcia obiektu do eksploatacji (przyjecia we wiladanie),
protokét powinien zawieraé odno$ne oswiadczenie lub w przeciwnym przypadku, odmowe wraz z jej
uzasadnieniem; w obu przypadkach konieczny jest odpowiedni wpis w dzienniku budowy (robot).

8.9. Dokumentacja powykonawcza, instrukcje eksploatacji i konserwacji urzadzen
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ewidencji wszelkich zmian w dokumentacji projektowe;j,

umozliwiajace]j przygotowanie dokumentacji powykonawczej instalacji elektrycznych oraz specyfikacji technicznych

a w szczegolnosci:

Protokoty badan odbiorczych urzadzen zasilajacych,

Protokoty pomiarow,

Dziennik budowy z adnotacjami dotyczacymi kontroli robot miedzy operacyjnych,

Certyfikaty lub deklaracje zgodnosci wydane dla wyrobow stosowanych w instalacjach elektrycznych.
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Badania odbiorcze instalacji elektrycznych/fotowoltaicznych
Kazda instalacja elektryczna w budynku powinna by¢ poddana szczegétowym ogledzinom i probom,
obejmujacym niezbgdny zakres pomiaréw, w celu sprawdzenia czy spelnia wymagania dotyczace ludzi,
zwierzat i mienia przed zagrozeniami,
Badania odbiorcze powinna przeprowadzi¢ komisja skladajaca si¢ z co najmniej dwoch osob, dobrze
znajacych wymagania stawiane instalacjom elektrycznym.

Podstawowy zakres pomiaréw i prob obejmuje:

Sprawdzenie ciagtosci przewodoéw ochronnych

Pomiar rezystancji izolacji instalacji elektrycznych,

Sprawdzenie ochrony przez oddzielenie od siebie obwodow,

Pomiar rezystancji izolacji kabli,

Pomiar pradéw uptywowych,

Sprawdzenie biegunowosci,

Sprawdzenie samoczynnego wylaczenia zasilania,

Sprawdzenie dziatania urzadzen ochronnych réznicowopradowych,

Sprawdzenie wytrzymatosci elektrycznej,

Przeprowadzenie prob dziatania,

Badania odbiorcze instalacji elektrycznych moga przeprowadza¢ wylacznie osoby posiadajace swiadectwa
kwalifikacyjne. Osoba wykonujaca pomiary moze korzysta¢ z pomocy osoby nie posiadajacej takiego
$wiadectwa, pod warunkiem, ze byla ona przeszkolona w zakresie BHP dla prac przy urzadzeniach
elektrycznych.

Zakres badan odbiorczych obejmuje:

Ogledziny instalacji elektrycznych,

Badania (pomiary i proby) instalacji elektrycznych,

Préby rozruchowe,

Ogledziny, pomiary i préby powinny by¢ wykonywane przez oddzielne zespoty, a komisja ustala jedynie stan
faktyczny na podstawie dostarczonych protokotow,

Protokotly badan (pomiarow i prob), sprawdzen i odbioréw czgsciowych nalezy przedtozy¢ komisji w trakcie
odbioru,

Komisja moze by¢ jednoczesnie wykonawca ogledzin, badan i prob, z tym ze z badan i proéb powinny zostaé
wykonane oddzielne protokoty,

Po zakoriczeniu badan odbiorczych komisja sporzadza protokdt koricowy. Protokét nalezy przeditozy¢ do
odbioru koricowego budynku (instalacji elektrycznych w budynku).

Protokot ten powinien zawieraé nastgpujace dane:

8.11.

Numer protokotu, miejscowos¢ i dateg sporzadzenia,

Nazwe 1 adres obiektu,

Imiona i nazwiska cztonkow komisji oraz stanowiska stuzbowe,

Oceng wynikow badan odbiorczych,

Decyzjg komisji odbioru o przekazaniu (lub nie przekazaniu) obiektu do eksploatacji,
Ewentualne uwagi i zalecenia komisji,

Podpisy cztonkéw komisji, stwierdzajace zgodnos¢ ustalen zawartych w protokole.

Warunki przekazania instalacji elektrycznych/fotowoltaicznych do eksploatacji

Instalacja i urzadzenia elektryczne moga by¢ przyjgte do eksploatacji po stwierdzeniu:

Kompletno$ci dokumentacji technicznej powykonawczej,

Gotowosci instalacji i urzadzen elektrycznych do eksploatacji zgodnie z wymaganiami ustalonymi w
zatozeniach do wykonania projektu budowlanego i w projekcie wykonawczym,

Przygotowania instalacji urzadzen elektrycznych do pracy zgodnie z okreslonymi warunkami technicznymi w
odniesieniu do budynkow i urzadzen,

Przygotowania instalacji i urzadzen elektrycznych do pracy zgodnie z wymaganiami BHP, pozarowymi i
ochrony §rodowiska,
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Uzyskania pozytywnych wynikéw prob 1 pomiaréw parametrow technicznych instalacji i urzadzen
elektrycznych.

e Poprawnej pracy poszczegolnych odcinkéw instalacji elektrycznej i urzadzen elektrycznych,

Spetnienia warunkow sanitarnych i bytowych,

Ostatecznym dokumentem potwierdzajacym przyjecie instalacji i urzadzen elektrycznych w budynku jest
protokot przyjgcia, po ustaleniu, ze nie zawiera ona zadnych brakow i usterek. Protokol przyjgcia powinien
zosta¢ podpisany przez wiasciciela lub zarzadcg przyjmujacego instalacje i urzadzenia elektryczne w
budynku,

Przekazanie obiektu do eksploatacji nie zwalnia wykonawcy od usunigcia ewentualnych wad i usterek
stwierdzonych przy odbiorze koncowym oraz istotnych usterek zgtoszonych przez uzytkownika w okresie
trwania rgkojmi tj: w okresie gwarancyjnym,

e Termin usunigcia wad i usterek w ramach rekojmi wyznacza inwestor w porozumieniu z wykonawca.

9. NORMY I POJECIA ZWIAZANE

PN-HD 60364-7-712:2007 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Czgs¢ 7-712: Wymagania dotyczace
specjalnych instalacji lub lokalizacji - Fotowoltaiczne (PV) uktady zasilania;

PN-EN 61173:2002 - Ochrona przepigciowa fotowoltaicznych (PV) systemow wytwarzania mocy elektrycznej —
Przewodnik;

PN — B - 02025:2001 - Obliczanie sezonowego zapotrzebowania na ciepto do ogrzewania budynkéw mieszkalnych;

PN-HD 60364-6:2008 — Instalacje elektryczne niskiego napigcia - sprawdzenie;
Eurokod 1 - PN-EN 1991-1-4 (wraz z p6zniejszymi zmianami) - Oddziatywania na konstrukcje. Oddziatywania
ogolne. Oddziatywania wiatru — strefa klimatyczna dla Polski, kat terenu Il 1 IV;
Eurokod 1 - PN-EN 1991-1-3 (wraz z pd6zniejszymi zmianami) - Oddziatywania na konstrukcje. Oddziatywania
ogolne. Obcigzanie $niegiem — strefa klimatyczna dla Polski;
PN-80/B-02010/Az1 - Obciazenia w obliczeniach statycznych — Obciazenia Sniegiem;
PN-76/B-03420: Wentylacja i klimatyzacja. Parametry obliczeniowe powietrza wewngtrznego w pomieszczeniach
przeznaczonych do statego przebywania ludzi. Uwzgledniajac 11 oraz III strefg klimatyczna Polski.
Ogniwo PV — najmniejszy element systemu PV, ktory wytwarza energig elektryczna w warunkach ekspozycji na
$wiatlo takie jak promieniowanie stoneczne;
Modul PV — najmniejszy, w petni chroniony przed wptywami srodowiska zespot potaczonych ze soba ogniw PV;
Kolektor PV — mechanicznie i elektrycznie zintegrowany zespét modutow PV i innych niezbgdnych elementow,
ktore tworza jednostke zasilajaca pradem stalym;
Lancuch PV - obwod, w ktorym taczy si¢ szeregowo moduly PV, w celu wytworzenia w kolektorze PV
wymaganego napigcia wyjsciowego;
Skrzynka polaczeniowa kolektora PV — (Junction Box) obudowa w ktorej wszystkie tancuchy PV jakiegokolwiek
kolektora PV sa potaczone elektrycznie i gdzie sa umieszczone zabezpieczenia;
Przewéd gléwny DC systemu PV — przewod laczacy skrzynke polaczeniowa generatora PV zzaciskami DC
falownika PV;
Falownik PV — urzadzenie, ktore przetwarza napigcie i prad staty na w napigcie i prad przemienny, przekazujace
energi¢ do sieci;
Inwerter PV — urzadzenie, ktore przetwarza napigcie i prad staly na w napigcie i prad przemienny, nie przekazujace
wyprodukowanej energii do sieci energetycznej;
STC, Standard Test Conditions STC (Standard Test Conditions) w skrocie: prostopadte promieniowanie stonca o
mocy 1000W na jeden m?, przy temperaturze 25C. Spektrum AM=1,5 (Air Mass), zgodnie z ASTM G173-03 oraz
IEC 60904-3;
NOCT (Nominal Operating Cell Temperature) - jest zdefiniowane jako temperatura osiagana przez pojedyncze
ogniwo PV w uktadzie be obciazenia odbiornikiem przy spetnieniu ponizszych warunkow :

e promieniowanie na powierzchnie Ogniwa PV = 800 W/m2

e temperatura powietrza = 20°C

o predkos¢ wiatru =1 m/s

e sposOb montazu = nie zaslonigta tylna cz¢s$¢ panelu

Sprawnos$¢ systeméw solarnych (n%) - Stopien zamiany energii stonecznej na elektryczna mierzony jest w %.
Wowcezas modut PV o sprawnosci np. 15% z powierzchni 1m2 (jednego metra kwadratowego) w ciagu godziny
wyprodukuje 150Wh energii elektrycznej, wedtug migdzynarodowego standardu STC (1000w/m2, temp. 25¢). W dni
o stabszym nastonecznieniu produkcja pradu bedzie mniejsza. Rozne technologie PV (mono- polikrystaliczne,
amorficzne) charakteryzuja si¢ r6zna sprawnoscia. Moc znamionowa modutéw np. 20, 100 czy 200Wp wynika z ich
powierzchni oraz posrednio sprawnosci, ktora wynika z technologii produkcji PV.
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10. INNE DOKUMENTY
e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r w sprawie warunkéw technicznych, jakim
powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie z p6zn. zmianami.
e Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlano-Montazowych - cz. V Instalacje elektryczne -
wyd. COBR Elektromontaz

Uwaga: Wszystkie roboty okre§lone w Specyfikacji nalezy wykonywa¢ w oparciu o biezaco obowiazujace Normy i
uregulowania.

11. ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zalozona jako$c¢
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg roboét i jakosci materiatow.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialdbw oraz robodt z czgstotliwo$cia zapewniajaca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Przetargowej i dokumentacji
projektowe;.

Minimalne wymagania co do zakresu badan sa okreslone w Dokumentacji Przetargowej, normach i wytycznych.

W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

Gloéwny projektant oraz Inwestor na kazdym etapie realizowania inwestycji moze wymagac przedstawienia
stosownych dokumentow, badan potwierdzajacych spelnianie przez wyroby deklarowanych parametrow.
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SST-06 INSTALACJA ODGROMOWA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
podlogowych wykonywanych w ramach zadania okre§lonego w OST-00 pkt. 1.1

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

Odstgpstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko w przypadkach prostych robot
o niewielkim znaczeniu, dla ktérych istnieje pewnos¢, ze podstawowe wymagania beda spetnione przy zastosowaniu
metod wykonania wynikajacych z do§wiadczenia oraz uznanych regut i zasad sztuki budowlane;.

1.3 Przedmiot i zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej (ST) dotycza zasad wykonywania i odbioru robot

zwigzanych z:

wykonywaniem uziemien dachu

montazem osprzg¢tu i urzadzen piorunochronnych dla dachu wraz z przygotowaniem podloza i robotami
towarzyszacymi. ST dotyczy wszystkich czynnosci majacych na celu wykonanie robot zwiazanych z:

kompletacja wszystkich materiatéw potrzebnych do wykonania podanych wyzej prac,

wykonaniem wszelkich rob6t pomocniczych w celu przygotowania podioza (w szczego6lnosci roboty murarskie,
$Slusarsko-spawalnicze a takze tzw. ,,polepszania gruntu” i pograzania elementéw uziemien itp.),

utozeniem wszystkich materiatow w sposob i w miejscu zgodnym z dokumentacja techniczna,

wykonaniem oznakowania zgodnego z dokumentacja techniczna wszystkich elementow wskazanych w
dokumentacji,

przeprowadzeniem wymaganych prob i badan oraz potwierdzenie protokotami kwalifikujacymi montowany element
instalacji odgromowej, uziemienia lub potaczen wyrownawczych.

1.4 Okreslenia podstawowe, definicje

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa zgodne z odpowiednimi normami oraz okresleniami
podanymi w ST-01.00 ,,Wymagania ogolne”, a takze podanymi ponizej:

Cze$¢ dostepna —przewodzaca czg$¢ urzadzenia elektroenergetycznego lub innego przedmiotu, bedaca w zasiggu
reki ze stanowiska dostgpnego (tj. takiego, na ktorym cztowiek o przecigtnej sprawnosci fizycznej moze si¢ znalezé
bez korzystania ze srodkéw pomocniczych np. drabiny, stupotazéw itp.), ktéra podczas normalnej pracy nie jest pod
napigciem, jednak moze si¢ pod nim znalezé w momencie zaklocenia (uszkodzenia lub niezamierzonej zmiany
instalacji elektroenergetycznej, parametrow, charakterystyk lub uktadu pracy urzadzenia np. zwarcia, wyniesienia
potencjatu, uszkodzenia izolacji itp. ).

Miejsce wydzielone — zamykana przestrzen lub miejsce eksploatacji instalacji lub urzadzen, do ktérego dostgp
posiadaja jedynie osoby upowaznione.

Napiecie dotykowe Ud(Zrodlowe przy dotyku) — napigcie pojawiajace si¢ przy zwarciu doziemnym pomigdzy
przewodzaca czgscia, ktora moze by¢ (nie jest) dotknigta przez czlowieka a miejscem na ziemi, na ktorym znajduja
si¢ stopy.

Oslona izolacyjna— ostona wykonana w celu uniemozliwienia dotknigcia elementow w czgsci dostgpnej, na ktorych
moze si¢ pojawi¢ niebezpieczne napigcie np. na pancerzu metalowym kabla.

Ziemia odniesienia— miejsce w ktorym prad uziemienia nie powoduje zauwazalnej roznicy potencjatow pomigdzy
dwoma dowolnymi punktami.

Przewéd uziemiajacy— przewodnik faczacy uziemiany element z uziomem, umieszczony poza ziemia lub izolowany
od ziemi i wody, jesli si¢ w tym $rodowisku znajduje.

Sie¢ skompensowana— sie¢ elektroenergetyczna posiadajaca co najmniej jeden punkt neutralny uziemiany poprzez
opdr indukcyjny (reaktancj¢ kompensujaca sktadowa pojemno$ciowa jednofazowego pradu zwarcia z ziemia).
Uziemienie— zespot srodkow i1 urzadzen stuzacych polaczeniu przewodzacej czgsci z ziemia poprzez odpowiednia
instalacje.

Moze wystgpowac jako uziemienie:

ochronne (nie nalezace do obwodu elektrycznego podczas normalnej pracy) lub

robocze (nalezace do obwodu elektrycznego, zapewniajace normalng pracg).

Uziemienie robocze mozna wykona¢ jako bezpo$rednie lub otwarte (przy zastosowaniu bezpiecznika
iskiernikowego), nie mozna jego stosowa¢ w obwodzie wtornym transformatora lub przetwornicy separacyjnej oraz
w obwodzie bardzo niskiego napigcia bezpiecznego SELV {prad przemienny: do 50 V [12 V dla wody] i 15-100 Hz;
prad staty 120 V [30 V dla wody]}.

Uziom- przewodnik umieszczony w ziemi lub betonie o odpowiednio duzej powierzchni styku w celu zapewnienia
dobrego potaczenia elektrycznego.
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Moze wystepowac jako:

— naturalny (wykonany w innym celu, a uzywany do uziemienia),

— sztuczny (wykonany w celu uziemienia),

— sterujqcy (wykonany w celu ksztattowania zadanego rozktadu potencjatow).

Jako podstawe przyjmuje si¢ wykorzystanie uziomow naturalnych, jednak w przypadku braku mozliwosci lub
nieoptacalnosci ich zastosowania, wykonuje si¢ uziomy sztuczne.

Materialy stosowane na uziomy sztuczne:

— Stal ocynkowana na goraco oraz pokryta miedzia galwanicznie lub platerowana

— Miedz gota a takze pokryta cyna lub ocynkowana

Zwody — gorna czg$§¢ urzadzenia piorunochronnego przeznaczona do przechwytywania uderzenia pioruna.

Jako zwody, ze wzgledow ekonomicznych i zgodnie z zaleceniami normy, wykorzystuje si¢ metalowe lub
zelbetowe elementy dachu (szczegoélnie te, ktore wystaja ponad dach).

Rodzaje zwodow:

— Zwody naturalne — zewngtrzne lub wewngtrzne metalowe pokrycia i konstrukcje nosne dachow, a ich
zastosowanie dotyczy wszystkich rodzajow ochrony obiektow (podstawowej, obostrzonej i specjalnej).
Wykorzystanie elementéw dachu jako zwody naturalne jest mozliwe jesli spetnione sa dodatkowe warunki:

1.grubo$¢ blachy elementu musi by¢ wigksza od 0,5 mm dla stali, cynku i miedzi oraz 1 mm dla aluminium

2.krople metalu wytopione przez piorun nie moga przedostac si¢ do wngtrza budynku,

Zwody sztuczne — wykonywane w przypadku braku mozliwosci zastosowania elementéw dachu jako zwody

naturalne, ze wzglgdu na konstrukcj¢ dachu lub koniecznosci spelnienia warunkow dodatkowych. Zwody montowane

bezposrednio na obiekcie okresla si¢ jako nieizolowane, natomiast montowane obok lub nad obiektem nazywa si¢

izolowanym. Rozrdznia si¢ zwody poziome (niskie, podwyzszone i wysokie) i pionowe. Ochrong odgromowa z

zastosowaniem zwodow poziomych niskich lub podwyzszonych nazwano ochrona klatkowa, natomiast z

zastosowaniem zwodow pionowych lub poziomych wysokich nazwano ochrona strefowa. Ochrona strefowa wymaga

takiego dobrania wysokosci montazu zwodow, aby caly chroniony obiekt znalazt si¢ w strefie ochronnej

(wyznaczonej przez zwdd i jego kat ochronny).

Przygotowanie podloza — zespol czynnosci wykonywanych przed uktadaniem zwodéw lub elementow instalacji

uziemienia, majacy na celu zapewnienie mozliwosci ulozenia instalacji zgodnie z dokumentacja. Zalicza sig¢ tu

nastgpujace grupy czynnosci:

wiercenie i przebijanie otworow przelotowych i nieprzelotowych,

kucie bruzd,

osadzanie kotkéw w podtozu, w tym ich wstrzeliwanie,

osadzanie klockow w podtozu lub na powierzchni, w tym ich klejenie,

montaz uchwytow i zaciskow drutu, tasmy, bednarki a takze elementow, ktére maja by¢ chronione np. czesci

metalowe instalacji wentylacyjnych, odbiorczych, masztow itp.

Ochrona wewnetrzna — zespot dziatan i urzadzen zapewniajacy bezpieczenstwo i ochrong przed skutkami

wyladowan piorunowych, ludziom znajdujacym si¢ w budynku. Realizowana jest poprzez: wykonanie

ekwipotencjalizacji wszystkich urzadzen i elementéw metalowych, zachowanie odpowiednich odstgpow
izolacyjnych lub stosowanie dodatkowych srodkéw ochrony.

1.5.0gélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz za zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
specyfikacjami technicznymi i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogoélne wymagania dotyczace robot podano w ST-
01.00 ,,Wymagania ogolne”, pkt. 1.5.

1.6 Dokumentacja rob6t montazowych

Dokumentacjg rob6t montazowych elementow instalacji elektrycznej stanowia:

projekt budowlany i wykonawczy w zakresie wynikajacym z rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z 02.09.2004 r.
w sprawie szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru
robot budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr 202, poz. 2072 zmian Dz. U. z
2005 r. Nr 75, poz. 664),

specyfikacje techniczne wykonania i odbioru rob6t (obligatoryjne w przypadku zaméwien publicznych), sporzadzone
zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004 r. w sprawie szczegétowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr 202, poz. 2072 zmian Dz. U. z 2005 r. Nr 75, poz. 664),

dziennik budowy prowadzony zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w
sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajacego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108, poz. 953 z pdzniejszymi zmianami),

dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub jednostkowego zastosowania uzytych
wyrobow budowlanych, zgodnie z ustawa z 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r. Nr 92,
poz. 881), karty techniczne wyrobdw lub zalecenia producentéw dotyczace stosowania wyrobow,

protokoly odbioréw czgsciowych, koncowych oraz robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu z zalaczonymi
protokotami z badan kontrolnych,
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dokumentacja powykonawcza (zgodnie z art. 3, pkt 14 ustawy Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. — Dz. U. z
2003 r. Nr 207, poz. 2016 z pdzniejszymi zmianami).
Montaz elementéw instalacji elektrycznej nalezy wykonywaé¢ na podstawie dokumentacji projektowej i
szczegolowej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét montazowych, opracowanych dla konkretnego
przedmiotu zamowienia.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI MATERIALOW
2.1 Ogolne wymagania dotyczace wlasciwosci materialéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w ST-
01.00 ,,Wymagania ogoélne”, pkt 2

Do wykonania i montazu instalacji, urzadzen elektrycznych i odbiornikow energii elektrycznej w obiektach

budowlanych nalezy stosowa¢ przewody, kable, osprzgt oraz aparatur¢ i urzadzenia elektryczne posiadajace

dopuszczenie do stosowania w budownictwie.
Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznaje si¢ wyroby, dla ktérych producent lub jego upowazniony
przedstawiciel:

— dokonat oceny zgodnosci z wymaganiami dokumentu odniesienia wedtug okreslonego systemu oceny zgodnosci,

— wydal deklaracj¢ zgodnosci z dokumentami odniesienia, takimi jak: zharmonizowane specyfikacje techniczne,
normy opracowane przez Migdzynarodowa Komisj¢ Elektrotechniczng (IEC) i wprowadzone do zbioru Polskich
Norm, normy krajowe opracowane z uwzglednieniem przepisow bezpieczenstwa Migdzynarodowej Komisji ds.
Przepisow Dotyczacych Zatwierdzenia Sprzgtu Elektrycznego (CEE), aprobaty techniczne,

— oznakowal wyroby znakiem CE lub znakiem budowlanym B zgodnie z obowiazujacymi przepisami,

— wydal deklaracj¢ zgodno$ci z uznanymi regutami sztuki budowlanej, dla wyrobu umieszczonego w okreslonym
przez Komisj¢ Europejska wykazie wyrobow majacych niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa,

— wydal o$wiadczenie, ze zapewniono zgodno$¢ wyrobu budowlanego, dopuszczonego do jednostkowego
zastosowania w obiekcie budowlanym, z indywidualng dokumentacja projektowa, sporzadzona przez projektanta
obiektu lub z nim uzgodniona.

Zastosowanie innych wyrobow, wyzej nie wymienionych, jest mozliwe pod warunkiem posiadania przez nie
dopuszczenia do stosowania w budownictwie i uwzglednienia ich w zatwierdzonym projekcie dotyczacym montazu
urzadzen elektroenergetycznych w obiekcie budowlanym.

2.2 Rodzaje materialéw

Wszystkie materialy do wykonania instalacji odgromowej i uziemienia powinny odpowiada¢ wymaganiom zawartym
w dokumentach odniesienia (normach, aprobatach technicznych).

2.2.1.Zwody

Zaleca si¢, aby wymiary elementéw zastosowanych w ochronie odgromowej byty dobierane, w zaleznosci od rodzaju
materiatu i wyrobu zgodnie z wytycznymi PN-86/E-05003.01.

Jako materialy przewodzace mozna stosowaé stal ocynkowana, cynk, miedz i aluminium. Przy uktadaniu
zwodow nalezy zachowywa¢ minimalne odleglosci od powierzchni dachu; dla zwodéw poziomych niskich nie mniej
niz 2 cm, dla zwodéw poziomych podwyzszonych nie mniej niz 40 cm. Instalacja powinna dodatkowo spetniaé
warunek, aby dlugos$¢ boku petli nie przekraczata:

— 20 m dla ochrony podstawowej,
— 15 m dla obiektéw zagrozonych pozarem i
— 10 m dla obiektéw zagrozonych wybuchem.
Katy ochronne nieizolowanych zwodow pionowych i poziomych wysokich nie powinny przekraczac:
— zewngtrzne 45° i wewngtrzne 60° dla ochrony podstawowej i obiektow zagrozonych pozarem, oraz
— zewngtrzne 30° i wewngtrzne 45° dla obiektow zagrozonych wybuchem mieszanin par i/lub pytow z powietrzem
(wyjatek stanowia obiekty o wysokosci do 10 m posiadajace niepalne dachy — wtedy stosujemy parametry
podstawowe).
Wszelkie wytyczne, w tym obliczenia i sposoby rozmieszczenia zwodow, dla ochrony obiektéw zagrozonych
pozarem lub wybuchem zawieraja PN-89/E-05003.03 ,,Ochrona obostrzona” i PN-92/E-05003.04 ,,Ochrona
specjalna”.

2.2.2.0sprzet urzadzen piorunochronnych
Wsporniki do uchwytéw bezsrubowych

— do zatapiania w betonie

— do mocowania na zerdzi zelbetowej

— do przykrgcania (pionowy i poziomy)

— do przyklejania

Wsporniki do uchwytéw bezsrubowych

— do przyspawania do przewodu okraglego
— do mocowania na gasiorze

— do kotwienia (pionowy i poziomy)
Zaciski

— do przykrgcania przewodow naprgzanych
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—  dwuprzelotowe do przewodu okragtego
Ziaczki

Zaciski probiercze — lacza przewody odprowadzajace z przewodami uziemiajacymi oraz ulatwiaja dokonywanie
pomiardéw rezystancji instalacji lub jej elementéw. Nalezy je wykona¢ dla instalacji z uziomem sztucznym jako
podstawowym lub uziomem dodatkowym, wykonanym dla zmniejszenia rezystancji uziomu naturalnego a mocowac
na takiej wysokosci i w miejscu, aby posiadaly tatwy dostep z poziomu ziemi.

Zaciski do uziemienia ekranow kabli
Rury windurowe certyfikowane

Certyfikowane przejacia fajkowe — odporne na UV

2.2.3.Uziomy
Naturalne — najczesciej wykorzystuje si¢ zbrojone fundamenty budynku lub metalowe rury utozone pod ziemia.
Optymalnym rozwiazaniem jest ulozenie w dolnej czgsci wykopu fundamentowego uziomu otokowego, wykonanego
z ocynkowanej tasmy lub pregta stalowego. Uziom otokowy laczy sig¢ ze zbrojeniem fundamentowym w odstgpach do
20 m poprzez spawanie.
Dodatkowe —montowane, jesli rezystancja uziomu naturalnego jest zbyt duza, a odlegtos¢ do sasiedniego uziomu
naturalnego przekracza 10 m. Rezystancja uziomu dodatkowego musi by¢ mniejsza od dwukrotnej wartosci
rezystancji wymaganej dla danego typu uziomu i zgodna z wymaganiami zawartymi w poszczegolnych arkuszach
normy.
Sztuczne — montowane, jesli rezystancja uziomu naturalnego jest zbyt duza; wtedy przy jego uktadaniu nalezy
uwzgledni¢ nastepujace zasady:
1) Zalecane jest wykonanie uziomu otokowego,
2) Uziomy poziome uktadac na glgbokosci nie mniejszej niz 0,6 m,
3) Unika¢ uktadania pod warstwa nie przepuszczajaca wody np. asfalt, glina, beton,
4) Katy pomigdzy promieniami uziomu powinny by¢ wigksze od 60°,
5) Miejsce uktadania powinno by¢ oddalone co najmniej o 1,5 m od wejscia do budynku, przejs¢ dla pieszych
oraz metalowych ogrodzen,
6) Najwyzsza cze¢§¢ uziomu pionowego powinna znajdowacé si¢ co najmniej na gltebokosci 0,5 m przy dhugosci
ponad 2,5 m,
7) Maksymalna dtugo$¢ pojedynczego uziomu sztucznego powinna by¢ mniejsza niz 35 m dla gruntéw o
rezystywnos$ci < 500 Qm i 60 m dla gruntéw o rezystywnosci > 500 Qm.

2.3 Warunki przyjecia na budowe materialéow do robét montazowych instalacji odgromowej

Wyroby do robdét montazowych moga by¢ przyjete na budowg, jesli spetniaja nastepujace warunki:

— sg zgodne z ich wyszczegdlnieniem i charakterystyka podana w dokumentacji projektowej i specyfikacji
technicznej (szczegotowej) SST,

— sg wlasciwie oznakowane i opakowane,

— spelniaja wymagane wlasciwosci wskazane odpowiednimi dokumentami odniesienia,

— producent dostarczyt dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub jednostkowego
zastosowania, a w odniesieniu do fabrycznie przygotowanych prefabrykatow rowniez karty katalogowe wyrobow
lub firmowe wytyczne stosowania wyrobow.

Niedopuszczalne jest stosowanie do robét montazowych — wyrobow i materialéw nieznanego pochodzenia.
Przyjgcie materialow i wyrobow na budowg powinno by¢ potwierdzone wpisem do dziennika budowy.

2.4 Warunki przechowywania materialéw do montazu instalacji odgromowej
Wszystkie materiaty pakowane powinny by¢ przechowywane i magazynowane zgodnie z instrukcja producenta oraz
wymaganiami odpowiednich norm.

W szczegblnosci kable i przewody nalezy przechowywac¢ na bgbnach (oznaczenie ,B”) lub w krazkach
(oznaczenie ,,K”), konce przewodow producent zabezpiecza przed przedostawaniem si¢ wilgoci do wewnatrz i
wyprowadza poza opakowanie dla ulatwienia kontroli parametrow (ciagtos¢ zyt, przekroj).

Pozostaly sprzgt, osprzgt wraz z osprzgtem pomocniczym nalezy przechowywaé w oryginalnych opakowaniach,
kartonach, opakowaniach foliowych. Szczegdlnie nalezy chroni¢ przed wplywami atmosferycznymi: deszcz, mroz
oraz zawilgoceniem.

Pomieszczenie magazynowe do przechowywania wyrobow opakowanych powinno by¢ suche i zabezpieczone
przed zawilgoceniem.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU, MASZYN I NARZEDZI
3.1 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST- 01.00 ,,Wymagania ogélne”, pkt 3
Prace mozna wykonywa¢ przy pomocy wszelkiego sprzetu zaakceptowanego przez Inspektora nadzoru.
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4. WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU
4.1 Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST- 01.00 ,,Wymagania ogélne”, pkt 4
4.2 Transport materialow
Podczas transportu na budoweg nalezy zachowa¢ ostrozno$¢ aby nie uszkodzi¢ materiatéw do montazu. Minimalne
temperatury wykonywania transportu wynosza dla bgbnow: — 15°C i — 5°C dla krazkow, ze wzgledu na mozliwo$é
uszkodzenia izolacji.

Stosowa¢ dodatkowe opakowania w przypadku mozliwosci uszkodzen transportowych.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

5.1 Ogélne zasady wykonania robét podano w ST — 01.00 ,,Wymagania ogélne”, pkt 5

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z dokumentacja projektowa i umowa oraz za jakos$¢
zastosowanych materiatow i jako$¢ wykonanych robot.

Roboty winny by¢ wykonane zgodnie z projektem, wymaganiami SST oraz poleceniami inspektora nadzoru.

5.2 Montaz instalacji piorunochronnej i uziemien

Zakres robot obejmuje:

— przemieszczenie w strefie montazowe;j,

— zlozenie na miejscu montazu wg projektu,

— Wyznaczenie miejsca zainstalowania, trasowanie linii przebiegu instalacji i miejsc montazu osprzgtu,

— roboty przygotowawcze o charakterze ogélnobudowlanym jak: wykopy liniowe lub jamiste wraz z zasypaniem,
wyprawki pokrycia dachu, kucie bruzd w podlozu, przekucia $cian i stropow, osadzenie przepustow,
zdejmowanie przykry¢ kanatéw instalacyjnych, wykonanie §lepych otwordéw poprzez podkucie we wnece albo
kucie reczne lub mechaniczne, wiercenie mechaniczne otwor6w w §cianach, podtozach, lub sufitach

— osadzenie kotkéw plastikowych oraz dybli, $rub kotwiacych lub wspornikow, zaciskéw, ztaczek wraz z
zabetonowaniem,

— montaz na gotowym podtozu elementdw osprzgtu instalacyjnego (jak 2.2.2.) do montazu instalacji odgromowej,

— oznakowanie zgodne z wytycznymi z dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej (szczegotowej) SST
lub normami (PN-EN 60446:2004 Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy wspoldzialaniu cztowieka z
maszyna, oznaczanie i identyfikacja. Oznaczenia identyfikacyjne przewodéw barwami albo cyframi), w
przypadku braku takich wytycznych,

— roboty o charakterze ogélnobudowlanym po montazu instalacji piorunochronnej i uziemien jak: zasypanie
wykopow, zaprawianie bruzd, naprawa $cian i stropéw po przekuciach i osadzeniu przepustéw, montaz przykry¢
kanatow instalacyjnych,

— przeprowadzenie prob i badan zgodnie z PN-IEC 60364-6-61 oraz PN-E-04700:1998/ Az1:2000.

5.3 Instalacja polaczen wyréwnawczych
Dla uziemienia urzadzen i przewodow, na ktorych nie wystgpuje trwale potencjat elek-tryczny, wykonaé instalacje
potaczen wyrownawczych. Instalacja sktada si¢ z polaczenia wyrownawczego: glownego (gltéwna szyna
wyrownawcza), miejscowego (dodatkowego — dla czgsci przewodzacych, jednoczesnie dostgpnych) i
nieuziemionego. Elementem wyréwnujacym potencjaty jest przewdd wyrownawczy.

Wykona¢ potaczenia wyréwnawcze gtowne 1 miejscowe taczace przewody ochronne z czgsciami przewodzacymi
innych instalacji.

Potaczenia wyrownawcze glowne wykona¢ na najnizszej kondygnacji budynku tj. na parterze.

Do gtownej szyny uziemiajacej podtaczy¢ rury cieptej i zimnej wody, centralnego ogrze-wania itp., sprowadzajac
je do wspolnego punktu.
W przypadku niemoznosci dokonania potaczenia bezposredniego, pomigdzy elementami metalowymi, nalezy
stosowac¢ iskierniki.
Dla instalacji potaczen wyréwnawczych w rozdzielnicach zasilajacych zewngtrzne obwody o$wietleniowe nalezy
stosowa¢ odgromniki zaworowe pomigdzy przewodami fazowymi a uziemieniem instalacji piorunochronne;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Ogélne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST ,,Wymagania ogélne” Kod CPV 45000000-07 pkt 6
6.2 Szczegélowy wykaz oraz zakres badan pomontazowych i kontrolnych instalacji piorunochronnych i
uziemien zawarty jest w normach PN-IEC 61024-1-2:2002, PN-IEC 60364-6-61:2000 i PN-E-
04700:1998/A21:2000
6.3 Ponadto nalezy wykona¢ sprawdzenia odbiorcze skladajace si¢ z ogledzin czesciowych i koncowych
polegajacych na kontroli:
— zgodnosci dokumentacji powykonawczej z projektem i ze stanem faktycznym,
— zgodnosci potaczen z ustalona w dokumentacji powykonawczej,
— stanu wszystkich elementow instalacji oraz stanu i kompletno$ci dokumentacji dotyczacej zastosowanych
materiatow
— sprawdzenie ciaglosci wszelkich przewodnikow wystgpujacych w danej instalacji
— poprawnosci wykonania 1 zabezpieczenia potaczen S$rubowych instalacji piorunochronnych i uziemien,
potwierdzonych protokotem przez wykonawcg montazu,
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— pomiarach rezystancji instalacji lub jej elementow, zgodnie z zasadami przeprowadzania badan.

Pomiar rezystancji uziemienia wykonuje si¢ przy pradzie przemiennym np. metoda techniczna przy uzyciu
woltomierza, ktorego wewngtrzna impedancja musi wynosi¢ minimum 200 Q/V (dla zasilania z sieci), oraz zrodto
pradu powinno by¢ izolowane od sieci elektroenergetycznej np. przez transformator dwuuzwojeniowy.

Po wykonaniu ogledzin nalezy sporzadzi¢ protokoty z przeprowadzonych badan zgodnie z wymogami zawartymi
w normie PN-IEC 60364-6-61:2000.

6.4 Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami i wadliwymi materialami
Wszystkie materiaty, urzadzenia i aparaty nie spelniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach
specyfikacji, zostang odrzucone. Jesli materialy nie spetniajace wymagan zostaty wbudowane lub zastosowane, to na
polecenie Inspektora nadzoru Wykonawca wymieni je na wlasciwe, na wlasny koszt.

Na pisemne wystapienie Wykonawcy Inspektor nadzoru moze uzna¢ wadg za nie majaca zasadniczego wptywu
na jako$¢ funkcjonowania instalacji i ustali¢ zakres i wielko$¢ potracen za obnizona jako$¢.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE OBMIARU ROBOT

7.1 Ogélne zasady obmiaru podano w ST- 01.00 ,, Wymagania ogolne”, pkt 7

7.2 Szczegolowe zasady przedmiaru i obmiaru robét montazowych instalacji elektrycznej

Obmiaru robot dokonuje si¢ z natury (wykonanej roboty) przyjmujac jednostki miary odpowiadajace zawartym w
dokumentaciji i tak:

— dla osprz¢tu montazowego dla instalacji piorunochronnej i uziomoéw: szt., kpl., m,

— dla zwoddéw i uzioméw: m,

dla elementdw instalacji piorunochronnej i uziomow: szt., kpl.,

8. SPOSOB ODBIORU ROBOT
8.1 Ogélne zasady odbioru robo6t podano w ST- 01.00 ,, Wymagania ogélne”,
pkt 8
8.2 Warunki odbioru instalacji i urzadzen zasilajacych

1) Odbiér migdzyoperacyjny
Odbiér migdzyoperacyjny przeprowadzany jest po zakonczeniu danego etapu robdt majacych wptyw na wykonanie
dalszych prac.

Odbiorowi takiemu moga podlega¢ m.in.:

— przygotowanie podioza do montazu instalacji piorunochronnej i uziomow,

— instalacja, ktorej pelne wykonanie uwarunkowane jest wykonaniem robot przez inne branze lub odwrotnie, gdy
prace innych branz wymagaja zakonczenia robot instalacji piorunochronnej i uzioméw np. zasypanie
fundamentéw wraz z uziomem fundamentowym.

2) Odbidr czgsciowy

Nalezy przeprowadzi¢ badanie pomontazowe czg$ciowe robot zanikajacych oraz elementéw urzadzen, ktoére ulegaja

zakryciu (np. uziom otokowy, pograzanie uziomu prgtowego), uniemozliwiajac oceng prawidtowosci ich wykonania

lub utatwiajac przyszty odbior koncowy.

Podczas odbioru nalezy sprawdzi¢ prawidlowo$¢ montazu oraz zgodno$¢ z obowiazujacymi przepisami i
projektem: wydzielonych petli lub elementoéw instalacji piorunochronnej i uziomow.

3) Odbior koncowy

Badania pomontazowe jako techniczne sprawdzenie jakosci wykonanych robot nalezy przeprowadzi¢ po zakonczeniu

robot instalacji piorunochronnej i uzioméw przed przekazaniem uzytkownikowi calosci instalacji elektrycznej w

uzytkowanie.

Odbiodr koncowy stanowi ostateczng oceng rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich zakresu (ilosci),
jakosci 1 zgodnosci z dokumentacja projektowa.

Odbior ten przeprowadza komisja powotana przez zamawiajacego, na podstawie przedtozonych dokumentéw,
wynikéw badan oraz dokonanej oceny wizualne;.

Zasady i terminy powotywania komisji oraz czas jej dzialania powinna okresla¢ umowa.

Wykonawca robdt obowiazany jest przedtozy¢ komisji nastgpujace dokumenty:

— dokumentacj¢ projektowa z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania robot,

— szczegdtowe specyfikacje techniczne ze zmianami wprowadzonymi w trakcie wykonywania robot,

— dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego zastosowania uzytych materiatéw i wyrobow
budowlanych,

— protokotly odbioréw czgsciowych,

— karty techniczne wyrobow lub instrukcje producentow dotyczace zastosowanych materiatow.

W toku odbioru komisja obowigzana jest zapoznac¢ si¢ przedlozonymi dokumentami, przeprowadzi¢ badania
zgodnie z wytycznymi podanymi w pkt. 6.3. niniejszej ST, porownac je z wymaganiami podanymi w dokumentacji
projektowej i specyfikacji techniczne;j.

Roboty instalacji odgromowej powinny by¢ odebrane, jezeli wszystkie wyniki badan sa pozytywne, a dostarczone
przez wykonawcg dokumenty sa kompletne i prawidtowe pod wzglgdem merytorycznym.

Jezeli chociazby jeden wynik badan byl negatywny roboty instalacji odgromowej nie powinny by¢ odebrane. W
takim przypadku nalezy wybra¢ jedno z nastgpujacych rozwiazan:
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— jezeli to mozliwe nalezy ustali¢ zakres prac korygujacych, usunaé niezgodnosci instalacji z wymaganiami
okreslonymi w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej i przedstawi¢ je ponownie do odbioru,

— jezeli odchylenia od wymagan nie zagrazaja bezpieczenstwu uzytkownika i trwaloséci instalacji zamawiajacy
moze wyrazi¢ zgod¢ na dokonanie odbioru koncowego z jednoczesnym obnizeniem warto$ci wynagrodzenia w
stosunku do ustalen umownych,

— w przypadku, gdy nie sa mozliwe podane wyzej rozwiazania wykonawca zobowiazany jest do usunigcia
wadliwie wykonanych robot, wykonac je ponownie i powtornie zgtosi¢ do odbioru.

W przypadku niekompletnosci dokumentéw odbior moze by¢ dokonany po ich uzupetnieniu.

Parametry badan oraz sposob przeprowadzenia badan sa okreslone w normach PN-IEC 61024-1-2:2002, PN-IEC
60364-6-61:2000 i PN-E-04700:1998/Az1:2000.

Wyniki badan trzeba zamiesci¢ w protokole odbioru koncowego instalacji odgromowej, urzadzenia
piorunochronnego oraz dotaczy¢ metryke, zawierajaca dane o obiekcie budowlanym i opis wraz ze schematem.

9. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT PODSTAWOWYCH, TYMCZASOWYCH 1 PRAC
TOWARZYSZACYCH

9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy rozliczenia rob6t podano w ST-01.00 ,,Wymagania ogélne” ,

pkt9

9.2 Zasady rozliczenia i platnosci
Rozliczenie rob6t montazowych instalacji odgromowych moze by¢ dokonane jednorazowo po wykonaniu pelnego
zakresu robot i ich koncowym odbiorze lub etapami okreslonymi w umowie, po dokonaniu odbioréw czgsciowych
robot.

Ostateczne rozliczenie umowy pomigdzy zamawiajacym a wykonawca nast¢puje po dokonaniu odbioru
pogwarancyjnego.

Podstawe rozliczenia oraz platnosci wykonanego i odebranego zakresu robot stanowi warto$¢ tych robot
obliczona na podstawie:

— okre$lonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych i ilosci robot zaakceptowanych przez
zamawiajacego lub
— ustalonej w umowie kwoty ryczaltowej za okreslony zakres robot.

Ceny jednostkowe wykonania robot instalacji odgromowych lub kwoty ryczattowe obejmujace roboty ww.

uwzgledniaja:

— przygotowanie stanowiska roboczego,

— dostarczenie do stanowiska roboczego materiatow, narzedzi i sprzgtu,

— obstuge sprzetu nie posiadajacego obshugi etatowe;,

— ustawienie 1 przestawienie drabin oraz lekkich rusztowan przestawnych umozliwiajacych wykonanie robot na
wysokosci do 4 m (jesli taka koniecznos¢ wystepuje),

— usunigcie wad i usterek oraz naprawienie uszkodzen powstatych w czasie robot,

— uporzadkowanie miejsca wykonywania robot,

— usunigcie pozostatosci, resztek i odpadéw materiatow

— likwidacjg stanowiska roboczego.

W kwotach ryczattowych ujgte sa réwniez koszty montazu, demontazu i pracy rusztowan niezbgdnych do
wykonania robot na wysokosci do 4 m od poziomu terenu.

Przy rozliczaniu robot wedlug uzgodnionych cen jednostkowych koszty niezbednych rusztowan moga by¢
uwzglednione w tych cenach lub stanowi¢ podstawg oddzielnej platnosci. Sposdb rozliczenia kosztéw montazu,
demontazu i pracy rusztowan koniecznych do wykonywania robot na wysokosci powyzej 4 m, nalezy ustali¢ w
postanowieniach pkt. 9 specyfikacji technicznej (szczegoétowej) SST robdt w zakresie instalacji odgromowe;j
opracowanej dla realizowanego przedmiotu zamowienia.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1 Normy

PN-EN 50164-1:2002 (U)

Elementy urzadzenia piorunochronnego (LPS). Cz¢$¢ 1. Wymagania stawiane elementom potaczeniowym.

PN-EN 50164-2:2003 (U)

Elementy urzadzenia piorunochronnego (LPS). Cz¢$¢ 2. Wymagania dotyczace przewodow i uziomow.

PN-IEC 60364-1:2000

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot i wymagania podstawowe.

PN-IEC 60364-4-41:2000

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona
przeciwporazeniowa.

PN-IEC 60364-5-54:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Doboér i montaz wyposazenia elektrycznego. Uziemienia i
przewody ochronne.

PN-IEC 60364-4-46:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Odtaczanie izolacyjne i
laczenie.
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PN-IEC 60364-4-47:2001
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Stosowanie $rodkow
ochrony dla zapewnienia bezpieczenstwa. Postanowienia ogélne. Srodki ochrony przed porazeniem pradem
elektrycznym.
PN-IEC 60364-4-442:1999
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed
przepigciami. Ochrona instalacji niskiego napigcia przed przejsciowymi przepigciami i uszkodzeniami przy
doziemieniach w sieciach wysokiego napigcia.
PN-IEC 60364-4-443:1999
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed
przepigciami. Ochrona przed przepigciami atmosferycznymi lub taczeniowymi.
PN-IEC 60364-5-56:1999
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdér i montaz wyposazenia elektrycznego. Instalacje
bezpieczenstwa.
PN-IEC 60364-5-548:2001
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego. Uktady uziemiajace i
potaczenia wyréwnawcze instalacji informatycznych.
PN-IEC 60364-6-61:2000
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie. Sprawdzanie odbiorcze.
PN-IEC 60364-7-706:2000
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania dotyczace specjalnych instalacji lub lokalizacji.
Przestrzenie ograniczone powierzchniami przewodzacymi.
PN-IEC 60364-7-707:1999
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania dotyczace specjalnych instalacji lub lokalizacji.
Wymagania dotyczace uziemien instalacji urzadzen przetwarzania danych.
PN-EN 60446:2004
Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy wspoéldziataniu cztowieka z maszyna, oznaczanie i identyfikacja.
Oznaczenia identyfikacyjne przewodow barwami albo cyframi.
PN-IEC-61024-1:2001
Ochrona odgromowa obiektow budowlanych. Zasady ogoélne.
PN-IEC-61024-1-1:2001
Ochrona odgromowa obiektow budowlanych. Zasady ogoélne. Wybor pozioméw ochrony dla urzadzen
piorunochronnych.
PN-IEC 61024-1:2001/ Ap1:2002
Ochrona odgromowa obiektow budowlanych. Zasady ogoélne.
PN-IEC 61024-1-1:2001/Ap1:2002
Ochrona odgromowa obiektow budowlanych. Zasady ogélne. Wybor pozioméw ochrony dla urzadzen
piorunochronnych.
PN-IEC-61024-1-2:2002
Ochrona odgromowa obiektow budowlanych. Czg§¢ 1-2: Zasady ogodlne. Przewodnik B. Projektowanie, montaz,
konserwacja i sprawdzanie urzadzen piorunochronnych.
PN-IEC-61312-1:2001
Ochrona przed piorunowym impulsem elektromagnetycznym. Zasady ogoélne.
PN-IEC/TS 61312-2:2003
Ochrona przed piorunowym impulsem elektromagnetycznym (LEMP). Czg$¢ 2. Ekranowanie obiektow, potaczenia
wewnatrz obiektOw i uziemienia.
PN-IEC/TS 61312-3:2004
Ochrona przed piorunowym impulsem -elektromagnetycznym. Czg§¢ 3. Wymagania dotyczace urzadzen do
ograniczania przepig¢ (SPD).
PN-EN 61663-1:2002 (U)
Ochrona odgromowa. Linie telekomunikacyjne. Cz¢$¢ 1. Instalacje Swiattowodowe.
PN-EN 61663-2:2002 (U)
Ochrona odgromowa. Linie telekomunikacyjne. Czg$¢ 2. Linie wykonywane przewodami metalowymi.
PN-86/E-05003.01
Ochrona odgromowa obiektow budowlanych. Wymagania ogolne.
PN-89/E-05003.03
Ochrona odgromowa obiektow budowlanych. Ochrona obostrzona.
PN-92/E-05003.04
Ochrona odgromowa obiektow budowlanych. Ochrona specjalna.
PN-IEC 99-1:1993
Ograniczniki przepig¢. Iskiernikowe zaworowe ograniczniki przepig¢ do sieci pradu przemiennego.
PN-IEC 99-4:1993
Ograniczniki przepig¢. Beziskiernikowe zaworowe ograniczniki przepig¢ z tlenkéw metali do sieci pradu
przemiennego.
PN-90/E-05029
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Kod do oznaczania barw.

PN-E-04700:1998

Urzadzenia i uktady elektryczne w obiektach elektroenergetycznych. Wytyczne przeprowadzania pomontazowych
badan odbiorczych.

PN-E-04700:1998/Az1:2000

Urzadzenia i uktady elektryczne w obiektach elektroenergetycznych. Wytyczne przeprowadzania pomontazowych
badan odbiorczych (Zmiana Azl).

11.
11.

Us

INNE DOKUMENTY, INSTRUKCJE I PRZEPISY

1 Inne dokumenty i instrukcje

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych (tom V) Arkady, Warszawa 1990 r.
Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych ITB czgs¢ D: Roboty instalacyjne. Zeszyt 1:
Instalacje elektryczne i piorunochronne w budynkach mieszkalnych. Warszawa 2003 r.

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych ITB czgs¢ D: Roboty instalacyjne. Zeszyt 2:
Instalacje elektryczne i piorunochronne w budynkach uzytecznosci publicznej. Warszawa 2004 r.

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot budowlanych. Wymagania ogélne. Kod CPV 45000000-7.
Wydanie II, OWEOB Promocja — 2005 r.

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot budowlanych (standardowa) ,,Roboty w zakresie instalacji
elektrycznych (wewngtrznych)" Kod CPV 45311100-1. Wydanie I, OWEOB Promocja — 2005 r.

Poradnik montera elektryka WNT Warszawa 1997 r.

tawy

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r. Nr 92, poz. 881).
Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 z p6zn. zmianami).

Rozporzadzenia

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004 r. w sprawie szczegdtowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr 202, poz. 2072, zmiana Dz. U. z 2005 r. Nr 75, poz. 664).
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki,
tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia
(Dz. U. 22002 r. Nr 108, poz. 953 z pdzniejszymi zmianami).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobow deklarowania zgodnosci
wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. z 2004 r. Nr 198, poz. 2041).
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 11 sierpnia 2004 r. w sprawie systemow oceny zgodnosci, wymagan,

jakie powinny spelnia¢ notyfikowane jednostki uczestniczace w ocenie zgodnosci oraz sposobu oznaczenia wyrobow
budowlanych oznakowania CE (Dz. U. Nr 195, poz. 2011).
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SST-07 POSADZKI

1.0. WSTEP

2.1. Przedmiot specyfikacji technicznej.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robodt
podlogowych wykonywanych w ramach zadania okre§lonego w OST-00 pkt. 1.1

2.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotny dokument przy przygotowaniu realizacji i odbiorze robot
wymienionych w pkt. 1.1

2.3. Zakres robot objetych specyfikacja techniczna.
- sprawdzenie istniejacego podtoza betonowego,
- ulozenie ptytek gres na podktadzie betonowym

2.0- Materialy.

- plytki gres
- zaprawa fugowa

3. Sprzet.
Wg zasad podanych w OST-00 ,,Czgs¢ og6lna” pkt. 3

4. Transport.
Wg zasad podanych w OST-00 ,,Czg$¢ ogolna” pkt. 4

5. Wykonanie robét.

5.1. Przygotowanie podloza

Podloze pod posadzk¢ zasadnicza winno by¢ wykonane z zaprawy cementowej marki 8 MPa na oczyszczonym i
zagruntowanym podtozu mlekiem wapienno-cementowym. Zaprawa powinna by¢ zatarta na gtadko. Wytrzymatos¢
podktadu cementowego powinna spetnia¢ wymagania PN-85/B04500 i nie powinna by¢ mniejsza niz: 12 MPa na
$ciskanie i 3MPa na zginanie. Podtoze, na ktorym wykonuje si¢ podktad z warstwy wyréwnawczej powinno by¢
wolne od kurzu i zanieczyszczen oraz nasycone woda. Podklad cementowy powinien by¢ oddzielony od pionowych
elementéw budynku paskiem papy izolacyjnej. Temperatura w czasie wykonania i wigzania podktady nie moze by¢
nizsza niz +5°C. Zaprawa powinna mie¢ konsystencje gesta 5-7 cm zanurzenia stozka pomiarowego. Wykonany
podktad powinien mie¢ powierzchnig roéwna, stanowiaca plaszczyzng lub pochyla zgodnie z ustalonym spadkiem.
Podczas badania podktadu tata o dtugosci 2 m przeswit migdzy tata a podktadem nie moze by¢ wigkszy niz 3 mm. W
ciagu pierwszych siedmiu dni podktad powinien by¢ utrzymywany w stanie wilgotnym.

5.2. Posadzka z plytek

Na podktadzie cementowym (betonowym) uktada si¢ warstwe zaprawy klejowej (cementowej), grub. 0,5cm. Kazda
ptytke wgniata si¢ w zaprawg i przyciska do ptytek poprzednich lekko postukujac mtotkiem poprzez tat¢ drewniang
potozong na kilku ptytkach.. Po wykonaniu posadzki z ptytek nalezy przystapi¢ do wykonania cokolikéw. Po
utozeniu wszystkich ptytek powierzchni¢ posadzki nalezy dobrze oczyscié¢ z resztek kleju i innego materiatu w celu
wypehienia szczelin miedzy ptytkami zaprawa fugowa. Gigboko$¢ szczelin (po oczyszczeniu) miedzy ptytkami nie
moze by¢ mniejsza niz grubos¢ phytki.

6.0. Kontrola jakoSci robot.

Sprawdzenie jakosci istniejacego podtoza betonowego :

- grubos¢

- réwno$¢ powierzchni gltéwnej: max. 2 mm na dlugosci taty 2 m w dowolnym kierunku

- rozmieszczenie szczelin dylatacyjnych max. co 3 m

- klasa betonu min. B 15

Sprawdzenie uzytych materiatoéw (klasy, jakosci , wymiary) — dopuszcza si¢ odchytki do 5%, stan
zabezpieczenia biotycznego.

Sprawdzenie szerokosci i prostolinijno$ci stykow podluznych i poprzecznych.

- dopuszczalne szczelinki gr. 0,05mm

- prostolinijno$¢ 1 cm na szerokosci pomieszczenia , niedopuszczalna jest zmiana szerokosci uskokami
Sprawdzenie doktadnosci i starannosci wykonania podtogi na calej powierzchni.

- Jjednolita barwa, wzor i szlif

7.0. Jednostka obmiaru roboét.
Im* utozonej podtogi.

8.0. Odbior robot.
Roboty objgte SST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego na podstawie dokumentacji projektowej i
niniejszej specyfikacji.
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9.0. Podstawa platnosci.
Placi si¢ za m® zgodnie z obmiarem robot.

10.0 Przepisy zwigzane.
10107:1998/Az1:2000 Tynki i zaprawy budowlaneZaprawy pocienione do ptytek mineralnych(Zmiana Azl) PN-
88/B
PN-EN Kleje do plytek Definicje i wymagania techniczne
12004:2002/A1:2003
PN-EN 12808-2:2003 Zaprawy do spoinowania ptytek Cz¢s$¢ 2: Oznaczanie odpornosci na $cieranie
PN-EN 12808-3:2003 Zaprawy do spoinowania ptytek Cz¢s$¢ 3: Oznaczanie wytrzymatosci na zginanie i Sciskanie

PN-B- Wyroby budowlane ceramiczne - Plytki elewacyjne (Zmiana Azl)

12058:1997/Az1:2001

PN-EN 87:1994 Ptytki i1 ptyty ceramiczne $cienne i podlogowe. Definicje, klasyfikacja, wlasciwosci i
znakowanie

PN-B-06191:1997 Roboty kamieniarskie. Elementy kotwigce do osadzania oktadziny kamienne;j

PN-72/B-06190 Roboty kamieniarskie. Oktadzina kamienna. Wymagania w zakresie wykonywania i

badania przy odbiorze
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SST-09 MONTAZ STOLARKI DRZWIOWEJ

1.0. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (SST)

Przedmiotem specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace zabudowy drzwi zewngtrzne do kottowni i drzwi EI
60 do sktadu opalu w ramach inwestycji okreslonej w SSt-00 ,,Cz¢$¢ ogolna” pkt. 1.1

1.2.Zakres stosowania specyfikacji technicznej
Specyfikacja techniczna (SST) stanowi podstawg opracowania dokumentacji przetargowej i kontraktowej przy
zlecaniu i realizacji rob6t w zakresie okreslonym w pkt.1.1

1.3. Zakres robét objetych SST

Roboty obejmuja nastgpujace czynnosci:

- montaz oécieznic drzwiowych stalowych fabrycznie wykonczonych
- montaz i dopasowanie skrzydel drzwiowych

- uszczelnieni styku ramy ze $ciana,

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami.

1.5. Ogédlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z dokumentacja projektowa i z
zaleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego

2.0. MATERIALY

Do wykonania rob6t moga by¢ stosowane wyroby budowlane spetniajace warunki okreslone w:

Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (tekst jednolity Dz. U. z 2003 r Nr 207 poz. 2016; z pdzniejszymi
zmianami),

Ustawa O wyrobach budowlanych z dnia 16 kwietnia 2004 r. (Dz. U. z 2004r Nr 92, poz. 881),

Ustawa O systemie oceny zgodnosci z dnia 30 sierpnia 2002 r. (Dz. U. z 2002r., Nr 166, poz1360, z p6zniejszymi
zmianami).

Na Wykonawcy spoczywa obowiazek posiadania dokumentacji wyrobu budowlanego wymaganej przez w/w Ustawy
oraz Rozporzadzenia wydane na podstawie tych ustaw. Wbudowa¢ nalezy stolark¢ PCV zespolona kompletnie
wykonczong wraz z okuciami o wielkosci, ksztalcie i kolorze zgodnym z projektem. Stolarka okienna powinna by¢
wykonana z profili PCV posiadajacych odpowiednie normy panstwowe

1. Drzwi wewngtrzne ptytowe zamontowane w oScieznicach stalowych z pelnym otwieraniem skrzydet
drzwiowych (do 180°).

a)Wymagana izolacyjno$¢ akustyczna Ra; =25+ 30 dB.

b)Klasa wytrzymatosciowa drzwi wg PN-EN 1192, odpornos$¢ ogniowa wg opisu technicznego.

3.0. Okucia dla drzwi i okien klasy B.

4.0. Farba ftalowa do gruntowania ogdlnego stosowania

5.0. Farba ftalowa nawierzchniowa ogolnego. stosowania

6.0. Rozcienczalnik do wyrobow lakierowych

7.0. Materialy pomocnicze: kotki rozporowe, pianka poliuretanowa, silikon

3.0. SPRZET I MASZYNY
Montaz stolarki drzwiowej nalezy wykona¢ przy pomocy elektronarzedzi.
Zastosowany sprzet powinien spetnia¢ warunki okreslone w OST-00 ,,Czgs¢ ogolna” pkt. 3

4.0. TRANSPORT

Kazda partia wyrobéw przewidziana do wysylki powinna zawiera¢ wszystkie elementy przewidziane norma lub
projektem budowlanym. Okucia nie zamontowane do wyrobu przechowywac i transportowa¢ w odrgbnych
opakowaniach.

Transport wyrobéw samochodowy i r¢gczny na placu budowy do miejsca wbudowania.

Srodki transportu powinny spetnia¢ warunki okreslone w OST-00 ,,Cze$é ogolna” pkt. 4

5.0 WYKONANIE ROBOT

Wykonanie robét powinno przebiega¢ w sposob okreslony w OST-00 ,,Cz¢$¢ ogdlna” pkt. 5

5.1 Skladowanie wyrobow

Wszystkie wyroby stolarskie i metalowe nalezy przechowywaé¢ w magazynach zamknigtych, suchych i
przewiewnych zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi. Materiaty nalezy uktada¢ w taki sposob jaki beda
zabudowywane drzwi - pionowo odpowiednio pochylone w kierunku oparcia. Odleglos¢ wyrobow drewnianych od
czynnych urzadzen grzejnych nie moze by¢ mniejsza jak 1m.

Drzwi dostarcza si¢ na budowe w stanie ostatecznie wykonczonym.
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5.2. Montaz drzwi
Na czas zabudowania drzwi skrzydla nalezy zdja¢ z o$cieznicy, ktora nalezy zabezpieczy¢ uszkodzeniami podczas
prowadzenia rob6t malarsko — tynkarskich folig ochronna lub tasma malarska przed zabrudzenie i zniszczeniem
wykonanej powtoki malarskie;j.
Do zamontowania o$cieznicy w osciezu stosowaé rozpierane kotwy lub wkrgty zabezpieczone antykorozyjnie
(ocynkowane).
Oscieza drzwiowe nalezy mocowa¢ w punktach rozmieszczonych w osciezu zgodnie z wymaganiami podanymi w
tabeli ponizej.

Wymiary zewngtrzne Liczba punktéw | Rozmieszczenie punktow i zamocowan
wysoko$¢é szerokos¢ zamocowan w nadprozu i progu na stojaka
do 150 4 nie mocuje sig po2
Do 150 cm 150 do 200 6 po 2 po 2
powyzej 200 8 po 3 po2
do 150 6 nie mocuje si¢ po3
Powyzej 150 cm 150 do 200 8 pol po3
powyzej 200 100 po2 po 3

Po zamocowaniu o$ciezy nalezy zalozy¢ skrzydta drzwiowe i doktadnie zamknaé. Istniejace szczeliny wypehié
pianka poliuretanowa, nastgpnie wykonac obrobke tynkowa.

6.0  KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jako$ci powinna by¢ zgodna z wymogami okreslonymi w PN-88/B-10085 dla stolarki drzwiowej, PN-72/B-

10180 dla roboét szklarskich, oraz wg zasad podanych w OST-00 ,,Czgs¢ ogdlna” pkt. 6

Kontrola jakosci robot powinna obejmowac

- sprawdzenie zgodno$ci wymiarow, ksztaltow i podziatéw (elementoéw odtwarzanych)

- sprawdzenie jako$ci materiatow z ktorych wykonana zostata stolarka (cechy geometryczne o$cieznicy —
niezmienne)

- sprawdzenie prawidlowosci mocowania (podlega odbiorowi robot zanikowych)

- sprawdzenie prawidtowos$ci dziatania skrzydet i elementéw ruchomych (zamykanie skrzydet bez zacig¢, brak
samoczynnego zamykania si¢ lub otwierania pod cigzarem)

- wlasnym), zamknigte skrzydta winny dolega¢ do oscieznicy rownomiernie

- sprawdzenie powierzchni lakierowych (czy nie ulegly uszkodzeniom brak trwatych zabrudzen ram, szyb i okuc)

7.0. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT
Wg wymagan wspolnych okreslonych w OST-00 ,,Cz¢$¢ ogdlna” pkt. 7

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty objgte niniejsza SST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego na podstawie wpiséw do dziennika budowy.

9.0 Podstawa platnosci

Platnos¢ za wykonanie kompletu robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w OST-00 ,,Czg$¢ ogodlna” pkt.9
Cena obejmuje:

- Dostarczenie gotowych wyrobow budowlanych na miejsce montazu

- Osadzenie stolarki otworowej i drzwiowe;.

- Dopasowanie i wyregulowanie.

10.0. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-10085:2001 Stolarka budowlana. Okna i Drzwi. Wymagania i badania

PN-75/B-94000 Okucia budowlane. Podziat

PN-B30150:97 Kit budowlany trwale plastyczny

PN-C-81607:1998 Emalie olejno-zywiczne, ftalowe modyfikowane i ftalowe komopolimeryzowane
styrenowane

PN-85/B-04500 Zaprawy budowlane. Badania cech fizycznych i wytrzymatosciowych

PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wymagania i badania przy odbiorze

Stolarka Budowlana Poradnik informator BISPROL 2000

PN-88/B-10085 Okna i1 drzwi z drewna, materiatbw drewnopodobnych i tworzyw sztucznych.
Wymagania i badania

PN-88/B-10085 Zmiana 2 Okna i drzwi z drewna, materialow drewnopodobnych i tworzyw sztucznych.
Wymagania i badania

PN-88/B-10085/Az3:2001 Stolarka budowlana - Okna i drzwi - Wymagania i badania (Zmiana 3)

PN-90/B-91002 Okna i drzwi balkonowe. Zasady ustalania wymiaréw skoordynowanych modularnie

PN-B-05000:1996 Okna i drzwi. Pakowanie, przechowywanie i transport

PN-B-10087:1996 Okna i drzwi drewniane. Ztacza klinowe. Wymagania i badania

PN-B-91000:1996 Stolarka budowlana. Okna i drzwi. Terminologia



PN-EN 1026:2001
PN-EN 1027:2001
PN-EN 1191:2002
PN-EN 12207:2001
PN-EN 12208:2001
PN-EN 12210:2001
PN-EN 12400:2004
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Okna i drzwi Przepuszczalnos¢ powietrza - Metoda badania
Okna i drzwi - Wodoszczelnos¢ - Metoda badania
Okna i drzwi - Odpornos¢ na wielokrotne otwieranie i zamykanie - Metoda badania
Okna i drzwi - Przepuszczalno$¢ powietrza — Klasyfikacja
Okna i drzwi - Wodoszczelno$¢ — Klasyfikacja
Okna i drzwi - Odpornos¢ na obciazenie wiatrem — Klasyfikacja
Okna i drzwi. Trwato$¢ mechaniczna. Wymagania i klasyfikacja
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SST-09 TYNKI WEWNETRZNE

1.0. WSTEP.

1.1. Przedmiot szczegolowej specyfikacji technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z tynkowaniem $cian wewngtrznych wraz oktadzinami $cian z plytek ceramicznych realizowanych w
ramach zadania okreslonego w SST-00 ,,Czg$¢ ogdlna” pkt. 1.1

1.2.  Zakres stosowania SST.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotna czgs¢ dokumentacji technicznej przy przygotowaniu realizacji i
odbiorze robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3.  Zakres robot objetych SST.

Roboty, ktorych dotyczy niniejsza specyfikacja, obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie tynkéw wewngtrznych w zakresie:

Robot tynkarskich:

- Sprawdzenie prawidtowosci wykonania obsadzenia o$cieznic drzwiowych

- Oczyszczenie muru i spoin z brudu

- Zwilzenie podtoza woda bezposrednio przed naniesieniem zaprawy tynkarskiej,

- Wykonanie tynku cementowo-wapiennego z zatarciem na gladko.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z dokumentacja projektowa i
ustaleniami z Inspektorem Nadzoru Budowlanego

2.0. MATERIALY.
2.1. Woda wg PN-EN 1008:2004
Do przygotowania zapraw stosowa¢ mozna kazda wodg¢ zdatng do picia, oraz wodg z rzeki lub jeziora. Niedozwolone
jest uzycie wad $ciekowych, kanalizacyjnych, bagiennych oraz wod zawierajacych ttuszcze organiczne oleje i mut.
2.2. Piasek wg PN-EN 13139:2003
2.2.1. Piasek winien spetnia¢ wymagania obowiazujacej normy przedmiotowej a w szczegolnoscei:
a) nie zawiera¢ domieszek organicznych
b) mie¢ frakcje réznych wymiardw:
-piasek drobnoziarnisty 0,25-05 mm
-piasek $rednioziarnisty 0,5-1,0 mm
-piasek gruboziarnisty 1,0-2,0 mm
2.2.2. Do spodnich warstw tynku nalezy stosowac piasek gruboziarnisty, do warstw wierzchnich drobnoziarnisty.
2.2.3. Do gladzi piasek powinien by¢ drobnoziarnisty i przechodzi¢ przez sito o oczku 0,5 mm

2.3. Zaprawy budowlane cementowo-wapienne.

- Marka i sklad zaprawy powinny by¢ zgodne z wymaganiami normy panstwowe;j.

- Przygotowanie zapraw do robot murowych i tynkarskich powinno by¢ wykonane mechanicznie.

- Zaprawg nalezy przygotowa¢ w takiej ilosci, aby mogta by¢ wbudowana mozliwie jak najszybciej od jej
przygotowania tj. ok. 3 godzin.

- Do zapraw tynkarskich nalezy stosowac piasek rzeczy lub kopalniany.

- Do zapraw cementowo-wapiennych nalezy stosowa¢ cement portlandzki z dodatkiem popiotow lotnych kl.
25 1 35 oraz cement hutniczy kl. 25pod warunkiem, ze temperatura otoczenia w ciggu 7-miu dni od chwili
zuzycia zaprawy nie bedzie nizsza niz +5°C.

- Do zapraw cementowo-wapiennych nalezy stosowa¢ wapno sucho gaszone lub gaszone w postaci ciasta
wapiennego otrzymanego z wapna niegaszonego, ktore powinno tworzy¢ jednolita i jednobarwna masg, bez
grudek niegaszonego wapna 1 zanieczyszczen obcych. Sktad objgtosciowy zapraw nalezy dobiera¢
doswiadczalnie, w zalezno$ci od wymaganej marki zaprawy oraz rodzaju cementu i wapna.

3.0. SPRZETI MASZYNY

Nalezy stosowa¢ kazdy sprzgt przeznaczony do wykonywania robdt tynkarskich, sa to miedzy innymi:
- Rusztowania
- Wociagarki, wyciagi przyscienne
- Betoniarki, agregaty tynkarskie

4.0. TRANSPORT.
Materiaty i elementy moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu. Podczas transportu materiaty powinny
by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniami lub utrata statecznosci
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5.0. WYKONANIE ROBOT.

5.1.  Ogolne zasady wykonania tynkow

Przed przystapieniem do wykonywania robot tynkarskich powinny by¢ zakonczone wszystkie roboty zwiazane z
przygotowaniem stanowiska pracy sprawdzone montaze stolarki okiennej i drzwiowe;j.

Tynki nalezy wykonywaé w temperaturze nie nizszej niz +5°C pod warunkiem, ze w ciagu doby nie nastapi spadek
ponizej 0°C. W Nizszych temperaturach mozna wykonywac tynki jedynie przy zastosowaniu odpowiednich $rodkéw
zabezpieczajacych, zgodnie z wytycznymi wykonania rob6t budowlano-montazowych w okresie obnizonych
temperatur. Zaleca si¢ $wiezo wykonane tynki chroni¢ tynki zewngtrzne w ciagu dwoch pierwszych dni przed
nastonecznieniem dhuzszym niz dwie godziny dziennie. W okresie wysokich temperatur §wiezo wykonane tynki
powinny by¢ w czasie wiazania i twardnienia, tj. w ciagu 1 tygodnia zwilZzane woda.

5.1.2. Przygotowanie podlozy

W $cianach przewidzianych do tynkowania nie nalezy wypelnia¢ zaprawa spoin przy zewngtrznych licach na
glebokos¢ 5-10 mm. Bezposrednio przed tynkowaniem podloze nalezy oczysci¢ z kurzu i substancji thustych
szczotkami drucianymi. Plamy tluste nalezy zmy¢ roztworem szarego mydia lub przez wypalenie opalarka.
Nadmiernie suchg powierzchnig nalezy zwilzy¢ woda.

5.1.3. Wykonywanie tynkow

Tynk trojwarstwowy powinien by¢ wykonany z obrzutki, narzutu i gladzi. Narzut tynkow nalezy wykonaé wg pasow
i listew kierunkowych. Narzut powinien by¢ nanoszony po zwiazaniu zaprawy obrzutki. Podczas wyr6wnywania
nalezy warstwg narzutu dociska¢ paca przesuwang stale w jednym kierunku. Zaprawa dla narzutu cementowo-
wapienna 1:1:5.

Gladz nalezy nanosi¢ po zwiazaniu narzutu, lecz przed jej stwardnieniem. Podczas zacierania warstwa gladzi
powinna by¢ mocno dociskana do warstwy narzutu. Nalezy stosowa¢ zaprawy cementowo-wapienne- w tynkach nie
narazonych na zawilgocenie w stosunku 1:1:4,- w tynkach narazonych na zawilgocenie oraz w tynkach zewngtrznych
w stosunku 1:1:2 o konsystencji 7+10 cm z drobnego przesianego piasku o uziarnieniu 0,25+0,5 mm. Zatarcie na
gtadko packa drewniana.

6.0. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Wg podanych zasad w OST-00 ,,Czg$¢ ogolna” pkt. 6

6.1. Roboty tynkowe

W przypadku, gdy zaprawa jest wykonywana na budowie, nalezy kontrolowac¢ jej marke i konsystencj¢ w sposob
podany w normie. Wyniki odbioréw materiatow nalezy kazdorazowo wpisywa¢ do dziennika budowy, oraz
wykonane warstwy tynku.

7.0PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT

Wg podanych zasad w OST-00 ,,Czg$¢ ogolna” pkt. 7

Jednostka obmiarowa robot jest m* wykonanego tynku. Listwy flizowe nalezy poda¢ w mb. I10§¢ robot okresla sig na
podstawie projektu, z uwzglgdnieniem zmian zaaprobowanych przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Wg podanych zasad w OST-00 ,,Czgs¢ ogolna” pkt. 8
8.1.  Odbidr podtoza
Odbidr podtoza nalezy przeprowadzi¢ bezposrednio przed przystapieniem do robot tynkowych. Podtoze powinno by¢
przygotowane zgodnie z wymaganiami w pkt. 5.1.2. Jezeli odbior podtoza odbywa si¢ po dluzszym czasie nalezy
czasie od jego wykonania, nalezy podloze oczys$ci¢ i zmy¢é woda. Odbior podiloza podlega zasadom robot
zanikowych.
8.2.  Odbidr tynkow
Uksztattowanie powierzchni, krawegdzie przecigcia powierzchni oraz katy dwuscienne powinny by¢ zgodne z
dokumentacja techniczna.
Dopuszczalne odchylenia powierzchni tynku kat. III od ptaszczyzny i odchylenie
od krawedzi linii prostej nie wigksze niz 3 mm i w liczbie nie wigkszej niz 3 na catej dlugosci taty
kontrolnej 2 m.
Odchylenie powierzchni i krawgdzi od kierunku:
- pionowego — nie wigksze niz 2 mm na 1 m i ogotem nie wigcej niz 4 mm w pomieszczeniu
- poziomego — nie wigksze niz 3 mm na 1 m i ogdlem nie wigcej niz 5 mm na catej powierzchni migdzy
przegrodami pionowymi ($ciany, belki itp.)
¢) Niedopuszczalne sa nastgpujace wady:
- wykwity w postaci nalotu wykrystalizowanych na powierzchni tynkow roztworéw soli przenikajacych z
podtoza, plesni itp.
- trwale §lady zaciekow na powierzchni, odstawanie, odparzenia i pgcherze wskutek niedostatecznej
przyczepnosci tynku do podtoza.
Roboty objete niniejsza SST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego na podstawie dokumentacji oraz wpisow do
dziennika budowy.




9.0. ROZLICZENIE ROBOT
Wg podanych zasad w OST-00 ,,Czg$¢ ogolna” pkt. 9

Cena obejmuje:

- przygotowanie stanowiska pracy
- przygotowanie zaprawy
- umocowanie i zdjgcie listew tynkarskich

- wykonanie tynku

- oczyszczenie miejsca pracy z narzedzi i z resztek materiatow

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-70/B-10100
PN-65/B-14503
PN-85/B-04500
PN-EN 1008:2004
PN-EN 459-1:2003
PN-EN 13139:2003
PN-EN 771-6:2002
PN-72/-B06190

Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wymagania i badania przy odbiorze
Roboty tynkowe. Zaprawy budowlane cementowo-wapienne
Zaprawy budowlane. Badania cech fizycznych i wytrzymato$ciowych
Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja. Pobieranie probek

Wapno budowlane

Kruszywa do zaprawy

Wymagania dotyczace elementéw murowych

PN-EN 771-6:2002
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SST-10 ROBOTY MALARSKIE

1.Wstep.
1.1 Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegdétowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonaniai odbioru
robot malarskich realizowanych w ramach zadania okre§lonego w OST-00 ,,Cze$¢ ogdlna” pkt. 1.1.

1.2.Zakres stosowania SST.
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.Zakres robot objetych SST.
Roboty ,ktorych dotyczy specyfikacja , obejmujaca wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie robot marskich w obiekcie.

1.4.0Okreslenie podstawowe.
Okreslenie podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi normami.

1.5.0gdélne wymagania dotyczace robot.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja projektowa
,SST 1 poleceniami Inspektoréw Nadzoru Inwestycyjnego.

2.Materialy.
2.1Farby silikonowe lub emulsyjne - gotowe do malowania $cian i sufitow.
Wymagania dla farb:
- lepko$¢ umowna - min.60.
- gestosé: max 1,6 g/em’
- zawarto$¢ substancji lotnych w % masy max.45 %
- roztarcie pigmentéw - max.90 m
- czas schnigcia powloki w temp. 20° C i wilgotnosci wzglednej powietrza 65% do
osiagnigcia 5 stopnia wyschnigcia - max. 2 godz.
Wymagania dla powlok:
- wyglad zewngtrzny - gladka ,matowa, bez pomarszczen
1 zaciekow,
- grubo$¢ - 100 — 120 um,
- przyczepno$¢ do podloza - jeden stopien przyczepnosci - zgigta powloka na sworzniu o
$rednicy 3 mm nie wykazuje pgkni¢¢ lub odstawania od

podtoza,
- twardo$¢ wzgledna — min.0,1,
- odporno$¢ na wuderzenia - masa 0,5 kg spadajaca z wysokosci 1,0 m nie powinna

powodowac¢ uszkodzenia powtoki,
- odporno$¢ na dziatanie wody - po 120 godz. zanurzenia w wodzie nie moze wystgpowac
specherzenie powtoki.
Farby powinny by¢ pakowane zgodnie z PN — O - 79601 —2: 1996 w bebny lekkie lub wiaderka stozkowe
WG PN -EN-ISO 90-2:2002 i przechowywane w temperaturze
min. +5° C.

2.2.Srodki gruntujace.

Przy malowaniu farbami silikonowymi powierzchni betonowych lub tynkéw zwyktych nie zaleca sig
gruntowania ,o0 ile $wiadectwo dopuszczenia nowego rodzaju farby emulsyjnej nie podaje inaczej, na
chlonnych podtozach nalezy stosowa¢ do gruntowania farbg emulsyjna rozcienczona woda w stosunku 1:3 —5 z tego
samego rodzaju farby, z jakiej przewiduje si¢ wykonanie powloki malarskiej. Mydlo szare ,stosowane do
gruntowania podioza w celu zmniejszenia jego wsigkliwo$ci powinno by¢ stosowane w postaci roztworu
wodnego 3 -5 %.

3.Sprzet.
Wg OST-00 ,,Cz¢s¢ ogdlna” pkt.3
Roboty mozna wykonaé przy uzyciu pedzli lub aparatow natryskowych.

4.Transport.

Wg OST-00 ,,Cz¢s¢ ogdlna” pkt.4

Farby pakowane wg punktu 2.2 nalezy transportowa¢ zgodnie z PN — 85/0 - 79252 i przepisami
obowiazujacymi w transporcie kolejowym lub drogowym.
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5.Wykonanie robot.
Wg OST-00 ,,Cz¢s¢ ogdlna” pkt.5
Przy malowaniu powierzchni wewngtrznych temperatura nie powinna by¢ nizsza niz + 8°C W okresie
zimowym pomieszczenia nalezy ogrzewac. W ciagu 2 dni pomieszczenie powinno by¢ ogrzane do
temperatury co najmniej + 8° C. Po zakoficzeniu malowania mozna dopusci¢ do stopniowego obnizenia
temperatury, jednak przez 3 dni nie mozne spa$¢ ponizej +1°C. W czasie malowania niedopuszczalne jest
nawietrzanie malowanych powierzchni cieptym powietrzem od przewodow wentylacyjnych 1 urzadzen
ogrzewczych.
Gruntowanie i dwukrotne malowanie $cian i sufitow mozna wykona¢ po:

- catkowitym ukonczeniu robot instalacyjnych,

- catkowitym utozeniu posadzek,
5.1.Przgotowanie podtoza.
Podloze posiadajace drobne uszkodzenia powierzchni powinny by¢, naprawione przy wypelnieniu ubytkow
zaprawg cementowo - wapienna . Powierzchnie powinny by¢ oczyszczone z kurzu i brudu, wystajacych
drutoéw, naciekow zaprawy itp. .Odstajace tynki nalezy odbi¢, a rysy poszerzy¢ i ponownie wypehli¢ zaprawa
cementowo - wapienna.
Przy malowaniu farbami silikonowymi do gruntowania stosowac farbe silikonowe tego samego rodzaju z jakiej
ma by¢ wykonana powloka ,lecz rozcienczona woda w stosunku 1 :5.

5.2 Wykonanie powtok malarskich.

Powloki z farb silikonowe powinny by¢ niezmywalne , przy stosowaniu $rodkéw myjacych i
dezynfekujacych. Barwa powlok powinna by¢ jednolita bez smug i plam. Przy malowaniu wielowarstwowym
nalezy na poszczegdlne warstwy stosowac farby w réznych odcieniach.

6.Kontrola jakosci.
Wg OST-00 ,,Cz¢s$¢ ogdlna” pkt.6
6.1. Powierzchnia do malowania.
Kontrola stanu technicznego powierzchni przygotowanej do malowania powinna obejmowac:
- sprawdzenie wygladu powierzchni,
- sprawdzenie wsiakliwosci,
- sprawdzenie wyschnigcia podtoza,
- sprawdzenie czystosci
Sprawdzenie wygladu powierzchni pod malowanie nalezy wykonaé¢ przez ogledziny zewngtrzne. Sprawdzenie
wsiakliwosci nalezy wykonaé¢ przez spryskiwanie powierzchni przewidzianej pod malowanie kilku kroplami
wody.
Ciemniejsza plama zwilzonej powierzchni powinna nastapi¢ nie wczesniej niz po 3's.

6.2. Roboty malarskie.

6.2.1. Badania powlok przy ich odbiorach nalezy przeprowadzi¢ po =zakonczeniu ich wykonania ,nie

wcezesniej jednak niz po 14 dniach.

6.2.2. Badania przeprowadza si¢ przy temp. powietrza nie nizszej od +5C przy wilgotnosci powietrza

mniejszej niz 65 %.

6.2.3. Badania powinny obejmowac:

- sprawdzenie wygladu zewngtrznego,

- sprawdzenie zgodnosci barwy ze wzorcem,

- dla farb olejnych 1 syntetycznych :sprawdzenie powloki na zarysowania i uderzenia,
sprawdzenie elastyczno$ci twardoSci oraz przyczepnosci z godnie z odpowiednimi normami
panstwowymi.

Jesli badania dadza wyniki pozytywne , to roboty malarskie nalezy uzna¢ za wykonane prawidtowo. Gdy

ktorekolwiek z badan dato wyniki ujemne, nalezy usuna¢ wykonane powloki czgsciowo lub catkowicie i

wykonaé¢ powtornie.

7. Obmiar robot.

Wg OST-00 ,,Cz¢s¢ ogdlna” pkt.7

Jednostka obmiarowa jest m® powierzchni zamalowanej wraz z przygotowaniem do malowania podtoza
,przygotowaniem farb, ustawieniem i rozebraniem rusztowan lub drabin malarskich oraz uporzadkowaniem
stanowiska pracy. [los¢ robot okres$la si¢ na podstawie projektu z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych
przez Inspektora i sprawdzonych w naturze.

8.0dbidr robot.

Wg OST-00 ,,Cz¢s¢ ogdlna” pkt.8

Roboty podlegaja warunkom odbioru wedlug zasad podanych ponizej.

8.1.0dbidér podtoza.

8.1.1. Zastosowane do przygotowania podtoza materialy powinny odpowiada¢ wymaganiom zawartych w
normach panstwowych lub $wiadectwach dopuszczenia do stosowania w budownictwie. Podtoze, posiadajace
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drobne uszkodzenia powinno by¢ naprawione przez wypetienie ubytkow zaprawa cementowo — wapienna do
robot tynkowych lub odpowiednia szpachlowka.
8.2.0dbidr robot malarskich
8.2.1. Sprawdzenie wygladu zewngtrznego powlok malarskich polegajace na stwierdzeniu réwnomiernego
roztozenia farby, jednolitego natgzenia barwy 1 zgodnoSci ze wzorcem producenta, braku przeswitu i
dostrzegalnych skupisk lub grudek nie roztartego pigmentu lub wypelniaczy ,braku plam, smug , zaciekow,
pecherzy odstajacych ptatow powtoki, widocznych okiem $ladow pedzla itp., w stopniu kwalifikujacym
powierzchni¢ malowana do powtok o dobrej jakosci wykonania.

8.2.2. Sprawdzenie odpornosci powltoki na wycieranie polegajace na lekkim, kilkakrotnym potarciu jej
powierzchni migkka, welniang lub bawelniang szmatka kontrastowego koloru.

8.2.3.Sprawdzenie odpornosci powloki na zarysowania.

8.2.4. Sprawdzenie przyczepnosci powloki do podioza polegajace na probie poderwania ostrym narzedziem
powloki od podtoza.

8.2.5. Sprawdzenie odpornosci powtoki na zmywanie woda polegajace na zwilzeniu badanej powierzchni
powloki przez kilkakrotne potarcie mokra migkka szczotka lub szmatka.

Wyniki odbioréw materiatow i robot powinny by¢ kazdorazowo wpisywane do dziennika budowy.

9.Podstawa platnosSci.

Wg OST-00 ,,Cz¢s¢ ogdlna” pkt.9

Placi si¢ za ustalona ilo§¢ m’ powierzchni zamalowanej wg ceny jednostkowej wraz z przygotowaniem do
malowania podtoza, przygotowaniem farb, ustawieniem i rozebraniem rusztowan lub drabin malarskich oraz
uporzadkowaniem stanowiska pracy. Ilos¢ robot okresla si¢ na podstawie projektu z uwzglednieniem zmian
zaaprobowanych przez Inspektora i sprawdzonych w naturze.

10. Przepisy zwiazane.

PN - 62 /C-815002 Szpachlowka i kity szpachlowe. Metody badan.

PN — EN 459 1:2003 Wapno budowlane.

PN - C-81911:1997 Farby epoksydowe do gruntowania odporne na czynniki chemiczne.
PN — C-81901 :2002 Farby alkalidowe.

nie wystepuja
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SST-11 ROBOTY RUSZTOWANIOWE

1.0. WSTEP.

1.1. Przedmiotem szczegétowej specyfikacji technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rusztowan
budowlanych przysciennych z elementow stalowych montowanych w ramach inwestycji okreslonej w SSt-00 ,,Czg$¢
ogodlna” pkt. 1.1

1.2.Zakres robét objetych specyfikacja techniczna SST
Specyfikacja techniczna (SST) stanowi podstawg opracowania dokumentacji przetargowej i kontraktowej przy
zlecaniu i realizacji robot w zakresie okreslonym w pkt.1.1

1.3 Zakres robot objetych SST
Rusztowania te sa przeznaczone do wykonania ocieplenia zewngtrznego elewacji budynku oraz montazu rynien i rur
spustowych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami.

1.5. Ogédlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz zgodnos¢ z dokumentacja projektowa i DTR
producenta rusztowan.

2.0. MATERIALY.
Stojaki stalowe , plyty pomostowe znormalizowane, stgzenia stalowe pionowe i poziome, daszki ochronne,
odbojnice, drabiny, urzadzenia piorunochronne, podktady pod stojaki i zakotwienia.

3.0. SPRZET.
Elektronarzedzia, ztacza wzdtuzne, klucze do $rub. Stosowane rusztowania winny posiadac atest bezpieczenstwa ,,B”

4.0. TRANSPORT.
Samochody dostawcze i cigzarowe.

5.0. WYKONANIE ROBOT.

Realizacjg¢ robot zwigzanych z montazem rusztowan nalezy prowadzi¢ zgodnie z dokumentacja producenta
rusztowan tzw. DTR

Podklady pod stojaki ukladaé na przygotowanym podlozu prostopadle do s$ciany budowli, dopasowaé ich
uktad do siatki konstrukcyjnej ,,cigzkiej” dla ktorej rozstaw stojakow wynosi 2,0 m w kierunku podtuznym i
1,35 m w kierunku poprzecznym. Wysoko$¢ kazdej kondygnacji rusztowania winna wynosi¢ 2,0 m wyjatkowo
1,80 m.

Stezenia poziome nalezy rozmieszcza¢ na calej dlugoSci rusztowania w sposdb zapewniajacy nieprzesuwnos$c
weztow. Pierwsze stezenie poziome zaklada si¢ pod pierwsza kondygnacje nad podlozem , nalezy je
montowa¢ bezposrednio do stojakow rusztowania.

Zewngtrzne stojaki rusztowan nalezy taczy¢ stezeniami pionowymi na catej wysoko$ci rusztowania. Liczba
stgzen pionowych nie moze by¢ mniejsza od 2 na kazdej kondygnacji rusztowania a odleglo$¢ migdzy
polami st¢zen nie moze by¢ wigksza niz 10 m.

Konstrukcja rusztowania winna by¢ kotwiona do S$ciany budynku w sposdb zapewniajacy stateczno$¢ i
sztywno$¢ konstrukcji. Wielko$¢ sily odrywajacej rusztowanie przypadajaca na 1 kotweg nie moze by¢
mniejsza niz 2,50 kN. Zakotwienia nalezy umieszcza¢ symetrycznie na calej powierzchni rusztowania , przy
czym odlegto$¢ migdzy kotwieniami w poziomie nie powinna przekracza¢ 5,0 m,a w pionie na wysokosci
wienca.

Dopuszczalne odchylki wymiarowe zmontowanego rusztowania nie powinny przekracza¢ wielkosci podanych
w ,,Warunkach technicznych wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych”, Wyd. Arkady W-wa 1989 r
Pomosty robocze powinny mie¢ szeroko$¢ nie mniejsza od 1,0 m.

Plyty pomostowe i bale nalezy uklada¢ szczelnie, aby uniemozliwi¢ spadanie jakichkolwiek przedmiotéw na
nizsze pomosty. Kazda konstrukcja winna mie¢ ulozone co najmniej dwa pomosty tj. pomost roboczy i
pomost zabezpieczajacy.

Konstrukcja rusztowania powinna by¢ uziemiona w sposob podany w PN na wykonywanie urzadzen
odgromowych.

6.0. KONTROLA , BADANIE WYROBOW I ROBOT.

Kontrolg¢ jakosci - kierownik budowy lub upowazniony do tych czynnosci pracownik techniczny. Nalezy
sprawdzi¢ prawidtowos¢ wykonania montazu rusztowania zgodnie z DTR producenta rusztowan, oraz wykonanie
uziemienia wraz z pomiarem. Wykonanie prac nalezy wpisa¢ w dziennik budowy z jednoczesnym zgloszeniem do
odbioru przez Inspektora Nadzoru.
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7.0. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT.
Wg wymagan wspolnych. Jednostka obmiarowa jest m* wykonanego rusztowania.

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT.

Roboty odbiera inspektor nadzoru na podstawie zapisow w dzienniku budowy. Sprawdza prawidtowos¢
wykonania montazu rusztowania zgodnie z DTR producenta rusztowan, oraz wykonanie uziemienia wraz z
pomiarem

9.0 Podstawa platnosci
Platnos$¢ za wykonanie kompletu robot elektrycznych, zgodnie z zasadami okreslonymi w OST-00 ,,Czg$¢ ogdlna”
pkt.9

Cena obejmuje montaz, demontaz oraz pracg rusztowan.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-71/B-50510 Rusztowania robocze , stojakowe z rur stalowych , zlacza. Ogdélne wymagania i
badania.

PN-71/B-50505 Rusztowania robocze , stojakowe z rur stalowych , zlacza. Ogdélne wymagania i
badania i eksploatacja.

PN-M-47900-2:1996 Rusztowania stojace metalowe robocze. Rusztowania stojakowe z rur

PN-M-47900-3:1996 Rusztowania stojace metalowe robocze. Rusztowania ramowe
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SST-12 ROBOTY TERMOIZOLACYJNE (z wyprawa tynkarska)
1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot szczegolowej specyfikacji technicznej (SST)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z dociepleniem $cian, dachu czg$ci nizszej obiektu przewidzianych do realizacji w ramach zadania
okreslonego w SST-00 ,,Cz¢$¢ ogdlna” pkt. 1.1

1.2.  Zakres stosowania SST.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotna czgs¢ dokumentacji technicznej przy przygotowaniu realizacji i
odbiorze robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3.  Zakres robot objetych SST.
Roboty, ktorych dotyczy niniejsza specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie docieplenia stropodachu i dachu tacznika w zakresie:
—  Przygotowanie powierzchni do ocieplenia
— Ulozenie na dachu plyt z welny mineralnej warstwa gr. 20cm. Plyta wierzchnia grub. 2 cm z welny
mineralnej twardej. Wspotczynnik przewodzenia ciepta welny mineralnej A = 0,036 W/mK
—  Pokrycie dachu tacznika 3-ma warstwami papy termozgrzewalne;.
—  Przygotowanie powierzchni elewacji do ocieplenia
—  Przyklejenie ptyt styropianowych grub. 15 ecm odmiany PS-E ES20 (samogasnace) o ggstosci
objetosciowej 20 kg/m® Wspotczynnik przewodzenia ciepta styropian A=0,032 W/mK, docieplenie $cian w
gruncie styropian ekstudowany gr. 15cm o wspolczynniku przewodzenia ciepta A=0,034 W/mK
—  montaz lacznikéw styropianowych z PCV w ilosci 6-8 szt/m” powierzchni ocieplanej
— pokrycie styropianu warstwa zbrojaca z masy klejacej z zatopiong siatka z wtokna szklanego o gramaturze
145gr/m*
— ulozenie ptyt z welny mineralnej warstwa grubosci 25cm na dachu. Plyta wierzchnia grub. S5cm z welny
mineralnej twardej.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z dokumentacja projektowa.

2.0. MATERIALY.

2.1. Docieplenie dachu

Welna mineralna gr. 18cm + 2 cm welny twardej tzw. deski. Wspolczynnik przewodzenia ciepla welny mineralnej

A = 0,035W/mK. Papa termozgrzewalna na osnowie z welonu szklanego z obustronna powtoka z masy asfaltowe;j: z
asfaltu oksydowanego z wypelniaczem mineralnym. Strona wierzchnia pokryta gruboziarnista posypka mineralna,
wzdhuz jednej krawedzi natozony jest pasek folii o szer. ok. 100mm, strona spodnia zabezpieczona folia z tworzywa
sztucznego.

Grub. 4,2mm, gi¢tko$¢ w niskiej temperaturze: (o) ¢30mm.

2.2. Docieplenie $cian

Styropian

- ptyty odmiany PS-E ES 20 o wspotczynniku przewodzenia ciepta A=0,032 W/mK

- dla $cian w gruncie ptyty o wspotczynniku przewodzenia ciepta A=0,034 W/mK

-wymiary max 600 x 1200 mm , gr 150 mm

-struktura - zwarta , niedopuszczalne sa luzno zwiazane granulki

-powierzchnia plyt - szorstka

-krawgdzie ptyt - proste z ostrymi kantami, bez wyszczerbien i wytaman

-wytrzymato$é na rozrywanie prostopadte R = 8N/cm®

-plyty sezonowane min. 8 tygodni

Masa klejaca (zaprawa klejowa)

Po zmieszaniu z woda w stosunku z godnym z karta producenta wyglad zewngtrzny powinien przypominaé ciemne

ciasto bez zbrylen i grudek.

Konsystencja 10 = 1 cm stozka opadowego, przyczepnos¢ do styropianu w stanie powietrzno-suchym i po 24

godzinach dziatania wody min. 0,1 N/mm?, rozerwanie winno nastapi¢ w styropianie

Siatka zbrojaca - tkanina z widkna szklanego zaimpregnowana alkaliodporna dyspersja z tworzywa sztucznego

- wymiary czek 3 + 5 oraz 4 + 7mm (wzdtuz i w poprzek)

- sita zrywajaca pasek szeroko$ci 5 cm w stanie powietrzno-suchym min. 1,25 kN

- sila zrywajaca pasek szerokosci Scm, poddanego dzialaniu roztworu NaOH przez 24 h —min 0,6kN

- wydhluzenie wzgledne po dziataniu 5% roztworu NaOH przez 28 dni - max 3,5% przy obciazeniu probki sita
0,6kN
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Wyprawa tynkarska Jest to gotowa mineralna zaprawa w postaci proszku do zarobienia z woda
-konsystencja do naktadania rgcznego 10 + lcm stozka opadowego
-konsystencja do naktadania maszynowego 10 + 12c¢m stozka opadowego
-kruszywo kwarcowe i marmurowe o grubosci 2,0 mm
Laczniki do mocowania plyt
Plastikowe rozprezne dt. 22 cm , ¢ 0,6 cm
Narozniki ochronne
Katowniki perforowane stalowe ocynkowane lub aluminiowe wytozone siatka z wtokna szklanego.

3.0. SPRZET IMASZYNY

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takich narzedzi i sprzgtu, ktore nie spowoduja niekorzystnego wptywu na
jakos¢ materiatow i wykonywanych robot oraz bgda przyjazne dla srodowiska, a takze bezpieczne dla brygad
roboczych wykonujacych izolacje st ropu lub st ropodachu.

Przy doborze narzedzi i sprzgtu nalezy uwzgledni¢ roéwniez wymagania producenta ocieplenia.

3.1. Docieplenie $cian
- agregaty tynkarskie i elektronarzgdzia.

4.0. TRANSPORT.
Samochodowy i reczny.

5.0. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Wykonanie docieplenia dachu

Docieplenie dachu wetng mineralng gr. 18cm + 2cm welny twardej tzw. deski i pokrycie 3 warstwami papy
termozgrzewalnej. Welng mineralna nalezy uktada¢ mijankowo warstwa 5 x Scm, po wyczyszczeniu i uzupethieniu
zniszczonych powierzchni istniejacej papy.

Warunki uktadania papy — pape nalezy uktada¢ w temperaturze nie nizszej niz 0°C, nie nalezy uktadaé papy w
przypadku mokrej powierzchni dachu, jej oblodzenia, podczas opaddéw atmosferycznych oraz przy silnym wietrze.
Sposob uktadania — metoda zgrzewania.

5.2. Wykonanie docieplenia $cian

Szczegotowy opis robot zawarty jest w instrukcji ITB nr 334/2002 ,Bezspoinowy system ocieplenia $cian
zewngtrznych budynkow”

Nalezy takze skorzysta¢ z zawartych tam szczegotow rysunkowych ocieplen.

Przygotowanie podloza

Podloze powinno by¢ stabilne, réwne i no$ne, tzn. odpowiednio mocne, oczyszczone z warstw mogacych ostabi¢
przyczepno$¢ zaprawy, zwlaszcza z kurzu, brudu, wapna, olejow, tluszczow, wosku, resztek farby olejnej i
emulsyjnej. Przed przystapieniem do prac naprawczych podloze nalezy oczysci¢ (woda pod cisnieniem) i, gdy jest
zbyt chtonne, zagruntowaé¢ emulsja gruntujaca. Gruntowanie nalezy przeprowadzi¢ réwniez w przypadku, gdy
podloze stanowia np. stabsze tynki cementowe, cementowo-wapienne, a takze mury wykonane z betonu
komorkowego lub pustakéw zuzlobetonowych. Wigksze nieréwnosci i wglgbienia nalezy wypemié¢ zaprawa
cementowo-wapienna. W razie koniecznosci klejenia ptyt styropianowych na stabych podlozach, o nosnosci trudne;j
do okreslenia (np. niestabilnych, pylacych, trudnych do oczyszczenia) zaleca si¢ wykona¢ probg przyczepnosci.
Polega ona na przyklejeniu w réznych miejscach na elewacji, 8+10 kostek styropianu o wymiarach 10x10 cm i
sprawdzeniu potaczenia po 3 dniach. Wytrzymato$¢ podtoza mozna uznaé za dostateczna, jezeli podczas odrywania
reka styropian ulegnie rozerwaniu. Gdy kostka zostanie oderwana wraz z zaprawa i warstwa podtoza oznacza to, ze
podtoze nie jest wystarczajaco nosne. Dalsze postgpowanie w takim przypadku, np. okreslenie sposobu usunigcia
stabej warstwy, powinno by¢ opisane w projekcie technicznym ocieplenia.

Powierzchnia plyt styropianowych przed wykonaniem na nich warstwy zbrojonej powinna by¢ réwna, czysta,
stabilna i odpylona, o ile ptyty po przyklejeniu byly szlifowane.

Przygotowanie zaprawy

Zaprawg przygotowuje si¢ przez wsypanie catej zawartosci worka do naczynia z odmierzona iloscia wody (w
proporcji 5,0+5,5 I na 25 kg suchej mieszanki) i wymieszanie, az do uzyskania jednolitej konsystencji. Czynno$¢ t¢
najlepiej wykona¢ mechanicznie, za pomoca wiertarki z mieszadtem. Zaprawa nadaje si¢ do uzycia po uptywie 5
minut i po ponownym wymieszaniu. Przygotowana zaprawg nalezy wykorzysta¢ w ciagu ok. 4 godzin.

Sposdb uzycia-przyklejanie phyt

Zaprawg klejaca nalezy nanies¢ na wewngtrzna strong plyty metoda ‘“pasmowo-punktowa”’. Polega ona na
wykonaniu ciagltej pryzmy obwodowej (o szerokosci, co najmniej 3 cm) przy krawedzi plyty i rownomiernym
roztozeniu na catej powierzchni 6+8 plackow o $rednicy 8+12 cm. W sumie nalezy nalozy¢ taka ilo§¢ masy, aby
pokrywala ona co najmniej 40 % powierzchni ptyty (po dobiciu ptyty do podtoza min. 60 %) i zapewniala w ten
sposob odpowiednie potaczenie plyty ze §ciana. Bezposrednio po natozeniu zaprawy klejacej ptytg nalezy przytozyé
do podloza, a nastgpnie dobi¢ do zadanego potozenia tak, by grubo$¢ zaprawy pod plyta nie przekraczala 1 cm. Przy
rownych i gladkich podtozach, dopuszczalne jest rownomierne rozprowadzanie zaprawy paca zabkowana po catej
powierzchni  pityty tak, by po przyklejeniu tworzyla  warstw¢ o  gruboSci 2+5 ~mm.
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Wykonywanie warstwy zbrojonej
Do wykonania warstwy zbrojonej mozna przystapi¢ po odpowiednim zwigzaniu zaprawy klejacej uzytej do
przyklejenia ptyt styropianowych i po ewentualnym wykonaniu dodatkowego mocowania mechanicznego
(przecigtnie po trzech dniach). Na powierzchni¢ przyklejonej izolacji nalezy naciagna¢ zaprawg klejaca,
rozprowadzi¢ ja paca zgbata i zatopi¢ w niej siatkg zbrojaca z wildkna szklanego. Siatkg zaleca si¢ zatapiac
pionowymi pasami i zaszpachlowa¢ na gladko tak, aby byla calkowicie niewidoczna i jednoczesnie nie stykala sig
bezposrednio z ptytami styropianowymi. Po odpowiednim czasie schnigcia zaprawy (ok. 3 dni) mozna naktadac¢ tynk
zewngtrzny. Nalezy unika¢ prowadzenia prac przy bezposrednim nastonecznieniu, dziataniu deszczu i przy silnym
wietrze.

6.0. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
Wg wskazan wspolnych zawartych w OST-00 ,,Czgs$¢ ogolna” pkt. 6

6.1.Badania w czasie robét

Badania w czasie robdt termoizolacyjnych polegaja na biezacym sprawdzaniu zgodnos$ci ich wykonania z
dokumentacja projektowa oraz wymaganiami specyfikacji technicznej (szczegotowe;j), instrukeji technicznej systemu
termoizolacji.

6.2.Badania w czasie odbioru robot

6.2.1. Zakres i warunki wykonywania badan

Badania w czasie odbioru robot przeprowadza si¢ celem oceny czy spetnione zostaly wszystkie wymagania
dotyczace wykonanych robot termoizolacyjnych, w szczegdlnosci w zakresie:

— zgodnosci z dokumentacja projektowa i specyfikacja techniczna (szczegétowa) wraz z wprowadzonymi zmianami
naniesionymi w dokumentacji powykonawczej,

— jakosci zastosowanych materiatow i wyrobow,

— zgodnosci oceny stanu istniejacego w dokumentacji projektowej ze stanem faktycznym,

— prawidtowos$ci wykonania termoizolacji .

Przy badaniach w czasie odbioru robot nalezy wykorzystywa¢ wyniki badan (protokoty kontroli) dokonanych przed
przystapieniem do robot i w trakcie ich wykonywania.

Wyniki badan powinny by¢ poréwnane z wymaganiami podanymi w niniejszej specyfikacji technicznej, opisane

1 protokole podpisanym przez przedstawicieli inwestora (zamawiajacego) oraz wykonawcy.

6.3. Pokrycia papowe i izolacje termiczne

a) Kont rola migdzyoperacyjna ocieplen i pokry¢ papowych polega na biezacym sprawdzeniu zgodnosci wykonanych
prac z wymaganiami niniejszej specyfikacji techniczne;j .

b) Kontrola koncowa wykonania pokry¢ papowy ch polega na sprawdzaniu zgodnosci wykonania z projektem oraz
wymaganiami specyf ikacji . Kontrolg przeprowadza si¢ w sposob podany w normie PN-98/B-10240 pkt 4.

¢) Uznaje sig, ze badania dat y wynik pozytywny gdy wszystkie wlasciwo$ci materiatéw i pokrycia dachowego sa
zgodne z wymaganiami niniejszej specyfikacji technicznej lub aprobaty technicznej albo wymaganiami norm
przedmiotowych.

6.4. Docieplenie $cian

Sprawdzenie stanu jakosci $Scian.

Sprawdzenie umocowania kotkéw w $cianach, glebokos¢ ich osadzenia w bloczkach z betonu komoérkowego winna
wynosi¢ min. 10 cm. Nalezy przeprowadzi¢ probne badanie wyrywania kotka z okre$leniem sity wyrywajacej -
wymagane minimum 1,2 kN.

Pozostale wymagania wg instrukcji ITB nr 334/2002

Trwato$¢ systemu ocieplenia winna wynosi¢ 30 lat.

7.0. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT
Wg wskazan wspolnych zawartych w OST-00 ,,Czg$¢ ogdlna” pkt. 7

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Wg wskazan wspolnych zawartych w OST-00 ,,Cz¢s$¢ ogo6lna” pkt. 8

8.1. Docieplenie dachu

8.1.1. Odbidr czgsciowy powinien obejmowac sprawdzenie:

a) podloza,

b) jakos$ci zastosowanych materiatow,

c¢) doktadnosci wykonania poszczegdlnych warstw ocieplenia i pokrycia,

d) doktadnosci wykonania obrobek blacharskich i ich potac zenia z pokryciem.

8.1.2. Odbidr koncowy polega na doktadnym sprawdzeniu stanu wykonanego pokrycia i obrobek blacharskich i
potaczenia i ch z urzadzeniami odwadniajacymi , a takze wykonania na pokryciu ewentualnych zabezpieczen
eksploatacyjnych.

Badania koncowe pokrycia nalezy przeprowadzi¢ po zakonczeniu robot , po deszczu.
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9.0. ROZLICZENIE ROBOT
Wg podanych zasad w OST-00 ,,Czg$¢ ogolna” pkt. 9
Cena obejmuje:
- przygotowane powierzchni
- wykonanie ocieplenia
- uzupehienie i uszczelnienie pokrycia dachowego
- oczyszczenie miejsca pracy z resztek materialow

10.0. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-EN ISO 10456:2004 Materiaty i wyroby budowlane. Procedury okreslania deklarowanych i obliczeniowych
wartoS$ci cieplnych.

PN-EN 12524:2003 Materiaty i wyroby budowlane. Wlasciwosci cieplnowilgotnosciowe.

Tabelaryczne wartosci obliczeniowe.

PN-EN 13162:2002 Wyroby do izolacji cieplnej w budownictwie. Wyroby z welny mineralnej

PN-91/B-27618 Pa pa asfaltowa na osnowie zdwojonej przeszywanej z tkaniny szklanej i welonu sz klanego.
PN-92/B-27619 Pa pa asfaltowa na foli i lub tasmie aluminiowe;j .

PN-B-27620:1998 Pa pa asfal towa na welonie s z klanym.

PN-B-27621:1998 Pa pa asfal towa podktadowa na widkninie przeszywanej . PN-89/B-27617 Papa asfaltowa na
tekturze budowlane;j .

PN-61/B-10245 Roboty blacharskie budowlane z blachy stalowej ocynkowanej i cynkowej . Wymagania i badania
techniczne przy odbiorze.

PN-80/B-10240 Pokrycia dachowe z papy i powtok asfaltowych. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-B-94701:1999 Dachy. Uchwyty stalowe ocynkowane do rur spustowych okraghych.

PN-EN 1462:2001 Uchwyty do rynien okapowych. Wymagania i badania.

PN-EN 612:1999 Rynny dachowe i rury spustowe z blachy. Definicje, podzial i wymagania.

PN-B-94702:1999 Dach. Uchwyty stalowe ocynkowane do rynien potokragt ych.

PN-EN 607:1999 Rynny dachowe i elementy wyposazenia z PCV-U. Definicje, wymagania i badania.
PN-B-20130:1999 Wyroby do izolacji cieplnej w budownictwie. Ptyty styropianowe (PS-E)

PN-EN 13163: 2004 Plyty ociepleniowe EPS

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych — czgs¢ C: zabezpieczenie i izolacje, zeszyt 1:
Pokrycia dachowe, wydane przez ITB — Wars zawa 2004 r .

Instrukcja TTB nr 334/2002 ,,Bezspoinowy system ocieplenia $cian zewngtrznych budynkéw”

Aprobata techniczna ITB : AT-15-3662/99.



